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Prélogo

Hemos creado este manual de instrucciones conforme a nuestro mejor saber
y entender. Sin embargo, y a pesar de haber tenido sumo cuidado, no puede
descartarse que no presente ningun error. Por lo tanto, pedimos su
comprensidon ya que, a menos que se indique lo contrario, las indicaciones
de este manual de instrucciones no estan cubiertas por la garantia ni son de
nuestra responsabilidad, independientemente de la base juridica. En
especial, no nos hacemos responsables de la pérdida de beneficios ni de
otros prejuicios patrimoniales. Esta exoneracion de responsabilidad no es
valida en caso de dolo y negligencia grave. Asimismo, tampoco es valida en
caso de deficiencia silenciada dolosamente o ausencia garantizada, asi
como en caso de culpabilidad por lesiones personales, corporales y de
salud. En caso de incumplimiento negligente de una obligacion contractual,
nuestra responsabilidad por dafios previsibles es limitada. Los derechos
derivados de la responsabilidad por productos defectuosos permanecen
inalterados.

Asistencia técnica

Si tiene alguna pregunta sobre nuestro producto, pdngase en contacto con
nuestro departamento técnico de ventas. Al hacerlo, mencione siempre el
cédigo del tipo, el numero de serie y el numero de articulo del producto:

Fax: +49 6897 509 - 9046
Correo electronico: filtersystems@hydac.com

Modificaciones en el producto

Tenga en cuenta que, si se realizan modificaciones en el producto (p. ej. la
compra de suplementos opcionales, etc.), una parte de la informacion
contenida en estas instrucciones de manejo dejara de ser valida o sera
insuficiente.

Después de modificar o reparar piezas que afecten a la seguridad del
producto, este debera ser comprobado y autorizado por un experto de
HYDAC antes de su nueva puesta en funcionamiento.

Por tanto, informenos de inmediato sobre cualquier modificacion que se vaya
a realizar en el producto.

Garantia

Asumimos la garantia conforme a las condiciones de venta y suministro de
HYDAC Filter Systems GmbH.

Estas se encuentra en www.hydac.com -> Condiciones Generales de
Contratacion (CGC):
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Uso de la documentacion

Tal como se describe a continuacion, usted puede acceder
directamente a una informacion determinada. Sin embargo, ello
no le exime de la obligacion de leer atentamente todas estas
instrucciones antes de la primera puesta en servicio y,
posteriormente, a intervalos regulares.

¢ Qué es lo que quiero saber?
Asigno la informacion deseada a un area tematica.

¢Donde puedo encontrar la informacion?

Al principio de la documentacién figura un indice. En él aparecera el capitulo
deseado y la pagina correspondiente.

« Designacion del capitulo

Numero de pagina

Fecha de ediciéon

N.° de documentacion Idioma de la documentacion
con indice /
nombre del archivo

El numero de documentacion que acompana al indice sirve para identificar
las instrucciones y pedir una copia de las mismas. El indice aumenta un
numero cuando las instrucciones han sido corregidas o modificadas.
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'HYDAC Indicaciones de seguridad

Indicaciones de seguridad

El equipo esta fabricado conforme a las prescripciones legales vigentes en el
momento del suministro y se encuentra actualizado en lo que concierne a la
seguridad técnica.

Los posibles peligros residuales se encuentran identificados mediante
indicaciones de seguridad y estan descritos en las instrucciones de servicio.

Tenga en cuenta todas las indicaciones de seguridad y advertencia situadas
en el grupo. Todas estas indicaciones deben encontrarse siempre en el
grupo y deben ser legibles.

Utilice el equipo solamente si cuenta con todos sus dispositivos de
proteccion.

Asegure los puntos de peligro que se originan entre el grupo y otros
dispositivos.

Cumpla los intervalos de comprobacion prescritos legalmente para la
instalacion.

Documente los resultados de la comprobacion en un certificado y consérvelo
hasta la proxima comprobacion.

Simbolos de peligro

Estos simbolos se encuentran en todas las indicaciones de seguridad de
estas instrucciones de servicio que indiquen peligros especiales para
personas, bienes o el medio ambiente.

Respete estas indicaciones y proceda en estos casos con especial cuidado.
Haga llegar también estas indicaciones de seguridad a otros usuarios.

Peligro general

Peligro por tensidn/corriente eléctrica
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Palabras de sefalizacion y sus significados en las indicaciones de
seguridad

A PELIGRO

PELIGRO - La palabra de sefializacién indica un peligro con un nivel de

riesgo elevado que provocara lesiones graves o incluso la muerte si no se
evita.

ADVERTENCIA - La palabra de sefalizacion indica un peligro con un nivel

de riesgo medio que puede provocar lesiones graves o incluso la muerte si
no se evita.

A ATENCION

PRECAUCION - La palabra de sefializacién indica un peligro con un nivel de
riesgo bajo que puede provocar una lesion leve o media si no se evita.

AVISO - La palabra de senalizacion indica un peligro con un nivel de riesgo
elevado que provocara danos materiales si no se evita.

Estructura de las indicaciones de seguridad

Todas las indicaciones de advertencia que se encuentran en estas
instrucciones estan destacadas con pictogramas y palabras de sefializacion.
El pictograma y la palabra de sefalizacion indican la gravedad del peligro.

Las indicaciones de advertencia que se encuentran antes de cada accion
estan representadas de la siguiente forma:

A PALABRA DE SENALIZACION

Tipo y fuente del peli
SIMBOLO DE PELIGRO | PO Y fuente el peligro

Consecuencias del peligro

» Medidas para evitar el peligro
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Cumplimiento de normas
Respete, entre otras, las siguientes normativas y directivas:
¢ Normativa legal y local acerca de la prevencion de accidentes
¢ Normativa legal y local sobre proteccion del medio ambiente

¢ Disposiciones especificas para cada pais, dependiendo de la
organizacion

Uso previsto

Fuerzas magnéticas de gran potencia en la
SMU

Peligro de muerte de personas con
marcapasos

» Mantenga una distancia suficiente con
respecto a los imanes.

AVISO

Conexion de la SMU en redes de a bordo
La SMU1200 puede resultar dafiada.

» Utilice la SMU unicamente conectada a redes de a bordo con un
fusible de descarga central "Load Dump".
La descarga debe instalarse y realizarse a una potencia maxima de
30V CC.

AVISO

En caso de que se sobrepasen las longitudes de tubo maximas
admisibles

No seria posible establecer una comunicacion o la comunicacion seria
defectuosa

» Compruebe las longitudes de tubo maximas admisibles
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AVISO

Misma direcciéon de bus HSI de los sensores
La SMU1200 funciona de manera incorrecta / muestra valores erréneos

» Compruebe las diferentes direcciones de bus HSI de los sensores.

AVISO

indice de hardware de los sensores CS1000 / AS1000 erréneo

La SMU no trabaja correctamente
» Utilice solo el CS1000 con un indice de hardware = C.
(placa de identificacion -> Serial No: xxxC xxxxxx o Date: xx/10 C)

» Utilice solo el AS1000 con un numero de serie = 607B001647 con
firmware = Vx1.03

AVISO

Sensor HLB1400 erréoneo

La SMU no muestra ningun valor de medicion, o los que muestra son
erroneos

» Utilice solo el HLB14J8-1C000-XXX con firmware = Vx2.16
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Utilice el sensor exclusivamente para el uso descrito a continuacion.

La SensorMonitoring Unit sirve para conectar dos sensores para controlar de
forma continua los fluidos en sistemas hidraulicos y de lubricacion.

Mediante la indicacién, el almacenamiento y la transmision de los datos de
medicion sobre la contaminacién de particulas en la seccion de particulas
finas o gruesas, asi como para la saturacion relativa del fluido con agua,
pueden adoptarse las medidas para la reparacion y el mantenimiento en
funcién del estado.

Cualquier otro uso se considerara un uso no previsto y HYDAC no se
responsabilizara por ningun dafo derivado de él.

Ejemplos de uso previsto:
e |a combinacién con los sensores previstos correspondientes

e el cumplimiento de todas las indicaciones especificadas en estas
instrucciones de manejo
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Indicaciones de seguridad

Uso no previsto

A PELIGRO

Peligro por utilizacion del sensor con un fin
para el que no ha sido previsto

Lesiones y dafios materiales por uso no

permitido.

» No utilice el sensor en una atmosfera
explosiva.

» Utilice el sensor unicamente con los fluidos
permitidos.

Cualquier otro uso distinto 0 mas alla de su capacidad se considera como un
uso no previsto. HYDAC FILTER SYSTEMS GmbH no se responsabiliza de
los dafios provocados por un uso no previsto. La empresa explotadora sera
la Unica responsable.

Si no se respeta el uso previsto, pueden producirse peligros o dafiarse el
sensor. Ejemplos de utilizacién inapropiada:

Utilizacion en atmdsfera explosiva.

Utilizacion con un sensor no permitido

Utilizacion en condiciones de servicio no permitidas.
Modificacion estructural del sensor no autorizada.
Conexion incorrecta de los cables de tension y del sensor

Utilizacion en el sistema de red a bordo sin fusible de descarga
central "Load Dump".
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Cualificacion del personal/destinatario

Las personas que trabajan con el sensor deben estar familiarizadas con los
peligros que emanan de su manejo.

Antes de iniciar el trabajo, el personal especializado y el auxiliar deben haber
leido y comprendido las instrucciones de servicio, en especial las
indicaciones de seguridad, y la normativa vigente.

Las instrucciones de servicio y la normativa vigente deben conservarse de
forma accesible para el personal especializado y los operadores.

Estas instrucciones de servicio estan dirigidas a:

Personal auxiliar: estas personas han recibido informacién acerca del sensor
y sobre los posibles peligros originados por un comportamiento incorrecto.

Personal especializado: estas personas cuentan con la correspondiente
formacion especializada, asi como con una experiencia de varios afios. Son
capaces de valorar y realizar el trabajo que se les asigna y reconocen
posibles peligros.

Actividad Persona Conocimientos
Transporte / Personal ¢ No es necesario ningun tipo de
almacenamiento auxiliar conocimiento especifico
Instalacion del sistema Personal ¢ Manejo seguro de herramientas
eléctrico, especializado : .
P e Tendido y conexion de
Primera puesta en conductos eléctricos
marcha, -
g e Conocimientos en
Reparacion de comunicacion de red
averias, -
_ e Conocimientos para la
Retirar el CS del manipulacién de ordenadores
sistema hidraulico / con Windows y la instalacién de
Puesta fuera de programas
servicio o -
e Conocimientos especificos del
producto
Manejo, supervision Personal e Conocimientos para la
del servicio especializado manipulacion de PC con
Windows
e Conocimientos especificos del
producto
Desmontaje, Personal e Eliminacion de materiales y
eliminacion de especializado sustancias segun la normativa y
residuos de forma respetuosa con el

medio ambiente

e Conocimientos sobre reciclaje
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Almacenamiento de la SMU

Guarde la SMU en un lugar limpio y seco, dentro de su embalaje original si
es posible. Deseche el embalaje justo antes de iniciar la instalacion.

Condiciones de almacenamiento

Temperatura de -40...80°C/-40...176 °F
almacenamiento:

Humedad relativa del aire: del 95 % como maximo, no condensable
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Transporte de la SMU

Campo magnético fuerte alrededor de los
electroimanes

Peligro de muerte de personas con
marcapasos

» Mantenga una distancia suficiente con
respecto a los imanes.

AVISO

Campo magnético fuerte alrededor de los electroimanes

Las bandas magnéticas y los objetos magnetizables pueden resultar
dafados.

» Mantenga una distancia con respecto a las bandas magnéticas y las
tarjetas de crédito, relojes, joyeria, etc.

Transporte la SMU manualmente. No ejerza presiones puntuales durante el
transporte, especialmente en los visualizadores.
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Desciframiento de la placa de identificaciéon

Los detalles para identificar la SMU se encuentran en la placa de
identificacion. Dicha placa se encuentra en un lugar bien visible sobre la
parte posterior del aparato y contiene la denominacion exacta del producto,
asi como su numero de serie.

El cédigo QR contiene también todos los datos necesarios para identificar
univocamente el producto. Por favor, Iéalo y haganoslo llegar para su
identificacion.
e A
‘MHYDAC FILTER SYSTEMS GMBHC €
D-66280 Sulzbach
Made in Germany www.hydac.com

Model: SMU1270-TU-10/-000

PN: 4053607 —
SIN:  0002S02321K0000003 k&5

Date: 16 /13D
Supply Voltage: 12V ... 24VDC re7 > E
J

Linea > -> Descripcién

Model -> (Cddigo del tipo, detalles en la pagina 91

P/N -> N°de articulo

S/N -> N°de serie

Date -> Afno / semana de fabricacion e indice de

hardware

Supply Voltage -> Rango de tension de alimentacién
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Comprobacion del volumen de suministro

Comprobacion del volumen de suministro

La SMU se suministra dentro del correspondiente embalaje y listo para su
puesta en servicio. Antes de la puesta en servicio compruebe que el
contenido del embalaje esté completo.

El volumen de suministro incluye:

Pos. Unidad Designacion

1 1 SensorMonitoring Unit SMU

2 1 Lapiz de memoria USB

3 1 Cable de conexion, 5 polos con ZBE 47S-05
extremo abierto, L=5m

4 1 Cable de conexion, 5 polos, ZBE 30-05
conector macho / conector
hembra, L=5m

5 1 Cable de conexion, 8 polos, ZBE 43-05

conector macho / conector
hembra, L =5m

Riel de perfil de sombrero

(835mm), L= 200 mm

documento)

CD FluMoS Light

Manual de instrucciones (este

T

&2

= 3
3 8 8
QG @ gl
ma W M
iz );\k
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m Caracteristicas de la SMU

Caracteristicas de la SMU

La SensorMonitoring Unit SMU esta concebida para la representacion y
almacenamiento de valores de medicion de sensores de fluidos.

Se pueden conectar directamente, en funcion del tipo de SMU, los siguientes
sensores de fluidos:

ContaminationSensor CS1000 (interfaz de sensor A)

Metallic ContaminationSensor MCS1000 (interfaz de sensor A)
AquaSensor AS1000 (interfaz de sensor B)

HYDACLAB HLB1400 (interfaz de sensor B)

En el visualizador se muestran los valores de medicion de los sensores
conectados.

Para el procesamiento y la evalucion de los datos, es posible memorizar los
valores en un lapiz USB y transferirlos facilmente a las aplicaciones de
Office, p. ej. FluMoS o MS-Excel.

Entre los ambitos de aplicacién de la SMU se encuentran los siguientes:

Representacion y memorizacion de valores de medicion de sensores de
fluidos

Parametrizacion de sensores de fluidos
Instalacidon de prueba para la comprobacién de sensores de fluidos
Instalacién permanente de sensores de fluidos

Las ventajas de la SMU:

Solucién de montaje rentable sin modificacion de los sistemas del cliente

Procesamiento y evaluacion de datos de forma sencilla mediante FluMoS
o MS-Excel

Interfaz USB para la transferencia de datos a un lapiz de memoria USB

Interfaz HSI para la conexién de HMG3000 o CSI-F-10 o
interfaz Ethernet para una facil conexion a una red existente mediante la
direccion IP.

Interfaz Bluetooth para la transferencia de datos y/o para la visualizacion;
por ejemplo, en un Smartphone/PC mediante FluMoS

Visualizacion y/o parametrizacion de sensores sin visualizador propio (p.
ej., AS1000, HLB1400)

Interfaz para la transmision de salidas analdgicas y/o de conmutacion de
sensores de fluidos
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m Dimensiones

Dimensiones
- 224 - - 61
52 .
\
m—.
d-
N
L35
L1 1 | [ 1
Vista trasera:
_l@ @L
SensorMonitoring Unit - SMU es Pagina 21 /100

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x es 2016-04-11.docx 2016-04-05



'HYDAC Fijacion / montaje de la SMU

Fijacion / montaje de la SMU

La SMU cuenta con dos tipos de fijacion:

Campo magnético fuerte alrededor de los
electroimanes

Peligro de muerte de personas con
marcapasos

» Mantenga una distancia suficiente con
respecto a los imanes.

A ATENCION

Imanes de gran potencia para la fijacion

Peligro de aplastamiento

» Sujete firmemente la SMU por los bordes
para proceder a su montaje.
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'HYDAC Fijacion / montaje de la SMU

Fijacion provisional de la SMU en superficies magnetizables

Los cuatro imanes de gran potencia de la parte trasera garantizan su fijacion
en superficies metalicas. Para el montaje permanente, utilice el riel de perfil
de sombrero; véase pagina 24.

Inclinando la SMU es posible retirarla facilmente de las superficies metalicas.
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'HYDAC Fijacion / montaje de la SMU

Fijacion permanente de la SMU sobre un riel de perfil de sombrero

La SMU cuenta en su parte trasera con un alojamiento para un riel de perfil
de sombrero de 35 mm de acuerdo con la norma DIN EN 60715 TH35. El
montaje del riel de perfil de sombrero suministrado se efectua en el lugar que
se desee utilizando 2 tornillos. También es posible utilizar el riel de perfil de
sombrero del armario de conexiones.

Introduzca desde arriba el alojamiento de la SMU por el riel de perfil de
sombrero. Empuje la SMU ligeramente hacia abajo y hacia atras hasta que
la guia inferior del alojamiento de riel de perfil de sombrero se acople en el
riel de perfil de sombrero. Suelte la SMU. Compruebe si la SMU esta bien
sujeta al riel de perfil de sombrero.

Para el desmontaje, proceda en sentido inverso.
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m Conexion de la SMU

Conexion de la SMU

Antes de la conexidn, observe las muchas y diferentes interfazes que existen
en la SMU. Descripcion detallada en la vista general que se muestra a
continuacion.

Vista general de interfaces de SMU

La SMU cuenta con interfaces e interfaces de sensor clasificadas de la
siguiente forma.

Conexion Descripcién

A Interfaz de sensor A

B Interfaz de sensor B

C Interfaz, otras senales de interfaz de sensor A

D Interfaz, otras senales de interfaz de sensor B

E Conexion de la tension de alimentacion / interfaz HSI
F Interfaz USB

G Interfaz HSI para SMU 1260 ...

Interfaz Ethernet para SMU 1270 ...
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m Conexion de la SMU

Las interfaces de sensor A / B estan disenadas respectivamente para un
sensor determinado.

El sensor correspondiente de las interfaces A / B se indica en la lamina
frontal o en el codigo de modelo de la pagina 91.

En las interfaces C / D se encuentran a disposicion las demas sefales de los
sensores de las interfaces de sensor A / B.

Interfaz de sensor A - CS1000 IN / MCS1000 IN
Conecte el sensor CS1000 / MCS1000 con esta conexion.

Interfaz de sensor B - AS1000 / HLB1400 IN
Conecte el sensor AS1000 o HLB1400 con esta conexion.

Interfaz C - CS1000 OUT / MCS1000 OUT

Las sefales de salida de un CS1000 o MCS1000 conectado pueden
manipularse para utilizarse de nuevo.

I]@ Las sefiales de bus RS485 y HSI no se conmutan.
La SMU cuenta con una interfaz HSI propia (G).

En la lista de accesorios encontrara cables de conexidon de distintas
longitudes con un conector y extremo abierto.

La asignacion del cable de conexion se realiza como sigue:

Pin Cddigo de CS1000 MCS1000
color
2 Marron Senal analdgica + Salida de conmutacion 2
4 Amarillo Senal analdgica/salida de GND Para salida de
conmutacion GND conmutacion
(masa)
8 Rojo Salida de conmutacion Salida de conmutacion 1

(pasiva, abridor)

Para mas informacion, consulte la documentacién del sensor.
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(m Conexion de la SMU

Codificacion de colores - cable de conexién de 8 polos, extremo de cable
abierto:

1 8 Sohirm 1 weiss / white / blanc
Shield
//\’4@ 8\/2Y B//;;adage
2 braun/ brown / brun
7§/O) @) O\i/) 3 3 grun/ green/ vert
S
5 4 gelb / yellow / jaune
I~

5 grau/grey/ gris

6 rosa/ pink/rose

7 blau/ blue / bleu

8 rot/red/ rouge

Schirm / Shield / Blindage

Los codigos de colores del cable de conexion son validos
unicamente para el cable suministrado, asi como para las piezas
de repuesto originales.
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Conexiéon de la SMU

Interfaz D - AS1000 / HLB1400 OUT
Las sefales de salida de un AS1000 conectado pueden manipularse para

utilizarse de nuevo.

Las senales de bus RS485 y HSI no se conmutan.

La SMU cuenta con una interfaz HSI propia (G).

En la lista de accesorios encontrara cables de conexidon de distintas
longitudes con un conector y la siguiente asignacion.

Para mas informacion, consulte la documentacion del sensor.

Conexion del AS1000
Pin Cddigo de

color
2 Blanco
3 Azul
4 Negro

Conexion del HLB1400
Pin Coddigo de

color
2 Blanco
3 Azul
4 Negro

Conexion

Salida analodgica 4...20mA 0...100 %
"Saturacion”

GND

Salida analdgica 4..20mA -25...100°C
"temperatura"

Conexion

Salida de conmutacion 1 / salida analdgica 1
GND

Salida de conmutacién 2 / salida analdgica 2
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m Conexion de la SMU

Codificacion de colores - cable de conexién de 5 polos, extremo de cable
abierto

Los codigos de colores del cable de conexion son validos
unicamente para el cable suministrado, asi como para las piezas
de repuesto originales.

Schirm
1 2 Shield

5
%“\Z?y Blindage
( Oljs 1 braun/ brown/ brun

4/0\\\_//

2 weiss / white / blanc

™ 3 blau / blue / bleu

\

4 schwarz / black / noir

5 grau / grey/ gris
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m Conexion de la SMU

Interfaz E - alimentacion eléctrica

Conecte el cable de conexidn suministrado a la alimentacién eléctrica de
acuerdo con la siguiente tabla:

Pin Caédigo de color Designacion

1 Marrén Tension 12 ... 24V CC
2 Blanco -

3 Azul GND

4 Negro -

5 Gris HSI

La asignacion de la interfaz se efectua como sigue:
Pin Designacion

5 Schim 1 Tension 12 ... 24V CC
2 N 1 Shield >
O Blindage -
\‘ y ;/ 3 GND
4 -
/. .\/ 5 HSI

N 4

Encontrara la fuente de alimentacién PS5 adecuada en el capitulo
"Opciones" de la pagina 93.

Interfaz F - USB

Para mas informacidén, consulte el capitulo sobre la interfaz USB en la
pagina 73.
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Conexiéon de la SMU

Interfaz G
La interfaz

G esta concebida segun el modelo de SMU como interfaz HSI o

interfaz Ethernet. Observe la siguiente descripcion.

HSI (Hydac Sensor Interface) - SMU 126x ...
En la interfaz HSI pueden conectarse los siguientes dispositivos de HYDAC:

- HMG3000 Dispositivo de medicidén manual

- CSI-F-1
- CSI-B-2

0 Modulo GSM

Transformador de interfaz HSI -> RS232/USB para conectar
al ordenador.

La asignacion de cables se realiza como sigue:

Pin
4
5

Cddigo de color Asignacion
Negro GND
Gris HSI

ETH (Ethernet) — SMU 127x ...

Con la inte

rfaz Ethernet puede conectar la SMU a una red local (Local Area

Network, LAN) mediante el protocolo TCP/IP y se puede leer con FluMoS =

V 1.50.

El ajuste de fabrica con la direccion IP y la mascara de subred, asi como la
puerta de enlace predeterminada, se encuentra en la pagina 54.

Este ajuste de fabrica puede cambiarlo utilizando el teclado de la SMU.

La conexion Ethernet esta disefiada como un zécalo de conexién de tipo
enchufe de conexién Industrial Ethernet codificado "D" M12 segun IEC
61076-2-101.

La asignacion de cables se realiza como sigue:

Pin Codigo de color Asignacion 2
1 Amarillo TxD+
2 Blanco RxD+ 7O
1 f O O3
3 Naranja TxD- \O
4 Azul RxD- ";1_"
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Conexion de los sensores

Antes de realizar la conexidn, compruebe la designacion del modelo o la
referencia estampada en el sensor de la SMU con la de los sensores
provistos por usted. La conexién de los sensores se efectua por la parte
inferior de la SMU mediante conectores de dispositivos.

Las salidas analdgicas o de conmutacién de los sensores se designan y
ponen a disposicion para posteriores aplicaciones en el conector hembra de
8 6 5 polos de salida.

I]@ Las sefales de bus se preparan mediante la interfaz HSI G.

La SMU espera una sefial de bus HSI digital de todos los sensores.

AVISO

El contacto de los hilos da lugar a cortocircuito
Los sensores conectados resultan gravemente danados

» Aisle y asegure mediante fusibles todos los extremos de cable
abiertos innecesariamente para evitar el contacto no deseado.
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Los siguientes sensores tienen los ajustes de fabrica en el estado de

suministro:
Sensor Direccion de bus HSI
CS1000 A
MCS1000 D
HLB1400 C
AS1000 Sin direccion

Asigne al AS1000 una direccion de bus HSI fija. Ajuste la
direccién de bus HSI en el menu PowerUp. Para mas
informacion, véase la pagina 61.
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Ejemplos de conexion de la SMU

En los siguientes capitulos se muestran ejemplos de conexion de la SMU.

SMU126x <-> CS1000 / AS1000

En el volumen de suministro de la SMU se encuentran todos los cables
necesarios para la conexion.

;

-- -
ZBE 30-xx

@

!

T

ZBE 43-05

"------------------
ZBE 42S-05

=

i
-
ZBE 47S-05

~—
_—

12...24 Vv DC

®
CS 1000 rol
L d

4
)
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'HYDAC Ejemplos de conexion de la SMU

SMU12x1 <-> Bluetooth

A continuacion, se muestra un ejemplo de aplicacion para enviar los datos

de medicion con la SMU 12 x 1 mediante Bluetooth a equipos terminales
moviles.

En el equipo terminal, analice los datos de medicion con FluMoS light,
FluMoS professional o FluMoS mobile.

=)
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Ejemplos de conexion de la SMU

SMU127x <-> CS1000 / AS1000 -> LAN

A continuacion, se muestra un ejemplo de conexién de la SMU 127 X con

CS y AS en una red local (Local Area Network, LAN).

Ot

nnnnnn
e

]l

ZBE 46-xx

ZBE 43-05

------------------
"
(_-"

«

'l

E 428-05

P

-

CS1000 T

ZBE 47S-05

v‘-----—‘

ZBE 45-xx /

ZBE 47S-05

™
o

12...24V DC
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Manejo de la SMU

Manejo de la SMU

Si la SMU dispone de corriente, es posible manejar y ajustar los parametros
incluso sin sensores conectados.

La memorizacién de datos de medicidn tiene lugar tras la conexion de al
mMenos un Sensor.

A continuacion se describe cada elemento de mando, asi como su
funcionamiento.

Indicacioén del visualizador (CS1000 / AS1000 y HLB1400)

3 e ™

-
7~

U Solid Contamination h

( U Fluid Condition A

N

/4

e |
.

p—
b

)
A

—

)¢
./I

[l 'l ,l 1;,’[ _'I

.
-

OsP1

ISO SAE/NAS Flow Out

I R S

.

nS/m £ %S

: O \'aration 7 1imperature

v

Drive Temp 4

$P20

Q

’\
W2

-
i
-~
—
]

tatus

]

) o
|

OA] °F °C

o

‘) g

LED
Estado

Visualizador

Magnitud de
medicion

Magnitud de
servicio

Modificacion /
unidad

Magnitud de
medicidn

Designacion

Mensaje de estado

(en la pagina 86 encontrara mas informacion al
respecto).

Indicacién de 6 caracteres o digitos donde se
visualizan los valores seleccionados.

Indicacién de la magnitud de medicion que
aparece en el visualizador, por ejemplo
ISO/SAE/NAS.

Indicacién de la magnitud de servicio que aparece
en el visualizador, por ejemplo: Flow/Drive.

Es posible seleccionar la unidad (°C o °F) en que
debe visualizarse la temperatura del fluido.

Visualizacion de la correspondiente magnitud de
medicion seleccionada en ese momento (p. €j.,
conductividad eléctrica).
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Manejo de la SMU

Visualizacion (MCS1000 y AS1000)

(O Metallic Contamination

O Fluid Condition 0

L,

L

[
11

.,,
o
a

[ A B

L)

SUM CYCLE

IOIC)

Pos.

Temp 1/ nS/m € %S

D 0O araconT TeInperaan., ~ F
oF 4 |

Status  Fi

LED
Estado

Visualizador

Cantidad

Magnitud de
servicio

Unidad

Magnitud de
medicidn

T i |
D © Sl
" = c
1
Designacion

Mensaje de estado

(en la pagina 86 encontrara mas informacion al
respecto).

Indicacién de 6 caracteres o digitos donde se
visualizan los valores seleccionados.

Indicacion del nimero de particulas correspondiente
SUM = numero tras conexion

CYCLE = numero durante el tiempo de medicién
actual

Indicacién de la magnitud de servicio
correspondiente que se muestra en el visualizador,
por ejemplo: Status/Fi/Temp

Es posible seleccionar la unidad (°C o °F) en que
debe visualizarse la temperatura del fluido.

Visualizacion de la correspondiente magnitud de
medicion seleccionada en ese momento (p. €j.,
conductividad eléctrica).
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'HYDAC Manejo de la SMU

Memoria interna de datos de medicion

Todos los datos de la medicién permanecen guardados en la memoria
interna con la referencia al punto de medicién hasta que el usuario los borra
mediante la ejecucion de la funcion I & L7 E M

Para su transferencia es necesario un espacio de memoria libre en el
sistema de destino (p. ej., un PC o un lapiz de memoria USB) de al menos
10 MB.

La capacidad de la memoria interna depende del intervalo de memorizacion
y de la combinacién de sensores.

SMU1200 hasta el 31/12/2009 — indice de hardware A:

Intervalo de memorizacion MCS1000 + AS1000 CS1000 + AS1000
Dias Dias
10 segundos >2 > 2
20 segundos >4 >5
60 segundos > 12 > 15
5 Minutos > 63 >79
60 Minutos > 767 > 959

SMU1200 a partir del 01/01/2010 — indice de hardware B:

Intervalo de MCS1000 + MCS1000 + CS1000 + CS1000 +
memorizacion AS1000 HLB1400 AS1000 HLB1400
Dias Dias Dias Dias
10 segundos >4 >6 >3 >3
20 segundos >8 > 14 > 6 >7
60 segundos > 26 > 42 > 19 > 23
5 Minutos > 132 > 214 >99 > 115
60 Minutos > 1586 > 2572 > 1189 > 1388
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Elementos del teclado

El teclado consta de seis teclas. Con estas teclas es posible manejar y
mover la SMU a través de los menus organizados jerarquicamente.

Teclado Descripcién
- Bajar un nivel
- Confirmacién de un valor modificado (nivel mas
bajo)
- Confirmacién para guardar o rechazar

modificaciones
(nivel mas alto)

- Subir un nivel
- No modificar ningun valor

- Modificar valores en el nivel mas bajo

(el visualizador parpadea al alcanzarse el nivel del
menu mas bajo)

u - Desplazarse por el visualizador

- Desplazarse por el menu
- Seleccionar numeros

Activacion/desactivacion del bloqueo de teclas

Bloquee el teclado contra una introduccién de datos o una utilizacion
indeseada no prevista. Para activar o desactivar el bloqueo del teclado,
pulse ambas teclas simultaneamente.

Teclas Indicacion del visualizador (1

segundo) Descripcioén

)

'-hs‘
—._-

)/
\

)
./ Bloqueo de teclado

o
‘-._1

O O O O O O

/
\

)
L. l' Blogueo de teclado

desactivado

’—O
ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp

ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp
O O O O O O

Después de un segundo, la indicacion del visualizador vuelve a mostrar el
valor preajustado.
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Conexion y desconexién del visualizador

Puede desconectar el visualizador. Con el visualizador desconectado,
permanece activado exclusivamente el estatus LED.

Para desconectar el visualizador, pulse ambas teclas H ala

vez. Para volver a conectarlo, pulse una tecla cualquiera.
Teclas Indicacién del visualizador Descripciéon

LI Solid Contamination 0 Fluid Condition

n T e Desconexion del
o o o m] jm) a . .
- P visualizador
© b ©
i B 7 B Y o B Y i
Loy, T 10, .,
H 5o v Fow ox o e Conexion del
@ gse1 " spad visualizador
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Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

En funcién del ContaminationSensor (CS1000 o} MCS1000) conectado y de
NIz e__i onl

los ajustes seleccionadosen = £ /N5  Ho L ENE  Hse muestran en el
visualizador diversos tipos de informacion.Las indicaciones del visualizador

se muestran navegando mediante las teclas u

Indicaciones del visualizador ISCS1000
Indicaciones ISO.SAE

H Visualizador Descripcion

= 1 (i~ | ©€odigo ISO de tres digitos
[l 2 R v R
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
[ ] [m] [m] [m] [m] (]
== Clase SAE A
R c
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp :9
O =m m] [m] m] (3}
.=~ | Clase SAEB =
o Y| £
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp [«})
O = O O o o e}
.= —| Clase SAE C 8
e N AN o
-
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp =
(] O [m] ] O :
(o)
(T Clase SAE D ©
Ny A Y| b=
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
[m] | | [m] [m} [m}
Mo g T Max. SAE
| B A r_1 [
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
(] [ | O [m] ] O
o Caudal en ml/min
(A
WA
BT T 9
(e Indicacion de la corriente o de la S
'L} tension que hay en la salida Q
o sAEMS Flow ot Bee T gnaldgica. (ejemplo: 13,8 mA) 9
. (2]
W Corriente LED en % )
Lt T ©
1 2
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp E
o o o o m O [®))
—~ = — ~| Indicacién de la temperatura en el g
L —L 2o L sensor (ejemplo: 29,5 °C)
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
(] (] [m} O [m} | |
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Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

Indicaciones ISO.NAS

H Visualizador

/

NSO iy i B |
2

00700 S

-

N

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
| m] m} O O [}

.4
o
|

),

- /
]

- =L

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
O

O u O O

[P
LR

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
m} n O O O O

/
1

l =
= |
-
A

R

A

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
0O n m} O O [}

o

L.

)~

= |
-
-
~
v
)

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
O n O O O O

[V/RV; [ i |
IS

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Tem
O

O u O O O

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
[m} O

[m] m} || O

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp

O m} O | ] O

ISO SAENAS Flow Out Dive Tem

O m} O O | O

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
u

O m} O O O

Descripcion

Cddigo ISO de tres digitos

Canal NAS 2-5 um

Canal NAS 5-15 uym

Canal NAS 15-25 ym

Canal NAS > 25 uym

Max. NAS

Caudal en ml/min

Indicacion de la corriente o de la
tensién que hay en la salida
analogica. (ejemplo: 13,8 mA)

Corriente LED en %

Indicacién de la temperatura en el
sensor. (ejemplo: 29,5 °C)

Magnitudes de medicion

Magnitudes de servicio

SensorMonitoring Unit - SMU
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'HYDAC Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

Magnitudes de mediciéon CS1000

Con las magnitudes de medicion, obtendra informacion sobre la pureza del
aceite de la instalacion medida. Las magnitudes de medicion se calibran y
emiten un valor de medicidn cuya precision es +/- 1/2 del cédigo 1ISO dentro
del margen calibrado.

Magnitud de medicion "ISO"

Indicacion del visualizador Descripcion
Ny e La actualizacion del valor de medicion se
[ R I I A . efectua en funcion del tiempo ajustado para
la mediciéon. Representacion del codigo ISO

ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp en 3 digitos.
O O O O O O

Magnitud de medicion “SAE”
Indicacion del visualizador Descripcion

i~ i~ La actualizacion del valor de medicion se

1 efectla en funcion del tiempo ajustado para
la medicién. Representacion de un canal de

ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp |a clase SAE.
O | O O O O

Magnitud de medicion ,,NAS“
Indicacién del visualizador Descripcion

La actualizacién del valor de medicion se
“\ [ - efectia en funcion del tiempo ajustado para
la medicién. Representacion de un canal de

ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp |a clase NAS.
O ] O O O O
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Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

Magnitudes de servicio (solo para CS1000)

Las magnitudes de servicio proporcionan informacion sobre el caudal actual
y la luminosidad del LED en el sensor CS1000. Las magnitudes de servicio

no estan calibradas.

Magnitud de servicio “Flow”
Indicacién del visualizador

.,
|

r
L)

—
I§\ -
AN
-\

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
| O | | O

Magnitud de servicio "Out"
Indicacién del visualizador

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
| O O | O |

Magnitud de servicio “Drive”
Indicacion del visualizador

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
| | O O | O

Magnitud de servicio "Temp"
Indicacion del visualizador

ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
| O O | O |

Descripcion

Indicacion del caudal determinado por la
unidad ContaminationSensor (ejemplo:
108 ml/min).

Descripcion

Indicacién del valor emitido como sefial
de salida analégica (ejemplo: 13,8 mA)

Descripcion

Indicacién de la luminosidad actual del
LED (1-100%) en el
ContaminationSensor (ejemplo: 42%).

Descripcion

Indicacion de la temperatura del medio
medida indirectamente en el
ContaminationSensor. La indicacién se
efectua en °C o °F (ejemplo: 29,5 °C) en
funcién del ajuste

Debido a un punto de medicion diferente
0 a una medicién indirecta es posible que
se produzca una variacion de la medicion
del AS1000.

SensorMonitoring Unit - SMU
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Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

Indicaciones del visualizador MCS1000

H Visualizador Descripcion
(g FE A Particulas ferromagnéticas
11 I
Clase A
SUM CYCLE States A Temp
u [m] [m] a
[ T FEB Particulas ferromagnéticas
1 1 i1
= Clase B
SUM CYCLE Stalus A Temp
u [m] m] [m]
[/ R FEC Particulas ferromagnéticas
L L.
Clase C
SUM CYCLE Stass A Temp
u [m] m] m] [m]
4 W NFE D Particulas no ferromagnéticas
[ ]
- Clase D
SUM CYCLE States A Temp
u [m] [m] a [m]
- - NFE E Particulas no ferromagnéticas -
i Clase E ‘0
SUM CYCLE Saus A Temp (&]
n [m] [m] [m] [m] '6
- NFE F Particulas no ferromagnéticas g
= Clase F
SUM CYCLE S R Temp ()
[] =] o O =] ©
(3 CYCA Particulas ferromagnéticas 3
L )
- Clase A S
SRy g =
17 7 CYCB Particulas ferromagnéticas %
— Clase B s
SUM CYCLE Stoss A Temp
[m] u m] [m] [m]
o I CcyccC Particulas ferromagnéticas
1
S Clase C
SUM CYCLE Status A Temp
a | | a a a
- 7 CYCD Particulas no ferromagnéticas
1 ]
- & Clase D
SUM CYCLE Status A Temp
[m] | ] [m} [m} [m]
- - CYCE Particulas no ferromagnéticas
i Clase E
SUM CYCLE Stass A Temp
[m] u [m] m] [m]
PR CYCF Particulas no ferromagnéticas
1
' Clase F
SUM CYCLE States A Temp
[m] u [m] [m]
., STATUS  byte de estado (00 en estado =
H o.k.)
SUM CYCLE Sous A Temp (@)
m) O | | [m} o 6
7 Fl Intensidad de campo de la bobina 2
= excitadora o
SUM CYCLE Sioius A Temp
O O O m O ()]
wt T TEMP C Temperatura del medio en °C g
LN o
ew mL Y 3
9 s TEMPF  Temperatura del medio en °F c
tey ()]
ey h T =
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Magnitudes de medicion MCS1000

Con las magnitudes de medicion, obtendra informacion sobre la pureza del
aceite de la instalacion medida.

Magnitud de medicién "SUM"
Indicacion del visualizador Descripcion

La magnitud de medicién SUM (suma)

-1 1 representa el numero de particulas por
tamano calculado desde la conexion del
SUM CYCLE Status  Fi Temp
e s BT sensor.

Magnitud de medicion "CYCLE"

Indicacién del visualizador Descripcion
[ ™ i La magnitud de medicién CYCLE
[ - [ representa el numero de particulas por
tamano calculado dentro del tiempo de
SuM eYeLE Sias R Teme  medicion actual (parametro - 7 ! /7).

Representacién de cifras superiores a 9999
Indicacion del visualizador Descripcion

N el i Si se supera el numero de particulas

[ | I 9999 en una de las clases indicadas, la
indicacion pasa a ser
SUM CYCLE Status  F T i i : =
e s Es exponencial.(ejemplo: 1.1E4 = 11.000)
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Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

Magnitudes de servicio (solo para MCS1000)

Las magnitudes de servicio le ofrecen informacion acerca del estado actual y
la intensidad de campo para la determinacion de las particulas del sensor
conectado. Las magnitudes de servicio no se calibran.

Magnitud de servicio "Status"
Indicacién del visualizador

1 Ly

Lt
SUM CYCLE Status Fi Termp
O O | | O O

Magnitud de servicio "Fi"
Indicacién del visualizador

11

11

SUM CYCLE Status Fl  Temp
0 O O | |

Magnitud de servicio "Temp"
Indicacion del visualizador

I B Y

Descripcion

Byte de estado
OK, si no existe averia.

Descripcion

Intensidad de campo de la bobina en %

Descripcion

El MCS calcula la temperatura del fluido
de forma indirecta, El valor de esta
medicion aparece en el visualizador en

SUM CYCLE Staus F Temp grados Celsius °C o Fahrenheit °F segun

0 o 0 m el ajuste efectuado.
Ny N Debido a un punto de medicion diferente
L1 3 717 0 a una medicion indirecta, puede

o CYoLE m— producirse una variacion del indicador y

Stat i emp -y
== & o de la medicion del AS.
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Magnitudes de medicion AquaSensor AS1000

El AquaSensor proporciona los valores de medicidn descritos a continuacion.

Magnitud de medicion - saturacion con agua
Indicacion del visualizador Descripcion

N

U Fluid Condition

e TS Indicacion de la humedad relativa en una
saturacion en %.

Magnitud de medicion - Temperatura

Indicacién del visualizador Descripcion

A

Ll Variation / Temperature

Indicacion de la temperatura del fluido en

o o . . T ida I ni
4 L[ Co °Fsegunelajusteen 7 LT,

% °F °C

SensorMonitoring Unit - SMU es Pagina 49/ 100

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x es 2016-04-11.docx 2016-04-05



'HYDAC Desplazamiento por las indicaciones del visualizador

Magnitudes de medicion HYDACLAB HLB1400

Los valores de medicion del HLB1400 se visualizan sucesivamente en
rotacién durante 5 segundos cada uno.

Visualizador Descripcion
((TFmacenanen )| Indicacién de la conductividad eléctrica.
My B |
[l A
nS/im £ %S

(~ 00 Variation / Temperature

Indicacion de la modificacion de la conductividad
en %.

Margen de valores: -100 ... 200 %

7
4]

r—
<l

% °F °c
\ 1)

(T Fiura Conattion \] Indicacion de la constante dieléctrica €

nS/m & %S

M~ ——

(" O Variation / Temperature

Indicacion de la modificacion en la dielectricidad
en %.

|

)
i/

.

% + - || Margen de valores: + 30 %

—~
—

(Truwacenamon )| Indicacion de la magnitud de medicion
Saturacion con agua en %

Indicacion de la temperatura del fluido en °C o °F

TAdainl T

= (7| || segunelajusteen LN,
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Configuracién de la SMU

La SMU cuenta con dos niveles de mando con los menus correspondientes
para la configuracion.

Menu Descripcién Para
consultar
mas
informacion
detallada
véase

Menu PowerUp Ajustes basicos de la SMU 52

Ajustes para el registro y

almacenamiento de los valores de 64
medicién y para la designacién de los

puntos de medicion.

Menu de medicion
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'HYDAC Configuracion de la SMU

Menu PowerUp
En el menu PowerUp se efectuan los ajustes basicos para el servicio de la

SMU.
Seleccidn Qué se debe hacer

Pulsar y mantener oprimida una tecla
Inicie el menu Power Up mientras se conecta la alimentacion

eléctrica

i~ 3 —

Desplazarse hasta L

i

VL £ Ly pulsar

\

Salir del menu Power Up sin @
guardar ninguna modificacion. o de forma automatica después de

esperar 30 s sin pulsar ninguna tecla

Salir del menu Power Up o @
P . il i YV
guardando las modificaciones. ~ Desplazarse hasta = 7i" =y pulsar .

PowerUp H Descripcion Encontrara
mas

informacion
en la pagina

mET T Ajustar la fecha/hora del sistema 58
A TRESS Fijeladireccidon de busy IP de la 54
SMU
RECmOTn Ajuste del registro de datos 56
mEy M4 Borrar los datos 57
SEang 7 Seleccion del menu PowerUp del 58
sensor conectado a la interfaz de
sensor A (CS1000 o MCS1000)
SEnE B Seleccion del menu PowerUp del 60
sensor conectado a la interfaz de
sensor (AS1000)
SENE TR Fijar automaticamente la direccidon 61
del sensor
TFE Ao T Restituir los ajustes de fabrica 62
Cancelar y salir 63
5RvE Guardar y salir 63

Para cambiar a un submenu, pulse la tecla o
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Configuracion de la SMU

T oA,

date/time

ity

En este punto del menu puede ajustar/modificar la fecha/hora del sistema.

Si todavia no se ha actualizado la fecha o si la bateria esta descargada, la
fecha indicada es 01/01/2000 y la hora 00:00.

El formato de la fecha es: YY.MM.DD => afio/afio.mes/mes.dia/dia.

La hora se indica en formato de 24 horas: HH.MM =>
hora/hora.minutos/minutos.

Ajuste la fecha y la hora con ayuda
de las siguientes teclas:

Cambiar las
cifras

Modificar el valor

Aceptar
modificaciones

Cancelary
volver atras

{ATA A 1A | {7 72 1A (7
]Ll“iL,‘Ll L[Ll i ,‘LJ’L"[LI’L!
ISO SAENAS Flow Out Drive Temp %S
O 0O 0 o o 00—
_ ~ o Temperature
e =‘f Y
TN = 3 o
( Ese | | B stas ‘ \(uk,)\
o/ |\< >J
S ] ] //‘ ‘\\\' I—!F ,(—: //"I
YY -> Year HH -> Hour
MM-> Month MM-> Minutes
DD -> Day

SensorMonitoring Unit - SMU
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'HYDAC Configuracion de la SMU

H K E 5 B Ajuste de la direccién de bus HSI/direccion TCP/IP
_i

En H I E 5 5 ajuste la direccion de bus HSI y/o la direccién IP de la SMU.

Aqui se ponen a disposicion 26 direcciones de bus de la A ala Z para la
direccién de bus HSI. Tenga en cuenta que, dentro de un bus, cada
direccion puede aparecer solo una vez.

Ajuste la direccidn con ayuda B Contamination T Water Saturation
de las siguientes teclas: I

Cambiar las

ISO SAEINAS Flow Out Drive  Temp %S
[m} ————

cifras S - ~

O Temperature
n Modificar el
valor

Aceptar
modificaciones

Cancelary
volver atras

Mo Ajustar la direccion del bus HSI

o Ajuste la direccion IP

v 75 Ajuste la mascara de subred IP

;@53 7 e Ajuste la direccion IP de la puerta de enlace
predeterminada

Para cambiar a un submenu, pulse la tecla o

Una vez haya modificado los ajustes IP, la SMU solicita ser reiniciada.
Aparece la siguiente indicacion:

B Contamination [0 Water Saturation \
[ I B B S | i1 ni
| I B 74V I N I Ly
ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp %S
O O O O —————— &
O Temperature
T SA
\ b—d)
—{+——

Para adoptar los ajustes modificados, reinicie la SMU. Para ello retire la
alimentacion de tensién a la SMU durante aprox.10 segundos.

SensorMonitoring Unit - SMU es Pagina 54 / 100

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x es 2016-04-11.docx 2016-04-05



GYY»

Configuracion de la SMU

Los ajustes de fabrica que se encuentran en ADRESS son:

1S H

' PAIR ‘92 168238

! AMAGK ICEE55E558

HOHATE 'He TEHD
SensorMonitoring Unit - SMU es
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'HYDAC Configuracion de la SMU

"I L1 1I: ajustar el registro de datos

i~ nd i1

Con la funcion /' £ L M LI I puede modificarse el tipo de registro de datos.
Existen dos tipos de variantes.

/1 15 Los datos se guardan continuamente. Si la memoria esta llena, se
borran los datos mas antiguos para poder seguir almacenando
informacion. Este ajuste se recomienda especialmente para el
funcionamiento estacionario en un punto de medicién. En el menu
de medicion puede seleccionarse un unico punto de medicion.

-

Los datos se guardan hasta que la memoria de trabajo disponible

=
=

i .
se agote. Después no es posible guardar mas datos. La duracién
depende del ajuste de REC.TIM del menu de medicion. Este tipo
de almacenamiento esta pensado para la aplicacion de la SMU en
diferentes puntos de medicion. Para borrar la memoria se
encuentra a disposicion la funcién DEL.MEM.
Ajuste e| t|p0 de memoria (1 O Solid Contamination N ) (1 O Fluid Condition N
con ayuda de las siguientes - on i
teclas: U A
. ISO SAENAS Flow OQut Drive Temp nS/m & %S
N——{——
garsrlglo de ESN = = = = SPZE (L] Variation / Temperature )
ju "
Aceptar e [ status, o
e modificaciones L “ ) L% °F "
Cancelar y
volver atras
El ajuste de fabrica del tipo de memoria es: RiING

Antes de volver a configurar y borrar la memoria, guarde los datos en un
lapiz de memoria USB.

Si después de reajustar la funcion ' £ .2 ML 1 )
no se borra la memoria, la SMU sefializa IO LT

[V i B i B
U S Ny v N

Si 7 £.L ML I ya ha sido reajustada, es posible guardar los datos en un
lapiz de memoria USB. Para guardar los datos de manera distinta,
reestablezca el ajuste inicial.
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'HYDAC Configuracion de la SMU

I~ <
[-.,
I‘::i

- //: Borrar memoria

Con I £ L. E I borrara definitivamente todos los datos de la medicion
guardados en la memoria interna.

Antes de borrarlos, guarde todos los registros de medicion en un
lapiz de memoria USB.

Pulse las siguientes teclas (T Sona Comamnation N (T Fuaconaion )|
para. TT T T T (70107 1
Confirmar que DA o S R B [ R
e desea borrar IOS ISO SAEINAS Flaw Oul Drive Temp nS/m & %S
d = o (~ LI Variation / Temperature
atos OsP1 ,‘spzm
@ Cancelar y volver @ ‘Dm‘ ° K
atras % - -
Salga del ment PowerUp pulsando & AN ELo 5 HVE.
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Configuracion de la SMU

En S &£ NE

"+ H: Mena PowerUp del sensor A

H tiene la posibilidad de acceder al menu PowerUp del sensor
conectado (CS1000 o MCS1000) a la interfaz de sensor A.

Los submenus correspondientes dependen del sensor conectado.

La descripcion de los submenus se encuentra en las instrucciones de
servicio y mantenimiento del sensor.

Mientras permanezca seleccionado eI menu PowerUp del

-_ L_ ll{ [l:-i

sensor A, aparecen
derecho.

Si el sensor conectado no
dispone de menu PowerUp,
aparece eI mensaje

NS E N B (visualizacion

durante = 2 segundos).

Si en la interfaz de sensor A
no hay conectado ningun
sensor, aparece /v Li1ME

PN !\ [
Esta indicacion desaparece
después de 10 segundos,
siempre que el LED de estado
de la SMU esté en verde.

y FL

en el visualizador

O Fluid Condition

,...
|
|

[
105
nSim £ %S

[m] [m] m}
O Variation | Temperature

o)
-,-..
-

I3 101 7
N

U Solid Contamination

[ VO il W O |
AL S R B B O B A |
ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
m} m] m] m} m] m] L 8, 8,
("0 Variation / Temperature
@ [ status, °
\ ChanlD ] T
J | S e e—

p
U Fluid Condition

ISO SAENAS Flow Out
u] ] ] u]

Drive Temp

m]

m]

\

p
U Fluid Condition

nSfm & %S
N

("0 Variation / Temperature

SensorMonitoring Unit - SMU

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x es 2016-04-11.docx

es

Pagina 58 / 100

2016-04-05



'HYDAC Configuracion de la SMU

i ¥ ( )
Ajuste los submenus con ayuda de O Solid Contamination
las siguientes teclas:

HModificar el valor
HCambiar los ISO SAEINAS Flow Out Drlve Temp
submenus

OspP1 SP2[0]

Seleccionar el submenu
Aceptar modificaciones e [ status

e Cancelar y volver atras ‘ ‘

Ajuste de fabrica: Véanse las instrucciones de servicio y
mantenimiento del sensor conectado.

SensorMonitoring Unit - SMU es Pagina 59/ 100

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x es 2016-04-11.docx 2016-04-05



GYY»

Configuracion de la SMU

I“"

iy
™

=

5

: Menu PowerUp del sensor B

i

En £ /N5 Htiene la posibilidad de acceder al menu PowerUp del sensor
conectado a la interfaz de sensor B.

La descripcion de los submenus se encuentra en las instrucciones de
servicio y mantenimiento del sensor.

ISy
ISy

El AS1000 no dispone del menu PowerUp. Este punto esta
reservado para la utilizacion con otros sensores.

El menu HLB1400 PowerUp no se puede manejar a través de la
SMU. Es necesario realizar modificaciones en los parametros a
través de HMG o de CMWIN. Para mas informacion, véanse las
instrucciones de HLB.

Si el sensor conectado no (T Sona Gontamination N (TP conaton Y |
dispone de un menu PowerUp, N TME N

aparece el mensaje INLLTTL IV L

WEITT A [ ! nS/m £ %S

(Indicacion
durante aprox. 2 segundos).

PN T Ly,

Si en la interfaz de sensor B
no hay conectado ningL'm

wir Y

sensor, aparece /v L. o iV o
Esta indicacion desaparece

OspP1

ISO SAENAS Flow Out
O O O

@ ‘Dsm‘ °
J

Drive Temp
O [m]

spP20

~,

% °F °C

O Variation / Temperature

0 Solid Contamination

asP1

ISO SAE/NAS Flow Out
O [m] O m]

Drive Temp
O m)

sP200

e
T Fluid Condition

n
IR

nS/m £ %S

S

N

-

I Variation / Temperature

después de 10 segundos,
siempre que el LED de estado
de la SMU esté en verde. ‘

" \
@ ‘DS‘ 0 CENG
) Yo °F °C

Ajuste de fabrica: Véanse las instrucciones de servicio y

mantenimiento del sensor conectado.
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'HYDAC Configuracion de la SMU

i H T H: Ajustar la direccién del sensor

A través de este submenu puede ajustarse de nuevo la direccion de los
sensores conectados. Esto es preciso cuando en la interfaz de sensor B hay
conectado un sensor AS u otro sensor sin direccion fija o con la misma
direccidn que en la interfaz de sensor A.

Para cambiar la direccién del sensor, siga los siguientes pasos:

Conecte el CS1000 o el MCS a la
interfaz de sensor Ay el
AquaSensor AS a la interfaz de
sensor B.

Active el menu PowerUp.

P s ~ r ~
H Pasar a| su bmenu (O Solid Contamination (" Fiuid Condition B
— 7 T

_ i _
I

|
-
-
=

-,
—
v

PR - v
o SOIICItar ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
. . 0O o o o o o o s ¥ s U
modificaciones en el Dspt w20 (T Vartaton Tomperators )
ajuste de direccion @ °
e Cancelar y volver . || ——)
atras

La SMU determina la direccion del
sensor conectado en la interfaz de

sensor A.
Elimine el sensor de la interfaz de ([~ Zsoeermmmamen [T )
sensor A y confirme con o.k. eV N e BV ol Wl
LA S I By B By A PR NS BT I |
o COanrmar \Eo SAEEI:IAS FIDow uat Dlr]ivu TeErlnp %
OseP1 sP20
[~ gl +] -
Cancelar y volver @ ‘D‘ @ L,
atras L o)\ T —)
El sensor de la interfaz de sensor B ([ 7 s commnatn V| [T )
(AS1000) se ajusta de nuevo. W3 T
En el visualizador aparece n 1':1' / 4’— ISO SAENAS Flow Out Drive Temp \osim & %s
S (T Variation  Temperators )
OsP1 ,‘SPZD P
Cmw ©
L ) % °F °c /)
La direccion de bus del sensor en la
interfaz de sensor B se ajusta
automaticamente.
Para AS se ajusta como direccién
de bus B. Si la direccion de bus ya
esta asignada, se selecciona la
direccion de bus C para el AS.
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'HYDAC Configuracion de la SMU

H H (" -\ g ~
Una vez finalizada la tarea, aparece ([ 7 sowcomaminaton ) (T Fiwa Conaion )
durante = 1 segundo el mensaje el e N B el
It N BN el | T O e B Y |
AR I A R SR T
Is0 SAE!NAS Flow Oul Drlve Temp nSim & %S
o u]

(O] Variation / Temperature
ospP1 sp20

oFRo
“ AE—

\> - ) \ )

A ContlnuaCIGn regresaré al F( 0 Selid Contamination N r(l:l Fluid Condition \W
submend 5 & 147 1117 C T a7 T T
ey R S TR N

Pasar al Smeen[:l |so SAEJNAS Fluw om Drlve Temp nS/m £ %S
Osp1 " sp20) (O Variation / Temperature )
Solicitar & D) T |
modificaciones en el
ajuste de direccion

Cancelar y volver
atras

Vuelva a conectar el sensor a la interfaz de sensor Ay salga del menu

[ Y I A | !'lnfn__

PowerUp pulsando L~ /N L =L o =i+ &y reinicie la SMU.

/L. T: Restablecer los ajustes de fabrica
Mediante I F H /L T puede restablecer los ajustes de fabrica de la SMU.

=\ 'S =\

Ut|||Ce |aS S|gu|entes teCIaS para ( (T Sota Contammation 7 TT Fluid Condition

) S funcion TFRUL
ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp nSim £ %S
O O O o a0 f_n—\‘—D—D—D—’
H Pasar al pr(')X|mo Osp1 sp20 Variation / Temperature
punto del menu o = n ©
e Aceptar S ) =)
modificaciones

@ Cancelar y volver
atras

Ajuste de fabrica: Véase la tabla de la pagina 92.

El ajuste de los sensores conectados
no se modifica.
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Configuracion de la SMU

Ik L: Cancelar

Con L H N L E L puede rechazar todas las modificaciones y salir del menu

PowerUp.
Utilice las siguientes teclas para: (T s cormmaon (T oo
H Pasar al préximo CHNLEL

punto del menu |sDo SAENAS Flow Out Drive TeDmp nSim & %S

Confirmar

Cancelar y volver
atras

OsP1 sp200

.

o o o o
og Do

\

( Variation / Temperature

Con 5 M £ puede guardar todas las modificaciones y salir del menu

PowerUp.
Utilice las Siguientes teclas para: (T Solid Contammation e — .
Chanld ot 5AYE
punto del menu 50 AL Flow 0w Drve T H
osP1 sp20] Variation / Temperature
e Confirmar Cory
e O status 0
© @m0 | .

Cancelar y volver
atras
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Configuracion de la SMU

Menu de medicion

En el menu de medicidén pueden realizarse ajustes durante el

funcionamiento.
Seleccion

Iniciar el menu de medicion

Salir del menu de medicién sin
guardar

Salir del menu de medicién
guardando las modificaciones

Qué se debe hacer

Pulse la tecla o

= —

n T
1

Desplazarse hasta £ /N L £ Ly pulsar

@ o espere 30 segundos.
El visualizador pasara automaticamente
al modo de visualizacion sin pulsar
ninguna tecla de la SMU.

Desplazarse hasta “ /i’ £ y pulsar la

tecla o

Menu de
medicion:

Descripcion Encontrara
mas
informacion
en la
pagina

Registro de los datos de la 65

medicion

Visualizacion del espacio de 66

memoria libre

Intervalo de registro de la SMU 67

Cambiar la denominacion del 68

punto de medicién

Reajuste de la unidad de 69

temperatura

Seleccion del sensor A 70

Seleccion del sensor B 71

Cancelar y salir 71

Guardar y salir 72
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Configuracion de la SMU

0 1
I

Reglstrar los datos de mediciéon

En el punto ¥ £ L L/ F I puede establecer en qué punto de medicion desea

guardar los préximos protocolos.

ISy

Si en el menu PowerUp, en eI punto &L ML T

esta
seleccionado el ajuste K 1N (ajuste de fabrlca) solo esta
d|Sp0n|b|e wA (I n T AT

[ I I R O 'l

En este modo de funcionamiento solo se encuentra a disposicion
un registro de puntos de medicion.

i

Para el ajuste seleccionado en ~ £. L.

L. L. se aplica lo siguiente:

Utilice las siguientes teclas para:
Pasar al préximo

el e
o Confirmar

Cancelar y volver
atras

ISO SAEINAS Flow Out
o O

Drive Temp
m}

sp201

\

N

\

ra
T Fluid Condition

nSim £ %S
N

(" O Variation / Temperature

% °F C

Utilice las siguientes teclas para:
Cambiar la

H seleccidn
e Confirmar

Cancelar y volver
atras

L Solid Contamination

Wl
JUrT g

ISO SAE)NAS Flnw Dut

Osp1

D status

Dnve Temp

sp20

—
(O Fluid Condition )

nSim € %S
N

("I Variation / Temperature )

% °F °C

En MNPT tiene disponibles 20 puntos de medicion que puede definir
libremente. En estado de suministro los puntos de medicidén estan

identificados con —.

Puede adaptar esta identificacion tal y como se describe en el punto

é: _f,-.'f IN"' l"\'j le " .

Utilice las siguientes teclas para:

Pasar al siguiente
punto de medicién

Aceptar
modificaciones

Cancelar y volver
atras

-

L1 Solid Contamination

WA LIt T A
[N A

ISO SAENAS Flow Out
O a O [m}

Osp1

O status

Drive Temp
m] o

sp20

Fluid Condition

5
LN |

nSim € %S
N

(T Variation / Temperature )

% F C
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Configuracion de la SMU

Seleccione

T

Y& T H5 T H para crear un nuevo archivo en la memoria interna

de la SMU en el nuevo punto de medicién. Al pulsar e el visualizador

H i k. Confirme de nuevo pulsando la tecla @

cambiaa 5/
Utilice las siguientes teclas para: ([T sewcontmmaion \) (T Fuaconaion )|
H Cambiar la HTHETH

Selecc'én ISO SAElNAS FlclwI Oul Drlve Temp nS/m £ %S

e Confirmar

ISy

=
-,

En ME

M r'i : ..‘ u

O Variation / Temperature )
SP20

OspP1

O status

Cancelar y volver & J) %z < )
atras
Si en el menu PowerUp, en el punto ' & L LI 7 I, esta

seleccionado el ajuste RING (ajuste de fabrica), no esta
disponible el submenu & 75 T H

"4’11._41%‘.

“: Visualizar el espacio de memoria libre

puede comprobar el % del espacio que queda libre en la

memoria interna de la SMU.

ISy

on el ajuste de memoria
Con el ajuste /7 / V{2 no
7 como opcion.

Con el ajuste i del submenua ~ £ L M1 I hay que tener

en cuenta que si no queda espacio en la memoria no se pueden
guardar mas registros de datos de medicion.

Este punto solo esta dlspgn_lb
F ! L L del submenu F £ M

wA L2 onA T

aparece el submena £ L

le
A 17T
L _J
H

Ejemplo: 97% de espacio libre en la memoria.

Utilice las siguientes teclas para: (O Soiia Contamination ) (T FudCondiion )
Aceptar MEMOKR Y =
modificaciones wsm & %S

ISO SAEMNAS Flow Out
a O a o

o 'R YT
Omad® | |.775F
% °F °C

~ ) \ -0

Drive Temp
o m} = S— S——
O Variation / Temperature

aseP1 SP201

Cancelar y volver
atras

\h
- ._j
.
B

Guarde los datos de la medicion ya leidos tal y como se indica en la pagina
56. A continuacion borre los datos de la mediciéon de la memoria interna con
la opcidén , tal y como se indica en la pagina .
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Configuracion de la SMU

K E LT 1M Ajustar el intervalo de registro
En ¥ £ L. 7 ! /M puede ajustar el intervalo de almacenamiento en la memoria
de la SMU del valor de medicién actual de los sensores conectados.
Seleccione el tiempo en un rango de 10 ... 3600 segundos.
Ajuste el tiempo para la medicion O Solid Contamination h
con ayuda de las siguientes teclas:
Cambiar las cifras L I
'
H Modificar el valor ISO SAEINAS Flow Out Drlve Temp
OsP1 SP 2]
Aceptar
modificaciones @ e
[ status
Cancelar y volver ‘ ‘
atras
Ajuste de fabrica: 60 segundos
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'HYDAC Configuracion de la SMU

L AN H T Cambiar la denominacion del punto de medicién

En £ ZMMN T puede adaptar la denominacion del punto de medicion en
funcién de sus necesidades.

Dispone de hasta 6 caracteres para la denominacion. Por ejemplo: , , etc.
I]@ Si en el menu PowerUp, en el punto /. L1 T, esta

S B T B

seleccionado el aJuste r< I\ 3 (ajuste de fabrlca) solo esta
wA w07

disponible v T 717, La seleccion de otro punto de
medicion no es posible en este modo de funcionamiento.

Utilice las siguientes teclas para: (T Soracomammaton N (G
H Pasar al proximo EOMPNT
punto del menu 150 SAEMAS Flow Out  Dive Tomp s & %S

TT Variation / Temperature )
OsP1 spz20 P

Aceptar
'Y =)

modificaciones

L ) { . . .
Cancelar y volver b ’ ’
atras

Utmce |as S|gu|entes tec'as para: (T Sora Gontamination ) ( (T Fiuid Gondion N)

-
=l
al
N|
-
x|

H Pasar al siguiente MENT A .
punto de medicion 150 SAEMAS Flow Out  Ditve Temp nSim £ %S

m} a
("I Variation / Temperature )
OspP1 sp20
Aceptar (- L+ ]
modificaciones © ‘“‘ ©
Cancelar y volver
atras
Utilice las siguientes teclas para: (TS Cormammaton NG
Cambiar a MPNTER v
Caracteres %o SAESJAS F::ulw OEIt nave 1%“, nSim £ %S

Ol 2O
L« T ) T

k\ JJ \ L 8, 0—)

Aceptar
modificaciones

Cancelar y volver
atras

. . aospP1 sP20
H Modificar el caracter - L+
actual

Los siguientes caracteres aparecen sucesivamente en rotacion tras pulsar la

.- ]

T/ v v "7 l'—,- BB —
N O A B P e I

\

i~ - |
L. ’ ‘L L 1 !

L s/
l'tl__\

-

[N
IRY

j l'_r
MO

)1‘

!_r.

i
-J
R
I._n':]

(]
!:I i
=

L/
AN Sy |

-

i
L

~=

< —

Existe un espacio en blanco entre el 9 y la A y puede ajustarse solamente
desde la 6.2 posicion hacia la izquierda. Esto le ofrece la posibilidad de
introducir denominaciones de puntos de medicion con menos de 6
caracteres.
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Configuracion de la SMU

En TALIN

7 puede ajustar la unidad de la indicacion de la temperatura

del fluido. Puede escoger entre grados Celsius °C o Fahrenheit °F.

Utilice las siguientes teclas para:

Pasar al préximo
punto del menu

Confirmar

=
(O Solid Contamination

[
I

T Il
! L

4
i i

ISO SAEINAS Flow Out
[m] [m] [m]

aseP1

Cancelar y volver

Drive Temp
a [m]

sp20

~

~

.

ra
01 Fluid Condition

nS/m £ %S
0O Variation / Temperature )

% - B

atras

Utilice las siguientes teclas para:

Cambiar la
seleccién

Confirmar

ISO SAENAS Flow Out
[m] a ] a

Cancelar y volver

Drive Temp
m} ]

4
(U Fluid Condition

nSim £ %S
( O Variation / Temperature )

% °F °c
\ N —

atras

Ajuste de fabrica:

==
T

L
I

|
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Configuracion de la SMU

I
;‘\l L‘J

H5E

,‘\J’ L1

En S5 &

: Menu de medicion del sensor A

H tiene la posibilidad de acceder al menu de medicién del

sensor conectado (CS1000 o MCS100) a la interfaz de sensor A.
Los submenus correspondientes dependen del sensor conectado.

La descripcion de los submenus se encuentra en las instrucciones de
servicio correspondientes del sensor.

Mientras esté seleccionado el

menu de medicic’)n del sensor A,

] Y/

N nil
PN [~

aparecen ‘i -/
el visualizador derecho.

Si el sensor conectado no

dispone de menu de medicion,

aparece el mensaje
N LLME N L durante = 2

segundos.

Si no hay ningun sensor
conectado a la interfaz de

sensor A, aparece la indicacion

1T I
,'"u ) "‘J |': ;"n L‘i

_,lu;nen

O Fluid Condition

[ (Y Y i}
i
nS/m £ %S
5] a u]
O Variation / Temperature
wA L o nila o
[ ey U ]
% °F °c
[m] [u] m]
4 ™ s N
([ Solid Contamination h 7 Fluid Condition
n.' T na i nia
“'L'l'f_ [
ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
a [m] O [m] ] ]

OspPi1

( O Variation / Temperature
sP20

% °F °c

J AN R T— T
J . J

L1 Solid Contamination

-
3 ("I Fluid Condition

N
XY

-5
l——.
155
LI |
~

7™

N
A

=
-
L)

ISO SAENAS Flow Out

a m] [m] [m]

Drive Temp nS/m € %S
O m] =, 8, £
Variation / Temperature

) % °F
J (. J

Ajuste los submenus con ayuda de

las siguientes teclas:

Cambiar los
submenus

H Modificar el valor

Seleccionar el
submenu

Aceptar
modificaciones

atras

Cancelar y volver

[0 Solid Contamination

ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp
O O O O O O
- ' ‘ P

[ status
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Configuracion de la SMU

I
;‘\l L‘J

SQE
En %

-,"!L_'

4: Mentu de medicion del sensor B

H tiene la posibilidad de acceder al mend de medicion del

sensor conectado a la interfaz de sensor B.

La descripcion de los submenus se encuentra en las instrucciones de
servicio correspondientes del sensor.

ISy
ISy

AS no dispone de menu de medicion. Este punto cuenta con
otros sensores para su posterior utilizacion.

El menu de medicién HLB1400 no se puede manejar a través de
la SMU. Es necesario realizar modificaciones en los parametros
a través de HMG o de CMWIN. Para mas informacion, véanse
las instrucciones de HLB.

Si el sensor conectado no (T Sotid Contamination \ (T Fiud Condition )
dispone de menu de medicion, =

aparece el mensaje LAt T

n‘n‘ f__‘l ;\1['1' ’" JJ ! durante 2 nSim £ %S

segundos.

Si no hay ningun sensor
conectado a la interfaz de
sensor B, aparece la indicacion

NOSENE,

L £ L: Cancelar

-

Con L
de medicion.

f1;u;

Utilice las siguientes teclas para:

Pasar al préximo
punto del menu

Confirmar

Cancelary
volver atras

(" O Vvariation / Temperature

-
(U Solid Contamination

N
K

=
15
|
L |

r...,,
S
I3

N

n
[

=
-

ISO SAEINAS Flow Out
O [m] O m}

OspP1

Drive Temp
]

SP20

-
T Fluid Condition

nS/m £ %S
N~

[0 Variation / Temperature

- L. puede rechazar todas las modificaciones y salir del menu

-
(U Solid Contamination

i~ N
l_llil

ISO SAENAS Flnw Out

asp1

[ status,

Drlve Temp

SP20

-
T Fluid Condition

nS/m £ %S
N~ ]

( U Variation / Temperature
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Configuracion de la SMU

[ o Y
iy

11" =2 Guardar datos

Con i (Jdar7s -
medicion.

Utilice las siguientes teclas

para:
proximo punto

del menu
e Confirmar

Cancelary
volver atras

Pasar al

= 2 puede guardar todas las modificaciones y salir del menu de

p
(~ U Solid Contamination

R — o
L.

Ltz |

s I e I 2

ISO SAEINAS Flow Out
[m] u] [m] [m]

aspi

O status

S

Drive Temp

[m]

[m]
sp20

-
( U Fluid Condition

nS/m & %S
N~ —

J

.
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'"HYDAC | Interfaz USB

Interfaz USB

Copiar los valores de la medicién en el lapiz de memoria USB

I]@ No se puede garantizar la compatibilidad con otros lapices de
memoria USB, ya que la SMU se comunica directamente con el
microprocesador. Esto significa que ningun software, p. ej. en un
PC con sistema operativo, detecta posibles errores de
transmision.

Recomendamos el uso del lapiz de memoria
USB de Hydac incluido en el volumen de
suministro, ya que ha sido probado con
resultados satisfactorios en numerosas
combinaciones de ordenadores/sistemas
operativos.

Para consultar otros lapices de memoria
USB comprobados, véase la pagina 96.

No garantizamos ni asumimos (Figura similar)
responsabilidad alguna respecto al N° articulo HYDAC 3442973
funcionamiento y la compatibilidad del
lapiz de memoria USB con su sistema.
Por consiguiente, el usuario no tiene
derecho a la prestacion de asistencia o
repuesto.

Los datos de medicion guardados se pueden transferir al 1apiz de memoria
USB incluido en el volumen de suministro. Asegurese de copiar todos los
datos de la medicion de la memoria interna al lapiz de memoria USB.
Después de copiar en el lapiz de memoria USB los datos, estos siguen
permaneciendo en la memoria interna.

Durante la descarga no se guarda ningun dato de medicién en la memoria
interna.

Si se vuelve a efectuar una descarga, faltaran los datos del periodo que dura
la descarga.

Elimine los datos de la memoria interna, puede consultar mas detalles al

[V v

respecto en el punto de menud I/ £ L. £ 1) en la pagina 57.

Antes de utilizar por primera vez el lapiz de memoria USB, le recomendamos
que lo formatee. Para ello, introduzca el lapiz de memoria USB en un puerto
libre de su ordenador. A continuacién entre en el administrador de archivos
(p. €j. en el Explorer) y formatee el lapiz de memoria USB en el formato
FAT32. Encontrara informacion al respecto en la documentacion de su
sistema operativo.

Necesitara al menos 10 MB de espacio libre en el lapiz de memoria USB.

Para poder copiar datos en el lapiz de memoria USB, es
necesario configurar el REC.MOD de acuerdo con el ajuste con
el que se registraron los datos.
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Interfaz USB

Para guardar los valores de la medicion en el lapiz de memoria USB,
proceda de la siguiente forma:

1.

4a.

Abra la capa proteccion de la
conexion USB girandola en el
sentido de las agujas del relo;.

Conecte el lapiz de memoria USB
en el puerto. Tenga en cuenta que
el lapiz de memoria USB so6lo
encaja en una posicion.

El lapiz de memoria USB deberia
entrar facilmente en el puerto.

Tras insertar el lapiz de memoria

O Solid Contamination

USB, la SMU reconoce el medio TN L T L 0L G
de almacenamiento y comienza 50 S Few O B Tom T
inmediatamente a copiar los datos - T Versen Temeerae )
de medicion. © Ko=) (o)
‘W—D—D—’% &5 5)

En el indicador izquierdo aparece T S ot |
el numero de registros de 9349 L
medicién que se han de copiar 50 S ow On B Tom e £ %
(ejemplo: 339) ‘ T Ve et )
En el indicador superior derecho © ‘D‘ © SR
aparece el nimero de protocolos e
(ejemplo: 4). Con el ajuste
! IV solo aparece un 1.
Ajuste de memorizacion / | L L [T o |
: Exi1575 H

lls:c SAEE’I“S F\Daw Oé‘t Delve TeDmp nS/m &€ %S

Si la SMU detecta que en el lapiz
de memoria USB ya hay
protocolos, en el visualizador
aparece el siguiente aviso.

Ejemplo: la SMU ha reconocido el
protocolo numero 4 en el lapiz de
memoria USB.

Esta funcién es especialmente util
para comparar los datos copiados

con la memoria interna de la SMU.

Los protocolos ya existentes
aparecen en el visualizador.

aspi sP20
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Interfaz USB

N

0 Solid Contamination

T Fluid Condition

4b. Ajuste de memorizacion /7 | Vi
: o H !
Sila SMU reconoce en el lapizde || % “8°% % & W =
. . aspi sP20
memoria USB un archivo con la ° L+ o
H 4 . O status,
misma fecha y numero del mismo L« T ) S
punto de medicion, el numero de - ——
archivo aumenta una cifra.
(ejemplo: el archivo 09_02_06.001
se convierte en 09_02_06.002)
Una vez Coplados IOS protocolos’ TT Solid Contamination (T Fiuid Condition 3)
aparece el siguiente aviso en el REMOyE OTICK
VISU8|IzadOI’ ||s:o SAEEDIIAS Fl\;w oat Delve TeDmp nS/m € %S
asei sP20 m
e =§m= °
Yo °F C

Retire el lapiz de memoria USB
del puerto tirando de él
ligeramente.

Cierre la tapa de la interfaz USB
girando la capa de proteccion en
el sentido de las agujas del relo;j.
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(HYDAC] Interfaz USB
Error en la transferencia de datos: &~ ~ L~ L LFY
Si se produce un error durante la (7 sora Contammation ) ([T reeseae )
copia o si retira el lapiz de memoria sl Neluls T v
USB del puerto antes de que haya e =
. . . , ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nS/m £ %S
finalizado la copia, aparecera este 0,0 n e e (T Vi remraire
aviso en el visualizador.
Cmw ©
L y Yo °F °C
(. J . _J

Para subsanar el error, proceda de la siguiente forma:

(@)
5_% Descripcidn
1. Conecte el l1apiz de memoria USB a su PC y borre todos los
datos.
2. Vuelva a conectar el lapiz de memoria USB en la interfaz USB
de la SMU. La descarga comenzara automaticamente.
3 ->a. El error se repite -> vaya al paso 4.
->b. El error no se repite ->vaya al paso 11.
Conecte el lapiz de memoria USB en su PC y formatéelo.
5. Vuelva a conectar el lapiz de memoria USB en la interfaz USB
de la SMU. La descarga comenzara automaticamente.
->a. El error se repite -> vaya al paso 7.
° ->b. El error no se repite -> vaya al paso 11.
Utilice otro lapiz de memoria USB compatible (véase pagina 96).
Vuelva a conectar el lapiz de memoria USB en la interfaz USB
de la SMU. La descarga comenzara automaticamente.
->a. El error se repite -> vaya al paso 10.
o ->b. El error no se repite ->vaya al paso 11.
10. Pongase en contacto con HYDAC.
11. La descarga ha finalizado.
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m Interfaz Bluetooth

Interfaz Bluetooth

La interfaz Bluetooth de la SMU1200 se basa en el Bluetooth version 1.2 y
esta disefiada en la clase 3. Esto significa que:

e el Bluetooth version 1.2:
es menos sensible a los perturbadores (p. ej. WLAN); la cuota maxima de
transferencia de datos es de 732,2 kBit/s.

e Clase 3:
una potencia maxima de 1 mW 6 0 dBm es suficiente para un alcance de
10 m al aire libre. Este alcance depende en gran medida de las
perturbaciones y obstaculos del entorno de la SMU.

€3 Bluetooth
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m Interfaz Bluetooth

Instalacion del adaptador USB para Bluetooth

Si su PC ya dispone de una interfaz Bluetooth, entonces utilice ésta
unicamente para establecer una conexion con la SMU.

Antes de instalar un nuevo software de Bluetooth recomendamos
urgentemente desinstalar todos los controladores de Bluetooth existentes. Si
se utilizaran varias interfaces de Bluetooth se crearian conflictos entre los
distintos controladores.

Si surgieran problemas, lIéase el manual del adaptador USB del Bluetooth o
pongase en contacto con el fabricante del hardware de su PC.

Se recomienda el uso del adaptador USB
HAMA "nano", ya comprobado por nosotros
con resultados satisfactorios en numerosas
combinaciones PC/sistemas operativos.

HYDAC no asume ninguna
responsabilidad ni garantia con respecto

a la funcionalidad y compatibilidad del (Figura similar)

adaptador USB para Bluetooth con su N® e}rtfculo HYDAC, yéase
sistema. Por consiguiente, el usuario no pagina 93 del capitulo
tiene derecho a la prestacion de soporte o Zubehor”.
sustitucion.

Garantia y responsabilidad con respecto al adaptador USB para Bluetooth

Queda excluida cualquier garantia o responsabilidad con respecto a este
articulo, independientemente del motivo legal. Esta exoneracion de
responsabilidad no es valida en caso de dolo y negligencia grave. Asimismo,
tampoco es valida en caso de deficiencia silenciada dolosamente, asi como
en caso de culpabilidad por lesiones personales, corporales y sanitarias. No
nos hacemos responsables de los dafios que no afecten directamente al
producto suministrado, ni en caso de pérdidas de beneficios o dafios
patrimoniales.

Conexion de la SMU via Bluetooth
En un entorno Bluetooth, la SMU1200 aparece como: SMUxxxX.

Si se ha establecido la conexién a la SMU por Bluetooth, se pueden leer los
valores de la medicion, p. ej. mediante FluMoS. El protocolo HSI sirve para
la comunicacion con la SMU.

La transferencia de datos a través de la conexion Bluetooth depende del
hardware de su PC y del software en él instalado. En el mercado existen
multitud de mddulos Bluetooth y controladores de software que no cumplen
al cien por cien los requisitos de la especificacion IEEEE 802.15.

El cédigo de la pregunta de seguridad es: 0000
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'HYDAC Evaluacion de los protocolos guardados

Evaluacién de los protocolos guardados

Los protocolos de medicidn procedentes de la SMU y guardados en el lapiz
de memoria USB se definen de la siguiente manera:

Directorios de protocolos
Ajuste de memorizacién / | L L

Esta memorizacion se IIeva a cabo por submenus cuando en el menu
PowerUp, en el ajuste /7 . /7 LI 1I, esta seleccionado el ajuste / | L L

(véase la pagina 56)

Si se han guardado datos de medicion 1/ /v 7 en un punto de medicién, la

SMU crea automaticamente un directorio para este punto de medicion e
introduce en él los protocolos.

=101 x
[ e
| & wenos 8
10 -o-20 3 0 X 9|m-
x| = [ | | |
F J |§|09 02_{15.026 1 EB 06.02.0% 12:52
%3 MNPTOO =03 _02_o6.001 3KB 06.02.00 1252
=153 MNPTO8 __—b [=fl0s_02_0s.002 2KB 06.02.09 12:52
# 3 MNPTO9 |§|09_02_Cﬁ‘003 1 EB 06.02.09 12:52
73 MNPT10 | | 03_02_ns.005 LKB 06.02.02 1256
© MNPT18 |
) MNPT19 |
Se crean nuevos archivos de medicion en el modo L. unavez que:

e se desconecta y se conecta nuevamente la SMU,

e el lapiz de memoria USB se introduzca en el puerto USB para
transmision de datos,

e enel menu de medicién, en £ L LI 1, se acciona el punto de
menu & 7 A5 T H para crear un nuevo ' archivo de medicion

pulsando la tecla @

Ajuste de memorizacién ~ | N[5

Esta memorizacién se lleva a cabo en el directorio del punto de medicién

n/t..‘nl A f— LV
Jere

T i1 7 cuando en el menu PowerUp, en ML esta

A T B

seleccionado el ajuste < / /v 2. (véase la pagina 56)

_ —
| [ @
_I |__| MRS o j a
|G ST [ =
] — [ [ I
T Nl EEEEE Lim 060,03 12:57
75 MNETOD (=05 _0e 06,001 I 006,02.08 L2352
N (Hlog_e_o6.002 zmm 06,0209 L2152
;‘IEE;E_DS k] L 05,02,0% L2362
H|0s_02_06.005 L 065, 02.03 LZ:5%6
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'HYDAC Evaluacion de los protocolos guardados

Si al copiar de la SMU se reconoce que el registro ya existe, la terminacién
del archivo aumenta 1 cifra.

De esta manera, el archivo descargado no se sobrescribe sin autorizacion.
El ultimo archivo que se haya descargado tendra por lo tanto la terminacién
de archivo mas alta.

El archivo de medicién se completa de forma continua en el modo ~ / I .
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'HYDAC Evaluacion de los protocolos guardados

Nombres de los archivos de protocolos

Los nombres de los archivos de protocolos se componen de fecha AA D@
ano, MM e0& mes, DD AD@ dia, asi como de una cifra correlativa.

09 02 _ 05 . 026
AA _ MM _ DD . cifra consecutiva

i~ om0 'l_fi_ i

Con FE LML D =F | L L secreaun nuevo protocolo después de:
- que se requiera mediante & T /15 T H
- reiniciar,

- descargar datos en el lapiz de memoria USB.

La cifra consecutiva aumenta un nUmero cada vez que se crea un nUevo
protocolo.
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'HYDAC Evaluacion de los protocolos guardados

Evaluacion de los archivos de datos de medicion

Los archivos de datos de medicidn tienen una extension tipo ".026". Si la
extension del archivo no es compatible con su ordenador, debera
comunicarle a su ordenador que desea abrir estos archivos con MS-Excel.

Abra el archivo de protocolos con MS-Excel pulsando en el archivo con el
botdon derecho del raton y haciendo clic en "Abrir". Aparecera un cuadro de
dialogo en el que se le pedira que determine el programa con el que quiere
abrir el archivo.

Por regla general puede hacer esto con cada extensién de ".000" a ".999" de
los archivos de protocolo de la SMU.

Un archivo de datos de medicion se compone de dos partes:
Parte  Contenido

1 Informacién general sobre el registro, los sensores y los equipos.

2 Tras la palabra *Data* se representan en filas los datos reales de
medicion. En la primera linea aparece el titulo de cada columna.

L | a Lo o E F L=} ] I - K L M H
LIH','HHI:I BMU 1280 vO1.00 =t Ale
]
EREE
A |Istiread
5 | Dearvicia sl
B
¥ | Cervice
B |Hane LU
4 [Sartarrhee
A0 | Maan Pt
1| Paz
12| Faddrasss
13 |Procacod
14 | CharasCoasi
15|
16 | Charre [ 1 ! £ L] =] & a8 '] n 1
A7 |Laweifange o @ & ¥ ] ] a a =0 ] 1] e
18 | Lpzefange 4 P 24 pc " L] 14 14 300 o] o0 ]
15 |Unt nbiin = % T
E|
2l [Comment
2|
2|0
2 | Cvte Tirs Sk 1504 15006 150 14 SaE A SAEE SAE L SaED Flow [rem Sal Termrp
35 |03 0% 200 124521 ’; .1 L1 i o ai ad ad i 4 na XET
36 |3 02003 134542 z .1 o1 ad ad o ad ad 1 4 05 X8
2 |3 022003 1246 02 u 127 nr T 4 ELS ar o £ 4 0 =8
2 |3 02200 124524 e 15,9 11 ) B2 £l iz £l ] 4 zl ®3
|0 22T 128053 i 0.1 41 a1 a1 4l al a1 1 4 Puk] Hdd
0|03 103 A 12801 I LLER: [l e [y ala} i LN Li] (A} A a5k
3| (03 (1% e 12473 0 18E e ] 5 Ed G4 T3 L] i1 HA EAR
30|03 03 200 1247 45 u 183 o7 17 a2 ET £a £E X5 4 IER X3
=4 |3 032003 124810 u 182 T i3 | p=3-3 | 1] e 4 0ER X7
34|03 022003 124873 u 188 E3 14 a1 =13 &5 £ e 4 0ES *6

Los errores se representan como valores negativos, p. ej. —0,1 0 —1.
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'HYDAC Evaluacion de los protocolos guardados

El estado puede adoptar los siguientes valores:

Estado Descripcién

0 Listo para el servicio => Sensor/equipo en
funcionamiento.

2 Error/aviso leve => El sensor/equipo sigue en
funcionamiento.
El aviso es subsanado por la
SMU.

3 Error medio => El sensor/equipo esta en
estado de fallo.
Desconecte la SMU y
reiniciela de nuevo.

4 Error grave => Sensor/equipo defectuoso.

Pongase en contacto con
HYDAC.

En la pagina 86 encontrara mas informacion acerca de los errores.

Los valores de los resultados de medicidon. asi como las unidades, resultan
de los ajustes del sensor correspondiente.
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'HYDAC Evaluacion de los protocolos guardados

Representacion de los datos de la medicion como fechas

Tras abrir el archivo, aparecen todas las cifras decimales como fechas. Para
solucionarlo, proceda de la siguiente manera:

1. Abra el programa Excel.

2. Seleccione la opcion "Abrir" de
la barra de menu.

Abra el archivo de datos de
medicion que desee.

!

Asistente para importar texto — paso 1 de 3 3 2lxl

3. Se abrira la ventana:

- Tipo de datos originales

Asistente para importar texto —
paso 1 de 3

Elija el tipo de archivos que describa los datos con mayor precision:
¥ Delimitados
£~ De ancho fijo

C om p rue b e IOS aj ustes. Comenzar aimportarenla [1 =] Origen defindows (AHST) =

Pulse en el botén "Continuar >".

MimestampOState0IS0 Z OISO 5 OIS0 15 OMAS 2-5 ONAS S-15 ONAS 15ﬂ
0184973707019, 40174017 908 509_307. 107 20203047020 74025710

0184974802019, 30174017 608_509.306. 807 10205047070, 05025700
0184575502019 4017 4012 8049609307006 80202042020. 74028710
0124277102012.4017. 4012 _€08. 02 306. 306 . 00204042020, 700Z&. 710 :J

| i
Cancelar | <Atras | Siguiente > | Finalizar |

4. Asistente para importar texto — 21
paso 2 de 3

a [fa]e o]

[ Considerar separadores consecutivos como uno solo

Compruebe los ajustes. [ m——
p J ::Espmo ::OM y l_rc Calificador de texto: Iﬁ
Pulse en el botén "Continuar >".

[~ Vista previa de los datos

Timestanp Btate 20 2 [0 & IS0 15 A28 2-5 JAZ E-15 A
01843737 hs.¢ 7.4 [z.3 .5
01849743 h=a.z p7.¢ 7.6

15—2ﬂ
E
E
01242753 la.4 7.4 pz.2
01242771 la.4 7.4 pz.e

1 | ” |
Cancelar | <Atrés i [Sigtiere="]  Finaiizar I
5. Asistente para importar texto — 2l

Formato de los datos en cetumnas—————————

wo e R

nmon
Tm D w
wow W W
e R

& General

paso 3 de 3 i

’ " " ("Fecha -
Pulse en el botén "Avanzadas". Sl L

Avanzadas

| Vista previa de los datos

tandargcandarEeandardivandard Bvandard Eeandard

e L20 £ [E20 & [I=0 15 A28 2-5 A2 E-1% A2 lS—Zﬂ

hs.4 fp7.4 hz.9 .5

hs.z (7.4 fhz.s 5

Ls.4 7.4 pz. e -
3

ps.4 7.4 pz.e
| El

Cancelar | < Atras Siguiente > I:Finalizar i

[ERARANAR
T T
WO e

T T
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m Lectura de los valores de medicion con FluMoS

6. Cambie los siguientes ajustes: 2
Valores predeterminados para reconocer datos numérices:
Especifique el punto como signo  Seeredordeeim . =
separador de decimales y la peperEdecelis LB
coma como separador de
millares.
; Restablecer ’W Cancelar |
Pulse el boton "Aceptar”.
7. Pulse el boton "Finalizar" para = EEEEIEEEEIIENSSSE———— —
terminar la importacion de los Lo
datos de medicion. A
No importar columna (saltar)
Avanzadas -
hes hre hes B OBE Fe
] I

Cancelar | <Atrés Siguiente > I Finaizar |

8. Larepresentacion de los
decimales es correcta.

Lectura de los valores de medicion con FluMoS

El software de control de fluidos FluMoS sirve para leer y analizar los valores
de medicion.

FluMoS Light es un freeware que se incluye >
en el CD suministrado o que se puede i
descargar de la pagina principal de HYDAC
www.hydac.com.

Ademas, obtendra FluMoS mobile para su
equipo terminal movil o, con los costes
adicionales obligatorios, FluMoS professional

para analisis mas amplios de varios sensores. FH
uMoS
light
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Mensajes de estado/mensajes de fallo

Mensajes de estado/mensajes de fallo

La SMU puede adoptar el siguiente estado:

Estado Descripcion
0 Listo para el servicio => Sensor/equipo en
funcionamiento.
2 Error/aviso leve => El sensor/equipo sigue en
funcionamiento.
El aviso es subsanado por la
SMU.
3 Error medio => El sensor/equipo esta en estado
de fallo.
Desconecte la SMU y reiniciela
de nuevo.
4 Error grave => Sensor/equipo defectuoso.
Pdéngase en contacto con
HYDAC.
LED Visualizacion/ Estado Qué se debe hacer Estado
cédigo intermitente
SMU Compruebe la
sin indicador alimentacion eléctrica
- 50 S Fow on one Temp  SIN fUNCION de la SMU. -
O O m] O O O
m Pongase en contacto
con HYDAC.

Verde

Rojo

p
(" L1 Fluid Condition )

— g

N
M

.
=
-
I~
I3

I‘ -

La temperatura de
activacion en el
HLB1400 todavia
no se ha alcanzado.

El ajuste de fabrica
es de 40 °C

La SMU esta lista
para el servicio

Hay conectado un
sensor a la interfaz

Espere hasta que se
alcance la
temperatura de
activacion, o corrija el
ajuste de fabrica.
Para mas
informacion, consulte
las instrucciones del
HLB.

Puede realizarotras 0
mediciones.

Compruebe la
interfaz de sensor A: 3

50 SEMs Flow ot Die Tme  (J@ SENSOT A. ¢hay conectado un
MCS1000 o un
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Mensajes de estado/mensajes de fallo

=

b~
~—
"~
]

~
L
—

N
/M

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
Verde & 5" "0 ©° ©

M status

. ISO SAEMNAS Flow Out
Rojo O 0o O O O o

= 11

Rojo

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
O m} ] ] O O

ENIN

) S ——
(O Water Saturation

Rojo

1 1

Este no se
reconoce.

No hay ningun
sensor conectado.

Esta indicacion se
apaga después de
10 segundos.

El sensor A provoca
un error de media
gravedad.

El sensor A provoca
un error grave.

AS1000 < firmware
Vx2.04:

El sensor de la
interfaz de medicion
B se encuentra
fuera del rango de
medicion.

CS10007?

Compruebe el cable
de conexion del
sensor y la SMU.

Compruebe la
direccion de bus del
sensor. La direccion
de bus debe ser
distinta a la de
H5ENS A Véase
pagina 61.

Desconecte la SMU y
conéctela de nuevo.

Si el error se repite,
pongase en contacto
con HYDAC.

Conecte un sensor a
la interfaz de sensor
A.

Desconecte la SMU y
conéctela de nuevo.

Desconecte la SMU.

Si el error se repite,
compruebe el sensor
A (con ayuda de
HMG3000)

Compruebe el sensor
A (con ayuda de
HMG3000)

Esperar otros ciclos
de medicion.
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'HYDAC Mensajes de estado/mensajes de fallo

T Water Saturaion ) AS1000 = firmware Esperar otros ciclos

Vx2.10: de medicion.
120 o
e El sensor de la Desaguie el fluido en
e ) interfaz de medicidn el rango saturado.
Verde O Temperature B se encuentra Compruebe el sensor 2

fuera del rango de

L, fuera del fluido o con
mediciéon o presenta

el set de calibracién y

- e gln caolrt;)ggﬁ:wto den  compensacion (n.°
palpador. articulo 3122629)
S —
(5 Watsr Saturaton ) Hay un sensor Compruebe la
wi i conectado a la interfaz de sensor B:
ML interfaz de ¢hay conectado un
%)
—————— sensor B. AS10007?
LENE Este no se Compruebe el cable
" reconoce. de conexion del
0

sensor y la SMU.

=2 Compruebe la

Rojo : .
direccién de bus del
sensor. La direccion
de bus debe ser
distinta a la de SENS
A. Véase pagina 61.
Si el error se repite,
pongase en contacto
con HYDAC.
(= Wasr samraion ) | No hay ningun Conecte un sensor a
Y] sensor conectado. la interfaz de
JMLL
) Esta indicacion se ~ S€NSOr B.
Verde |[2* ‘ apaga después de  Desconecte laSMUy
LENE 10 segundos. conéctela de nuevo.
e
( (T Vet sotraion ) | AS1000 = firmware Desconecte la SMU y
— 7 V2.10: conéctela de nuevo.
LY LI
%) El sensor de la Si el error se repite,
Rojo | ‘ interfaz de sensor B pongase en contacto 4
ERIMOH provoca un error de con HYDAC.
= alta gravedad.
—_—
= ITEED
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Mensajes de estado/mensajes de fallo

LED Visualizacién/
cbdigo intermitente

M Contamination

O Water Saturation

%S

O Temperature

- /)

=111

Rojo

N Comtamination

O Water Seturation

[/ |
Py By )

%S
°C
-

ﬁ
°F
{1

=111

N Contamination

O Water Saturation

IV |
|

O Temporatura

En funcién de los sensores conectados también se emiten en el visualizador

los mensajes de estos sensores.

Estado/
Qué se debe hacer

No se guarda ningun archivo
de registro en la memoria.

Causas posibles:

Otros sensores o sensores
nuevos conectados

Reajuste del parametro

RECMOT

Borre la memoria en el menu
PowerUp, véase la pagina
57.

Guarde los datos
previamente en lapiz de
memoria USB. Si reajusta el
parametro ~ £.C ML 1
recuerde restablecerlo antes
de guardar.

Error de media gravedad en
la SMU.

Desconecte la SMU y
conéctela de nuevo.

Si el error se repite, pdngase
en contacto con HYDAC.

Error grave en la SMU.

Pongase en contacto con
HYDAC.

La descripcion de estos mensajes se encuentra en las instrucciones de
servicio y mantenimiento del sensor conectado.
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Coémo desechar la SMU

Como desechar la SMU

Elimine el material de embalaje conforme a las normas de proteccion del

medioambiente.

Tras desmontar y separar correctamente todas las piezas que lo componen,
deseche el grupo conforme a las normas de proteccion del medioambiente.

Servicio postventa/servicio técnico

HYDAC Service GmbH

Friedrichstaler Str. 15A, Werk 13

66540 Neunkirchen-Heinitz

Alemania

Teléfono: +49 681 509 883
Telefax: +49 681 509 324
Correo service@hydac.com
electronico:
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'HYDAC Cadigo del modelo

Caédigo del modelo

SMU 1-2-6-0-TU - 00/ 000

Modelo

SMU = SensorMonitoring Unit
Serie

1 = Serie 1000

Entrada de datos

2 = Digital

Interfaz

6 = HSI y master USB

7 = Ethernet y master USB
Aplicacion

0 = General

1 = Bluetooth

Tension de alimentacion
TU =12...24VDC
Combinacion de sensores de medicion

00 = véase la tabla "Combinacion de sensores de medicion"
Numero de modificacion
000 = General

Combinacion de sensores de medicion

indice de sensores A B
00 = CS1000 + AS1000/HLB1400
10 = MCS1000 + AS1000/HLB1400
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Ajustes de fabrica

A

Si se restablecen los ajustes con la funcion I F
siguientes ajustes al valor correspondiente:

L/t T, cambian los

Menu PowerUp Valor Encontrara mas
informacién en
la pagina

RECMOT RiInNG 56

Menu de medicion Valor Encontrara mas
informacién en
la pagina

RECT I M 60 67

EOMNET 68

TEUNTT dEL L 69

Los demas ajustes no se ven afectados por el restablecimiento I/ F H1/i 7.

Del mismo modo, los ajustes de la direccion IP permanecen constantes tras
el restablecimiento.
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Opciones

Opciones
N° de o
articulo Descripcion
6074886 Adaptador USB para Bluetooth
3442973 Lapiz de memoria USB
Interfaz ConditionSensor
3409462 4ol kit CSI-B-2
Enchufe de fuente de alimentacién M1
3399939 PS5 con caja de acoplamiento de 5 50)
polos, 100 ... 240 VAC 24V DC
longitud 1,8 m 50 ... 60 Hz 1000 mA
1.1A
6079195 Tapal/tapa guardapolvo para
conector de equipo M12
Cable de conexion, blindado con
caja de acoplamiento de 5 polos, e -
6019455 extremo del cable acodado abierto, 5 (. i ]
longitud 2 m (ZBE 08S-02)
Cable de conexion, blindado con _
caja de acoplamiento de 5 polos, o e -
6019456 extremo del cable acodado abierto, 5 (| 1|3 :é 5
longitud 5 m (ZBE 08S-05)
Cable de conexion, blindado con
caja de acoplamiento de 5 polos, A\ L N
6023102 extremo del cable acodado abierto, 5 (|1 |3 :é 5
longitud 10 m (ZBE 08S-10)
Cable de conexion con caja de
acoplamiento de 5 polos <—> clavija &= i -
6040851 macho de 5 polos, 5 L = =
longitud 2 m (ZBE 30-02)
Cable de conexion con caja de
acoplamiento de 5 polos <—> clavija = 1 mry 1 — 1
6053924 1 acho de 5 polos, 5Q LML= ==
longitud 3 m (ZBE 30-03)
Cable de conexion con caja de
acoplamiento de 5 polos <—> clavija e mr 1 .
6040852 macho de 5 polos, 5 HULMU [—
longitud 5 m (ZBE 30-05)
Cable de conexion con caja de
acoplamiento de 8 polos <—> clavija 4 =
3281240 macho de 8 polos, 8 H]:MH]ID:? Eﬂ:ﬂﬂﬂﬂ] 8
longitud 2 m (ZBE 43-05)
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m Datos técnicos

N° de

articulo Descripcion Figura

Cable de conexion con caja de
3519768 acoplamiento de 8 polos <—> clavija 8 MJ]]HID:‘) Eﬂ:ﬂﬂ]ﬂ]ﬂ 8
macho de 8 polos,
longitud 3 m (ZBE 43-10)
Cable de conexion con caja de

acoplamiento de 4 polos <—> ()

3346100 hector RJ45 - Patch, 4@ M= ] Edras
longitud 5 m (ZBE 45-05)
Cable de conexion con caja de
acoplamiento de 4 polos <—> )

SR conector RJ45 - Patch, 4 MD:DE T HdRruas
longitud 10 m (ZBE 45-10)

*) Previo pedido

Datos técnicos

Datos generales

Posicion de montaje Cualquiera

Autodiagndstico Continuo con indicacion de fallos en el
visualizador

Visualizador LCD, 6/4/4 digitos, 17 segmentos

Vuelco (IEC/EN 60068-2-31) Altura de caida 50 mm

Rango de temperatura ambiente 0 ... 55 °C

Rango de temperatura de 40 ... 80 °C

almacenamiento

Humedad relativa Maximo 90%, no condensable

Clase de proteccion Il (tension baja de proteccion)

Tipo de proteccion IP67

Peso aprox. 1 kg

Datos eléctricos

Alimentacion eléctrica 12 ...24 V CC (x 10%)
Ondulacion residual <5%
Consumo de potencia 15 VatiOS, 1,25 A max.

Precision del reloj en tiempo real  * 5 s/dia/+ 0,5 h/afio
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Memoria intermedia del reloj aprox. 20 afos
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Vista general: lapices de memoria USB compatibles

A continuacion encontrara una vista general de lapices de memoria USB que
hemos probado durante el funcionamiento con la SMU 1200 para determinar
su compatibilidad, velocidad y estabilidad.

Fabricante, denominacion Modelo Numero de 8
articulo europeo 9 @ °
(EAN) P 82 B¢ 8
8 82 B
) g' O ®©
=5 ©9 ®
wo >o uWw
HYDAC (del volumen de ) - ¢
suministro)
SanDisk 2GB Cruzer Micro SDCZ4-2048-E11 619659023034 3 7 ¢
Emtec Flash Drive USB 2.0 1GB EKMMD1GC150B 3126170043658 3 9 9
Hama Piko Business 1GB 00090845 4007249908452 3 7 ¢
Silicon Power 2GB Ultima-I| SP002GBUF2M01V1S 4710700395035 3 ¢ 7
Platinum ultra high performance 3 7 9
2GB 4027927775046
CnMemory USB-Speicherstick 2GB  85114_2GB 4040348851144 @ A A
Freecom Data Bar 1GB 29321/ 1GB 4021801293213 =@ = =D
Intenso USBDRIVE 1GB 4034303006397 3 9 ¢
PNY attaché premium 4GB P-FD4GBA2M7-BX 3536401508618 3 7 ¢
Sony Microvault Click 2GB USM2GL 027242737105 3 7 9
Sony Microvault Click 2GB USM2GLX 027242737204 @ N >
Transcend JetFlash T5 2GB TS2GJFT5T 0760557814030 3 ¢ ¢
TDK Trans-IT 2GB UFD-2GBUEBBL 4902030780036 3 ¢ 7
ExcelStor Gstor Mini 8GB GSMS7008 6935758606102 3 9 9
CnMemory Micro X 512MB =) 7 7
Transcend JetFlash V30 8GB ® A 7
Kingston Traveler Mini Slim 2GB DTMSB/2GB 740617131956 ®
SanDisk 2GB Cruzer Micro SDCZ6-2048-E11WT 619659025724 @
Emtec Flash Drive USB 2.0 1GB EKMMD1GM200EM 3126170058126 @
Explicacion:
o)) Compatible con la SMU 1200 ¢ Recomendable
® Incompatible con la SMU 1200 7 Buena compatibilidad
=»  Compatibilidad aceptable
\/  Mala compatibilidad
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A
QJUSTAN e 37,53, 56, 67, 69
Ajuste de fabrica ......ccccccccvveeennen. 59, 60, 62, 67, 69
almacenamiento ......... 13, 15, 16, 20, 51, 56, 67, 74
FXo [T Y=T 0 1 o] RNt 20, 49, 61
ASIZNACION ...t 31
AutodiagndstiCo.....cccuviiiiiiieiiieeeee e 94
B
oo (= | SE RPN 56, 57
C
Cable .o 19, 93,94
Cable de conexion .....coeeeveeeeeeeeeeeieeeeeeeennn, 19, 93,94
(o1 L1 o] = [l {0 ] o F 88
(0] =T (=T 4 1 1o L 20
(01U o - | I 42,43
Clase de protecCion........cceecveeeeeceeeeccree e 94
Codigo de color.....uuvvvcieeivcieeeeiieees
Cadigo del modelo
Condiciones de almacenamiento.........c..cccoeuvnees 16
CONECEAr ..cceeeeeviceeeeeeeeere e, 13, 20, 31,62, 76
CoNEXiON ..uvuvernrnrnrnnnnnnnnnnnns 11, 14, 25, 28, 32,41, 78
Consumo de Potencia .....ccccuveeeeeeeecciinieeeeeeeeeienees 94
ContaminationSensor ........ccccvvvvveeeeeeennns 20,42, 45
CONEENIAO. . e 3, 82
Sl i 20, 31,93
Cualificacion .....cccvveeeeeieiicieeeee s 15
CYCLE . uuuniiieeeeeeeee et 38, 47
D
(D) o L] (=Tot { § [olo LN RPNt 94
AESCONECTATN .. .uui e 41
DESCONEXION ...uuvvveeieeeeeeitieeeee et e e 41
Descripcidn..... 18, 25, 40, 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47,
48, 49, 50, 51, 52, 54, 64, 76, 83, 86, 93
DimMENSIONES...cccevieieeeeeeeeecee e 21
Direccion de bBUS........eevvvvieeveieieeeieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 33
E
[ 1 oY PPN 2
ENTrada. oo 91
ErrOr o 76, 83, 86, 89
F
FIUMOS .....coovvieeeeeeereen, 19, 20, 31, 35, 78, 85
G
GND e 26, 28, 30, 31
H
HSI....... 12, 20, 25, 26, 28, 30, 31, 32, 33, 54, 78,91
Humedad relativa......ccccccvvvvvvvieieiiiiieieieieieeenes 16, 94

1

IMPOITAr i, 84

IN 26

Indicacion del visualizador37, 40, 41, 44, 45, 47, 48,
49

INStAlAr oo 78
Interfaz............ 20, 25, 26, 28, 30, 31, 73, 77,91, 93
ISO i 37,42,43,44
M

Magnitud de medicion.................. 37, 38, 44,47, 49
Magnitud de servicio .......ccceevveeenneen. 37, 38, 45, 48
MANEJO ceiiieiiiiieieeeeeieeeeereeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeees 1,7,13,15
Mensaje de estado......cccceeeeveciiieeeeee e, 37,38
Menu de medicidn......cccccevveeeenenns 51, 64,70, 71, 92
N

NAS .t 37,43,44
Normativa ..., 11
o

(0] oToi o] o 1T PR 93
L@ LT P PPPPPPPPPPRE 45
(0] U SR 26, 28
P

Palabra de sefializacion...........cccccooveeeeiieeeciieeenns 10
Palabras de sefializacion .........ccceccvvvivcieeeesiieenns 10
Personal auxiliar.......cccceceeeivcieeieciee e 15
Personal especializado.........cccceeeeveeivcieeecciieeens 15
PESO.cciiiiii 94
Pie editorial......ccoooeiiiiieiieee e 2
Posicion de montaje........cceecveeeeecieececiiee e 94
PreCiSiON . ...cii e 94
R

Rango de temperatura ambiente .........ccccccveennee 94
Rango de temperatura de almacenamiento........ 94
Reparacion de averias......cccocccveeecveeevcvieeescieeeenns 15
Responsable de la documentacidn ........................ 2
S

SAE oottt 37,42,44
Salida.ueueeeeeiiiiiiiriiii i ———————— 26, 28
Salida analdgica.....cccecvveeeecieee e, 28
Salida de conmutacion.....ccceeeeeeeeeeeieeeiennee 26, 28
Y=\ (1ol o] 1 =1 (RN 37, 38
Sefial analdgica ......ccceveeeiiciiiiiiee e, 26
SENSON wueeeeeeeeeeiiceeee e 12, 31, 33, 83, 86
SEIVICIO s 90
Simbolo de peligro .....ccceeeecieeicciee e 10
SOIUCION ..o 20
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U

USB19, 20, 25, 30, 31, 39, 56, 57, 73, 74, 75, 76, 78,
79, 81, 89, 91, 93, 96

USO ettt e 8,11,14
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v
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