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Forord

Vi har forfattat denna bruksanvisning efter egen erfarenhet och kunskap.
Trots storsta forsiktighet kan det inte uteslutas att bruksanvisningen
innehaller enstaka fel. Darfér ber vi om férstaelse for att vi ur ett rattsligt
perspektiv inte kan 1amna nagra garantier eller ta nagot ansvar, savida inget
annat anges. Framfor allt ansvarar vi inte for utebliven vinst eller andra
ekonomiska bortfall. Denna ansvarsfranskrivelse galler inte vid uppsat och
grov vardsléshet. Den galler inte heller brister som medvetet har undanhallits
eller vars franvaro garanterades, eller vid vallande till annans déd samt till
kroppsskada eller sjukdom. Om vi av oaktsamhet brutit mot en
avtalsforpliktelse begréansas vart ansvar till férutsebara skador. Krav rérande
produktansvar paverkas inte.

Teknisk support

Om du har fragor eller problem av teknisk natur ber vi dig kontakta oss. Tank
pa att alltid uppge typbeteckning, serienummer och artikelnummer for

produkten till:
Fax: +49 6897 509 - 9046
E-mail: filtersystems@hydac.com

Produktandringar

Vi vill géra dig uppmarksam pa att informationen i denna bruksanvisning inte
tacker alla forandringar av produkten (t.ex. vid inkop av tillbehor etc).

Om du andrar eller reparerar produkten eller komponenter pa sadant satt att
sakerheten paverkas, bor enheten inte tas i drift innan den har undersokts
och godkants av representant for HYDAC.

Vi ber dig omedelbart meddela oss om andringar utférts pa produkten,
antingen av ditt foretag eller av tredje part.

Garanti

Betraffande garanti hanvisar vi till de allmanna villkoren for forsaljning och
leverans som faststallts av HYDAC FILTER SYSTEMS GMBH.

Dem hittar du under www.hydac.com -> Allmanna affarsvillkor (AGB).
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Anvandning av dokumentationen
Observera att nedan beskrivna metod for att hitta viss
information inte befriar dig fran kravet att noga lasa
A bruksanvisningen i sin helhet innan du férsta gangen tar enheten
i drift. Du maste darefter ocksa regelbundet konsultera
bruksanvisningen .

Vad ar det jag vill veta?

Jag sorterar in den 6nskade informationen under ett temaomrade.

Var hittar jag informationen jag soker?

Langst fram i bruksanvisningen finns en innehallsférteckning. | den letar jag
reda pa onskat kapitel och motsvarande sidnummer.

« Kapitelrubrik

Sidnummer

Utgivningsdatum

Dokumentnr. Dokumentsprak
med index /
filnamn

Dokumentnumret med index ska hjalpa dig att identifiera och efterbestalla
instruktioner. Numret Okar for varje revidering/andring av bruksanvisningen.
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Sakerhetsanvisningar
Maskinen ar konstruerad enligt de vid leveranstillfallet gallande lagreglerna
och befinner sig sakerhetstekniskt pa aktuellaste niva.

Eventuella restrisker ar utmarkta med sakerhetsanvisningar och beskrivna i
bruksanvisningen.

Observera alla sakerhets- och varningstexter som sitter pa aggregatet. Hall
dem alltid fulltaliga och tydligt Iasliga.

Maskinen far endast anvandas om alla skyddsanordningar ar i funktion.
Sakra riskabla stallen som uppstar mellan aggregatet och andra anordningar.
Uppratthall de lagligen foreskrivna kontrollintervallen fér anlaggningen.

Dokumentera kontrollresultaten i ett kontrollintyg och spara detta till nasta
kontroll.

Varningsmarken

Dessa symboler aterfinns i denna bruksanvisning vid alla
sakerhetsanvisningar som uppmarksammar pa sarskilda risker for
manniskor, material eller miljo.

Observera dessa anvisningar och iaktta sarskild forsiktighet i dessa fall.
Vidarebefordra alla sakerhetsanvisningar aven till andra anvandare.

Allman fara

Fara pa grund av elektrisk spanning/strom
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Signalord och deras betydelse i sakerhetsanvisningar

FARA - Det har signalordet betecknar en fara med hdg riskfaktor som leder
till doden eller allvarliga skador om den inte undviks.

VARNING - Det har signalordet betecknar en fara med medelhdg riskfaktor
som kan leda till doden eller allvarliga skador om den inte undviks.

/\ OBSERVERA

OBSERVERA - Det har signalordet betecknar en fara med Iag riskfaktor som
kan leda till 1atta eller medelsvara skador om den inte undviks.

ANMARKNING |

ANMARKNING - Det har signalordet betecknar en fara med hog riskfaktor
som leder till materialskador om den inte undviks.

Sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad

Alla varningar i denna bruksanvisning framhavs med ikoner och signalord.
Ikonen och signalordet ger en upplysning om hur allvarlig faran ar.

Varningar som placerats fore varje atgard beskrivs enligt féljande:

A SIGNALORD

Farans typ och ursprung

VARNINGSMARKE
Konsekvens av faran

» Atgarder for att forebygga faran
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Observera foreskrifterna
Observera bland annat foljande foreskrifter och direktiv:
o Rattsliga och lokala foreskrifter for forebyggande av olycka
o Rattsliga och lokala foreskrifter for miljoskydd

¢ Landspecifika, organisationsberoende bestammelser

Avsedd anvandning

Starka magneter pa SMU

Livsfara for manniskor med pacemaker

» Hall tillrackligt avstand till magneterna.

ANMARKNING

Anslutning av SMU till fordonsnat

SMU1200 forstors.

» SMU far endast anvandas i fordonsnat med en central lastfrankoppling
"Load Dump®.
En lastbrytare med max. 30 V DC maste vara installerad och verksam.

Overskridande av max. tillaten ledningslingd
Ingen kommunikation eller kommunikationsfel

» Beakta maximalt tillaten ledningslangd.
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ANMARKNING

Samma HSI-bussadress for sensorerna

SMU1200 arbetar felaktigt / visar felaktiga varden

» Se till att sensorernas HSI-bussadresser ar olika.

ANMARKNING

Felaktigt hardvaruindex fran CS1000-/AS1000s-sensorer

Fel pa SMU
» Anvand endast CS1000 med hardvaruindex = C.
(typskylt -> serienr: xxxC xxxxxx eller datum: xx/10 C)

» Anvand endast AS1000 med serienummer = 607B001647 med fast
program = Vx1.03

ANMARKNING

Felaktig HLB1400-sensor

SMU visar inga eller felaktiga matvarden

» Anvand endast HLB14J8-1C000-XXX med fast program = Vx2.16
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Anvand sensorn endast for nedan beskrivna andamal.

SensorMonitoring Unit har anvands till att ansluta tva sensorer for
kontinuerlig dvervakning av vatskor i hydraul- och smorjsystem.

Tack vare indikeringen, lagringen och o6verforingen av matdatauppgifter for
partikelféroreningarna inom finpartikel- eller grovpartikelomradet samt for en
relativt mattad vatska med vatten kan motsvarande underhalls- och
reparationsarbeten genomforas.

All annan anvandning beddms som felaktig och ej i enlighet med avsedd
anvandning av produkten och tillverkaren HYDAC ansvarar inte for skador till
foljd av detta.

Korrekt och avsedd anvandning innefattar féljande:
e anslutning till avsedda, lampliga sensorer

e att alla anvisningar i bruksanvisningen foljs
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Felaktig anvandning

Fara pa grund av ej avsedd anvdndning av
sensorn

Kroppsskada och sakskador vid otillaten drift.

» Lat inte sensorn arbeta i explosiv atmosfar.

» Anvand endast de tillatna medierna med
sensorn.

All annan anvandning galler som icke avsedd anvandning. HYDAC FILTER
SYSTEMS GMBH ansvarar inte for skador som uppstar till foljd av felaktig
anvandning. Risken bars av anvandaren ensam.

Felaktig anvandning kan medfora faror eller skada sensorn. Felaktig
anvandning innefattar t.ex.:

e drift i atmosfar med explosionsfara

e drift med en otilldten sensor

o drift vid ej tillatna driftférhallanden

e Andringar pa sensorn utférda av anvandaren eller kdparen.
e Felaktig anslutning av tryck- och returledningar.

e Anvandning i fordonsnat utan central lastfrankoppling "Load Dump".
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Personalens/malgruppens behorighet

Personer som arbetar med sensorn maste kanna till de faror som ar
forknippade med hanteringen av den.

Hjalp- och fackpersonal maste ha last och férstatt bruksanvisningen fére
arbetets borjan, sarskilt sakerhetsanvisningarna och gallande foreskrifter.

Bruksanvisningen och gallande féreskrifter ska forvaras tillgangligt for
montorer och fackpersonal.

Bruksanvisningen ar avsedd for:

Hjalppersonal: Dessa personer har instruerats om sensorn och informerats
om potentiella faror vid felaktig hantering.

Fackpersonal: Dessa personer har en relevant yrkesutbildning och flerarig
yrkeserfarenhet. De har kompetens att bedéma och utféra de arbetsuppgifter
de anfortrotts och identifiera potentiella faror.

Atgardsomrade Person Kunskaper

Transport/lagring Hjalppersonal ¢ Inga sarskilda kunskaper
kravs

Elektrisk installation, Fackpersonal e Saker hantering av verktyg

forsta drifttagning, e Installation och anslutning av

atgarder vid fel elektriska ledningar

Urdrifttagning o Kunskaper i
natverkskommunikation

e Kunskaper i hantering av
Windows PC och installation
av program

e Produktspecifika kunskaper

Anvandning, Fackpersonal e Kunskaper i hantering av
driftovervakning Windows PC
e Produktspecifika kunskaper
Demontering, Fackpersonal e Vederborlig och miljovanlig
avfallshantering avfallshantering av material
och amnen

e Kunskaper om atervinning
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Forvaring av SMU

Forvara SMU pa en ren och torr plats, helst i originalférpackningen. Ta
endast bort forpackningen i direkt anslutning till installationen.

Lagringsforutsattningar

Lagringstemperatur: -40...80°C/-40...176 °F
Relativ luftfuktighet: maximalt 95 %, icke-kondenserande
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Transport av SMU

Kraftigt magnetfalt kring magneterna

Livsfara for manniskor med pacemaker

— » Hall tillrackligt avstand till magneterna.

ANMARKNING

Kraftigt magnetfalt kring magneterna

Magnetremsor, magnetiserade féremal kan ta skada

» Se till att kreditkort (magnetremsorna), klockor och smycken osv. halls
pa avstand.

Transportera SMU foér hand. Utéva aldrig punkttryck, sarskilt inte pa
displayerna.
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Tyda typskylten

Tyda typskylten

Detaljer betraffande SMU-produktbeteckningen anges pa typskylten. Denna
aterfinns pa enhetens baksida och innehaller saval exakt typbeteckning som

serienummer.

QR-koden innehdller &ven alla nédvandiga data for att entydigt kunna
identifiera produkten. Avlas garna denna resp skicka den till oss for

identifiering.

(

Made in Germany

HYDAC

HYDAC FILTER SYSTEMS GMBH

\
D-66280 Sulzbach c €

www.hydac.com

Model: SMU1270-TU-10/-000

PIN: 4053607 |
SIN:  0002S02321K0000003
Date: 16/13 D

T H A

Supply Voltage: 12V ... 24VDC re7 <> E
. /
Rad -> Beskrivning
Modell ->  Typkod, se sidan 92 for narmare
upplysningar
P/N ->  Art.nr
S/N ->  Serienr
Datum -> Tillverkningsar/-vecka och maskinvaruindex
Supply Voltage -> Matningsspanningsomrade
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'HYDAC Kontroll av leveransomfattning

Kontroll av leveransomfattning

SMU levereras emballerad och driftsklar fran fabriken. Kontrollera att alla
komponenter finns med innan SMU tas i drift.

Leveransen omfattar féljande komponenter:

Pos. Antal Beteckning

1 1 SensorMonitoring Unit SMU

2 1 USB-minne

3 1 Anslutningskabel, 5-polig med ZBE 47S-05
Oppen kabelande, L =5 m

4 1 Anslutningskabel, 5-polig, ZBE 30-05
kontakt/uttag, L =5 m

5 1 Anslutningskabel, 8-polig, ZBE 43-05
kontakt/uttag, L =5 m

- 1 DIN-skena (35 mm), L = 200 mm

- 1 Bruksanvisning (detta dokument)

- 1 CD FluMosS light

e~ D vraersatraion
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m Kannetecknande for SMU

Kannetecknande for SMU

SensorMonitoring Unit SMU anvands for att visa och spara matvarden fran
vatskesensorer.

Beroende pa SMU-typ kan féljande vatskesensorer anslutas direkt:
- ContaminationSensor CS1000 (sensorgranssnitt A)

- Metallic ContaminationSensor MCS1000 (sensorgranssnitt A)

- AquaSensor AS1000 (sensorgranssnitt B)

-  HYDACLAB HLB1400 (sensorgranssnitt B)

Matvardena for de anslutna sensorerna visas pa displayen.

For ytterligare bearbetning och utvardering av data kan vardena enkelt
overforas till Office-program som FluMoS eller MS-Excel med hjalp av ett
USB-minne.

SMU:s anvandningsomraden ar:

- visa och spara matvarden fran vatskesensorer
- parametrering av vatskesensorer

- testinstallation for att kontrollera vatskesensorer
- permanent installation av vatskesensorer

Fordelarna med SMU:

- kostnadsoptimerad monteringslosning utan ingrepp i kundsystem

- enkelt att bearbeta och utvardera data med FluMoS eller MS-Excel
- USB-granssnitt for att overfora data till ett USB-minne

- HSI-granssnitt for anslutning av HMG3000 eller CSI-F-10 eller
Ethernet-granssnitt for enkel anslutning till ett befintligt natverk via IP-
adress

- Bluetooth-granssnitt for datadverféring och/eller visualisering, t.ex. pa en
smartphone/PC via FluMoS

- visualisering och/eller parameterinstallning av sensorer utan egen display
(t.ex. AS1000, HLB1400)

- granssnitt for att vidarebefordra analoga och/eller kopplade utgangar for
anslutna vatskesensorer
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m Dimensioner

Dimensioner
- 224 - - 61
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MB Fasta/montera SMU

Fasta/montera SMU

Som standard kan SMU fastas pa foljande tva satt:

Kraftigt magnetfalt kring magneterna

Livsfara for manniskor med pacemaker

= » Hall tillrackligt avstand till magneterna.

A OBSERVERA

Starka magneter for faste

Klamrisk

» Hall i kanten av SMU vid montering
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m Fasta/montera SMU

Fast SMU tillfalligt pa magnetiserbara ytor

Med de fyra starka magneterna pa baksidan kan utrustningen fastas sakert
pa metalliska ytor. Vid permanent montering bér en DIN-skena anvandas. Se

sidan 24.
Luta SMU lite for att enkelt lossa den fran metallytan.
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m Fasta/montera SMU

Fasta SMU permanent pa DIN-skenan

Pa baksidan av SMU finns det ett DIN-skensfaste for montering pa en 35 mm
DIN-skena enligt DIN EN 60715 TH35. Montera antingen den DIN-skena
som medfoljer leveransen med 2 skruvar pa 6nskad plats eller anvand den
DIN-skena som redan finns i kopplingsskapet.

Placera SMU i DIN-skenan med DIN-skenefastet upptill. Dra forsiktigt SMU
nedat och bakat tills DIN-skenefastets undre gejd omsluter DIN-skenan.
Slapp nu SMU. Kontrollera att SMU sitter fast ordentligt pa DIN-skenan.

Demonteringen gors i omvand ordningsfoljd.
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'HYDAC Anslutning av SMU

Anslutning av SMU

Beakta de manga olika granssnitten pa SMU innan anslutning. En detaljerad
beskrivning finns i foljande Gversikt.

Oversikt 6ver SMU:s grinssnitt
SMU har sensorgranssnitt och granssnitt enligt nedan.

Anslutning Beskrivning

A Sensorgranssnitt A
B Sensorgranssnitt B
C Granssnitt, ytterligare signaler fran sensorgranssnitt A
D Granssnitt, ytterligare signaler fran sensorgranssnitt B
E Anslutning av matningsspanning/HSI-granssnitt
F USB-granssnitt
G HSI-granssnitt pa SMU 1260 ...
Ethernet-granssnitt pa SMU 1270 ...
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'HYDAC Anslutning av SMU

Sensorgranssnitten A/B ar bada forberedda for en viss sensor.

Sensorn for sensorgranssnitten A/B anges pa frontfolien eller i typkoden pa
sidan 92.

Ytterligare signaler fran sensorerna till granssnitten A/B ar tillgangliga pa
granssnitten C/D.

Sensorgranssnitt A - CS1000 IN/MCS1000 IN
Anslut sensor CS1000/MCS1000 till denna anslutning.

Sensorgranssnitt B - AS1000 / HLB1400 IN
Anslut sensor AS1000 eller HLB1400 till denna anslutning.

Granssnitt C - CS1000 OUT/MCS1000 OUT

Har kan utgangssignalerna fér en ansluten CS1000 eller MCS1000 hamtas
for ytterligare anvandning.

I]g Bussignaler som RS485 och HSI 6verfors inte av sensorn.
SMU har ett eget HSI-granssnitt (G).

Var tillbehorsforteckning omfattar kablar av olika langd med en kontakt och
Oppen ande.

Anslutningskabelns belaggning ser ut sa har:

Stift  Fargkod CS1000 MCS1000
2 Brun Analog signal + Kopplingsutgang 2
4 Gul GND Analog GND Kopplingsutgang

signal/kopplingsutgang

8 Rod Kopplingsutgang Kopplingsutgang 1
(passiv, Oppnande)

Narmare information finns i dokumentationen till sensorn.
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'HYDAC Anslutning av SMU

Fargkodning - anslutningskabel 8-polig, 6ppen kabeldnde:

1 8 gﬁhi@m 1 weiss / white / blanc
e
//\O% 5\/2Y Blindage
2 braun/ brown / brun
7?/00 @) O\z/) 3 3 grun/green/ vert
="
5 4 gelb / yellow / jaune

_—

5 _grau/grey / gris

6 rosa/ pink/rose

7 blau/ blue / bleu

8 rot/red / rouge

Schirm / Shield / Blindage

Anslutningskabelns fargkodning galler endast for kablar som
I]@ medfoljer leveransen samt for originalreservdelar.
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Anslutning av SMU

Granssnitt D - AS1000 / HLB1400 OUT

Har kan utgangssignalerna for en ansluten AS1000 hamtas for ytterligare

anvandning.

Bussignaler som RS485 och HSI éverfors inte av sensorn.
SMU har ett eget HSI-granssnitt (G).

Var tillbehdrsforteckning omfattar kablar av olika langd med en kontakt och

féljande belaggning:

Narmare information finns i dokumentationen till sensorn.

Anslut AS1000

Stift Fargkod Anslutning
2 Vit Analog utgang 4...20mA 0...100 %
"Mattnad"
3 Bla GND
4 Svart Analog utgang 4..20mA -25...100°C
"Temperatur"
Anslut HLB1400
Stift Fargkod Anslutning
2 Vit Kopplingsutgang 1 / analog utgang 1
3 Bla GND
4 Svart Kopplingsutgang 2 / analog utgang 2
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'HYDAC Anslutning av SMU

Fargkodning - anslutningskabel 5-polig, 6ppen kabelande

Anslutningskabelns fargkodning galler endast for kablar som
I]g medféljer leveransen samt for originalreservdelar.

Schirm
1 2 Shield
E" '/ a4 _ Blindage

4\_/3

1 braun/ brown/ brun

2 weiss / white / blanc
[ﬂ:ﬂ: ~ 3 blau/ blue / bleu
4 schwarz / black / noir

5 grau / grey/ gris

\
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'HYDAC Anslutning av SMU

Granssnitt E — spanningsforsorjning

Anslut den anslutningskabel som medfdljer i leveransen till
spanningsforsorjningen enligt foljande tabell:

Stift Fargkod Beteckning

1 Brun Spanning 12 ... 24V DC
2 Vit -

3 Bla GND

4 Svart -

5 Gra HSI

Granssnittets belaggning ser ut sa har:

Stift Beteckning

Schirm Spanning 12 ... 24 V DC

1
2 i 1 Shield
O Blindage =
\‘ Y ;/ 3 GND
4 -
/. .\/ 5  HSI
IN—Z 4
Passande natadapter PS5 hittar du i kapitlet "Tillbehor” pa sidan 94.

Granssnitt F - USB

Ytterligare information finns i kapitlet USB-granssnitt pa sidan 74.
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Anslutning av SMU

Granssnitt G

Granssnittet G ar utfért som HSI- eller Ethernet-granssnitt beroende pa SMU

utforandet. Beakta fojlande beskrivning.

HSI (Hydac Sensor Interface) - SMU 126x ...

Foljande HYDAC-utrustning kan anslutas till HSI-granssnittet:

- HMG3000 Manuell matutrustning

- CSI-F-10 GSM-moduler

- CSI-B-2

Granssnittsomvandlare HSI -> RS232/USB for anslutning till

en PC.

Kabelbelaggningen ser ur sa har:

Stift
4
5

ETH (Ethernet) — SMU 127x ...

Fargkod
Svart

Gra

Belaggning
GND
HSI

Med Ethernet-granssnittet kan du ansluta SMU till en LAN (Local Area
Network) via TCP/IP-protokoll och avlasa den med FluMoS =V 1.50.

Fabriksinstallningen med |IP-adress och natmask samt standardgateway
finns pa sidan 54.

Denna fabriksinstallning kan andras via SMU-knappsatsen.

Ethernet-anslutningen ar utférd som D-kodad M12 Industrial Ethernet

anslutningskontakt enligt IEC 61076-2-101.

Kabelbelaggningen ser ur sa har:

Stift Fargkod Beldaggning 2

1 Gul TxD+

2 Vit RxD+ =

1 f O O3

3 Orange TxD- \O

4 Bla RxD- ';1_"
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Anslutning av sensorer

Fore anslutning ska SMU-typbeteckningen eller -sensormarkningen
kontrolleras i kombination med sensorerna som ska anvandas. Sensorerna
ansluts via kontakterna pa undersidan av SMU.

Sensorernas analoga utgangar och kopplingsutgangar kopplas forbi och ar
tillgangliga for ytterligare anvandningar pa det 8-poliga resp. 5-poliga
utgangsuttaget.

I]@ HSI-bussignaler tillhandahalls via HSI-granssnittet G.

SMU férvantar sig en digital HSI-bussignal fran alla sensorer.

ANMARKNING

Kontakt mellan enskilda tradar leder till kortslutning
Anslutna sensorer forstors

» Isolera och sakra alla 6ppna kabelandar som inte behdvs mot
oavsiktlig kontakt med varandra
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'HYDAC Anslutning av sensorer

Foljande sensorer har féljande fabriksinstallning vid leveransen:

Sensor HSI-bussadress
CS1000 A
MCS1000 D
HLB1400 C
AS1000 Ingen adress

Stall in AS1000 pa en fast HSI-bussadress. Stall in HSI-
bussadressen i PowerUp-menyn. Detaljer, se sidan 61.
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SMU-anslutningsexempel

| féljande kapitel finns SMU-anslutningsexempel.

SMU126x <-> CS1000 / AS1000

Alla kablar som behdvs for anslutningen levereras tillsammans med SMU.

i I o=
SEE9) (T G
PR | S ) :ﬁl
L I 5 re re o F
\ = :
AY BE CZ DZ E = HMG3000

' AN
1 ) ~~
1 1) ~§
1 \ LS
1 ‘~ ~§~
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83 * Sa %

a1 v 8 = '
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(W] 1 ] w 1 W [

@y 1 § 1

N . 1 ~ 1
1 L w 1o
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: M N 15

L
1 Im
1 N
1 1
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: 8
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1 &
1
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\ é& CS 1000 T
‘ao®
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'HYDAC SMU-anslutningsexempel

SMU12x1 <-> Bluetooth

Har foljer ett anvandningsexempel med SMU12x1 som skickar matdata till
mobila terminaler via Bluetooth.

| terminalerna utvarderas matdatauppgifterna med FluMoS light, FluMoS
professional eller FluMoS mobile.
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SMU-anslutningsexempel

SMU127x <-> CS1000 / AS1000 -> LAN

Har foljer ett anvandningsexempel pa SMU127x med CS och AS i LAN

(Local Area Network).

nnnnnn

ZBE 43-05

------------------
"
(_-"

«

'l

E 428-05

P

-

ZBE 47S-05

ZBE 45-xx /
ZBE 46-xx

‘-----—‘

ZBE 47S-05

\ )
T

12...24V DC

CS1000 T
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Mandvrering av SMU

Manovrering av SMU

Om SMU foérsorjs med spanning ar mandvrering och parameterinstallining
mojligt aven om inga sensorer ar anslutna.

Matdata sparas forst efter att minst en sensor har anslutits.

Har beskrivs de enskilda mandverelementen och deras manovrering.

Displayvisning (CS1000 / AS1000 och HLB1400)

4 N 4 N\
(U Solid Contamination 3 ( U Fluid Condition A
@ Yo A N (4 A
ISO SAENAS Flow Out Drive Temp |/ nS/m g %S
@ i Y — ®
sP20 \\_/
MO B
=L
@ OA] °F oc O
. ) \ w_) E
Pos. LED Beteckning
A Status Statusmeddelande
(mer information pa sidan 87).
B Display Bestar av 6 tecken och visar valda varden.
C Matvariabel ~ Aktuella matvariabler som visas pa displayen, t.ex.:
ISO eller SAE/NAS.
D  Servicevariabel Aktuella servicevariabler som visas pa displayen,
t.ex.: Flow/Drive.
E  Andring/enhet Valbar enhet for visning av vatsketemperatur: °C
eller °F.
F Matvariabel  Visar aktuell matvariabel som for narvarande ar

vald (t.ex. elektrisk ledningsformaga).

SensorMonitoring Unit - SMU
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Mandvrering av SMU

Displayvisning (MCS1000 och AS1000)

(O Metallic Contamination

O Fluid Condition 0

e |
L.

I"-\ -
[ hY

2
1,

=

‘!
N,

—~—
"
——

I

SUM CYCLE

Ub}-i

®@@

Pos.

Status Fi  Temp |/

- . (D
. . —
) :

®

L % °F °c
J . o ., I, J
~ A N

LED
Status

Display
Antal

Servicevariabe
[

Enhet

Matvariabel

®

Beteckning

Statusmeddelande
(mer information pa sidan 87).

Bestar av 6 tecken och visar valda varden.

Indikering av partikelantalet
SUM = antal sedan tillkopplingen
CYCLE = antal under I6pande mattid

Visar aktuella servicevariabler pa displayen, t.ex.:
Status/Fi/Temp

Valbar enhet fOr visning av vatsketemperatur: °C
eller °F.

Visar aktuell matvariabel som for narvarande ar
vald (t.ex. elektrisk ledningsférmaga).
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'HYDAC Manévrering av SMU

Internt matdataminne

All matdata finns kvar i det interna minnet med referens till matpunkten tills
.

de tas bort via funktionen /& L. E

Vid datadverforing kravs ett ledigt minnesutrymme pa minst 10 MB i
mottagarsystemet (t.ex. PC eller USB-minne).

Det interna minnets kapacitet beror pa lagringsintervallet och
sensorkombinationen.

SMU1200 till 2009-12-31 — Hardvaruindex A:

Lagringsintervall MCS1000 + AS1000 CS1000 + AS1000
Dagar Dagar
10 Sekunder >2 >2
20 Sekunder >4 >5
60 Sekunder > 12 > 15
5 Minuter > 63 >79
60 Minuter > 767 > 959

SMU1200 fr.o.m. 2010-01-01 — Hardvaruindex B:
Lagringsintervall MCS1000 + MCS1000 + CS1000 + CS1000 +

AS1000 HLB1400 AS1000 HLB1400

Dagar Dagar Dagar Dagar
10 Sekunder >4 >6 >3 >3
20 Sekunder >8 > 14 >6 >7

60 Sekunder > 26 > 42 >19 > 23

5 Minuter > 132 > 214 > 99 > 115

60 Minuter > 1586 > 2572 > 1189 > 1388
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Mandvrering av SMU

Knappsatsen

Knappsatsen innehaller sex knappar. Dessa knappar anvands for att styra
SMU och bladdra i menyerna (som ar hierarkiskt uppbyggda).

Knappsats

Beskrivning

ga en niva djupare

bekrafta andrat varde (lagsta niva)

bekrafta for att spara eller annullera andringar
(toppniva)

ga upp en niva
ingen andring av varde

andra varde pa lagsta nivan
(om den lagsta nivan ar éppen blinkar indikeringen)

bladdra pa displayen
bladdra i menyn
valja siffror

Aktivering/deaktivering av knapplas

Sparra knappsatsen mot obehdorig/oavsiktlig inmatning eller hantering. Tryck
samtidigt pa bada knapparna for att aktivera resp. avaktivera knapplaset.

Knappar

Displayen 6vergar till forinstalld vy efter en sekund.

Display (1 sekund)

|

.1

I"-y
..
——

— -,

Vo &

L/
\

/

ISO SAEINAS Flow

O

Out
O O (|

Drive Temp

O

O

N A i |
LY A |

i~
’—'

L/
[

ISO SAE/NAS Flow

O

Out
O O O

Drive Temp

O

O

Beskrivning

Knapplas aktiverat

Knapplas avaktiverat
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'HYDAC Manévrering av SMU

Till-ifrankoppling av displayen

Displayen kan stangas av. Vid avstangd display ar endast status-LED-
lampan aktiv.

Tryck pa de bada knapparna H samtidigt for att koppla fran

displayen. Den kopplas till igen genom en tryckning pa valfri knapp.

Knappar Display Beskrivning
LI Solid Contamination 00 Fluid Condition
n ‘Eﬂ s‘g“s FIDOW OS DS“ TEMF r‘;j"\‘l'anzmcmt:mm em:/;i Frankoppllng av
Dsﬂ" P20 > d|sp|ayer
© b ©
N B B o B O
LooeL v v, i i
H 5o v Fox 0w o oy Tillkoppling av
@ usm"spm disp|ayer
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Scrolla igenom displayindikeringar

Scrolla igenom displayindikeringar

Beroende pa ansluten ContaminationSensor (CS1000 eller MCS1000) och

de installningar som har gjorts i = &

L

NS Heller 5ENS  Hvisas olika

information pa displayen.Displayindikeringarna kan hamtas genom att scrolla

med knappen

CS1000 Displayindikeringar

Visa ISO.SAE

Chanl) o'

[
1

Dive Temp
O m}

4
|
-
-
|

11

Dive Temp

—~

SAENAS Flow Out

Dive Temp

SAENAS Flow Out Dive Temp

O O

[ I T
AL

[

SAENAS Flow Out

[m]

[

|
=~
-

s
N |

SAENAS Flow Out Dive Temp
O

O O

Al
A

/
1

\
N
L
=
=

SAENAS Flow Out Dive Temp
O [} O

[

L Ay |

Dive Temp
O [m]

Lt
(-

SAENAS Flow Out Dive Temp
O | | m}

Il

A

=\
==
:

SAENAS Flow Out
[}

o¥ -+
LT

Dive Temp

Temp
|

Beskrivning
3-siffrig 1ISO-kod

SAE-klass A

SAE-klass B

SAE-klass C

Matvariabler

SAE-klass D

SAE max.

Volymfléde i ml/min

Visar utgaende strém/spanning vid
den analoga utgangen. (Exempel:
13,8 mA)

LED-strom i %

Servicevariabler

Visar temperaturen i sensorn.
(Exempel: 29,5 °C)
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Scrolla igenom displayindikeringar

Visa ISO.NAS

Beskrivning

= | S-siffrig ISO-kod
[ A ol sy sl '
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
| m] m} O O [}
- , — | NAS 2-5um kanal
= [ A |
ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
m} n O O O
— , — = | NAS5-15 pm kanal _
i} | @
o]
ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp [0
o ® O O O O =
— - | NAS15-25 ym kanal s
[} [ =
=
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
0O n m} O [}
- - ;= —| NAS>25pm kanal
Y L A |
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
O n O O O O
Ry (O NAS max.
J 1 /N 1 !
ISO SAE/NAS Flow Out Dive Temp
m} n O O O O
P Volymflode i ml/min
(uh [
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
[} m] | | O O [}
. Visar utgaende strém/spanning vid o
¢ 211 | den analoga utgangen. (Exempel: (_-DU
IS0 SAENAS Flow Out  Dive  Temp 13,8 mA) %
>
_ | LED-stromi % 3
Lt T Q
1L %
I%O SAEé‘NAS Fllgw OEt D:ve TEmp (@p)]
- Visar temperaturen i sensorn.
21 2 L) (Exempel: 29,5 °C)
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
m} [m] O O m} u
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Matvariabler CS1000

Via matvariablerna far anvandaren information om hur ren oljan i systemet
ar. Matvariablerna ar kalibrerade och matvardesnoggrannheten ar +/— 1/2

ISO-kod.

Matvariabel "ISO"

Display Beskrivning
MO i R Y i Y B Matvariabeln uppdateras beroende av den
U A L U i installda mattiden. Visning av den ISO-koden
med tre tecken.

ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp
O O O O O |

Matvariabel "SAE"

Display Beskrivning
".T' f.f, ".T‘f Métvariabeln uppdateras beroende av den
Lt installda mattiden. Visning av en kanal i SAE-
klassen.

ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp
O | O O O a

Matvariabel "NAS"

Display Beskrivning
I [ R | Matvariabeln uppdateras beroende av den
. ) R Ay installda mattiden. Visning av en kanal i NAS-
ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp klassen.
O m 0O O 0O 0O
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Scrolla igenom displayindikeringar

GYY»

Servicevariabler (endast for CS1000)

Servicevariablerna ger information om aktuellt flode och LED-ljusstyrka i
CS1000-sensorn. Servicevariablerna har inte kalibrerats.

Servicevariabel "Flow" (Flode)

Display Beskrivning
(71 1 Indikering av det uppmatta flodet genom
N | ContaminationSensor-enheten (exempel:
ISO SAENAS Flow Out Dive Temp 108 mli/min).

O O | | O O

Servicevariabel "Out" (Utsignal)

Display Beskrivning

[

' Indikering av vardet som matas ut som

analog utgangssignal (exempel: 13,8 mA)

ISO SAE/NAS Flow Out
O O O | |

Dive Temp
O |

Servicevariabel "Drive" (Drift)

Display

Ll

Beskrivning

Indikering av den aktuella LED-

L I ljusstyrkan (1-100 %) i
ISO SAENAS Flow out Dive Temp  CONtaminationSensor (exempel: 42 %).
O O O O =m O
Servicevariabel "Temp"
Display Beskrivning
Indikering av den indirekt uppmatta
medietemperaturen i
o ContaminationSensor. Beroende pa
"..I f..'l f.\ ’0' instélliningen visas °C eller °F (exempel:
fmd ammde ammd famme 29,5 oC)
IS0 SATINAS Flow Out  Dive TeMP Genom ett avvikande matstille eller en

indirekt matning kan en avvikelse fran
matningen av AS1000 uppsta.
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Scrolla igenom displayindikeringar

MCS1000 Displayindikeringar

H Display Beskrivning
(RS FE A ferromagnetisk partikel
klass A
SUM CYCLE Status A Temp
| | a o o a
1l ] FEB ferromagnetisk partikel
— klass B
SUM CYCLE Stalus A Temp
u [m] o [m] o
[/ R FEC ferromagnetisk partikel
L L.
klass C
SUM CYCLE Stass A Temp
u [m] o m} o
7T NFE D ej ferromagnetisk partikel
— klass D
SUM CYCLE Stotus A Temp
| | a o o a
i NFE E ej ferromagnetisk partikel
i klass E
SUM CYCLE Staus A Temp
u [m] (m] [m] a
- NFE F ej ferromagnetisk partikel o
e klass F o)
SUM CYCLE S R Temp ©
" O o o 0O =
[Pl = CYCA ferromagnetisk partikel g
— klass A i
vE WL =
(7 T CYCB ferromagnetisk partikel
"yl i1
I klass B
SUM CYCLE Stoss A Temp
[m] [} [m] [m] [m]
[ B CcyccC ferromagnetisk partikel
L
klass C
R St P
o B CYCD ej ferromagnetisk partikel
- - klass D
Ry il Rt
i o CYCE ej ferromagnetisk partikel
- = klass E
SUM CYCLE Stass A Temp
[m] [} [m] m] a
PR CYCF ej ferromagnetisk partikel
C klass F
SUM CYCLE Status A Temp
[m] | | m} o a
7K STATUS  statusbyte (00 vid status ok)
SUM CYCLE Status  H  Temp
o m] | | [m} o
=y Fl magnetspolens faltstyrka §
L 2
SUM CYCLE sohs A Temp ©
o o O m 0 =
. 7| TEMPC  medietemperaturi°C %
L o
ooy e R S
g E TEMP F medietemperatur i °F %
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Scrolla igenom displayindikeringar

Matvariabler MCS1000

Via matvariablerna far anvandaren information om hur ren oljan i systemet

ar.

Matvariabel "SUM"

Display
[ L1
(| )
SUM CYCLE Status Fi  Temp
| O O O O
Matvariabel "CYCLE"
Display
[ ]
- 1
SUM CYCLE Status  Fi  Temp
O | O O O
Visning av tal over 9999
Display
[ L1
[ Y | )
SUM CYCLE Status  F - Temp
| O O O O

Beskrivning

Via matvariabeln SUM (summa) visas
antalet partiklar per storlek som har
raknats sedan sensorn tillkopplades.

Beskrivning

Via matvariabeln CYCLE visas antalet
partiklar per storlek som har raknats inom
den aktuella mattiden (parameter

R R A 1V Y i
o0,

Beskrivning

Om partikelantalet overstiger 9999 i en av
de indikerade klasserna sa vaxlar
indikeringen till exponentiell
visning.(Exempel: 1.1E4 = 11 000)

SensorMonitoring Unit - SMU
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Scrolla igenom displayindikeringar

Servicevariabler (endast for MCS1000)

Servicevariablerna ger information om aktuell status och faltstyrka for den
anslutna sensorns partikeldefinition. Servicevariablerna kalibreras inte.

Servicevariabel "Status"

Display
"1 L/
Ly
SUM CYCLE Siatus A Temp
O O E O O
Servicevariabel "Fi"
Display
I
Ly
SUM CYCLE Siatus A Temp
O O O m O
Servicevariabel "Temp"
Display
[ Y Y
)L
SUM CYCLE Siatus A Temp
O O O O =

[ o R N

WA

SUM CYCLE Status FH  Temp
0 O O O |

Statusbyte

Beskrivning

OK, om ingen storning foreligger

Beskrivning

Spolens faltstyrka i %

Beskrivning

MCS mater vatsketemperaturen indirekt.
Matvardet visas pa displayen i Celsius °C
eller Fahrenheit °F beroende pa

installningen.

Genom ett avvikande matstalle eller en
indirekt visning och matning kan en
avvikelse fran matningen av AS uppsta.
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'HYDAC Scrolla igenom displayindikeringar

Matvariabler AquaSensor AS1000

AquaSensor levererar nedanstaende beskrivna matvarden.

Matvariabel - vattenmattnad
Display Beskrivning

-
U Fluid Condition

Visar relativ fuktighet i % mattnad.

nS/m &

Matvariabel - temperatur
Display Beskrivning

A

Ll Variation / Temperature

Visar vatsketemperatur i °C eller °F enligt

;’ ' ’l’a';j installningeni T H LN T
0/0 E °c
> — J
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'HYDAC Scrolla igenom displayindikeringar

Matvariabler HYDACLAB HLB1400
Matvardena for HLB1400 visas rullande i vardera 5 sekunder.

Beskrivning
Visar elektrisk ledningsférmaga.

Display
( ™

N S |

[

nS/m € %S

| Visar ledningsformagaandring i %.

(" [0 Variation / Temperature

Vardeomrade: -100 ... 200 %

==

7
]

—

Visar dielektricitetskonstant .

nS/m e 9
Visar dielektricitetskonstant i %.

1 Vardeomrade: + 30 %

% °F °Cc
" J
Visar matvariabeln vattenmattnad i %

-
(" O Fluid Condition

o |

(|
nS/m & %S
0
[~ VeratonTremperatre | Visar vatsketemperatur i °C eller °F enligt
= (7| || instaliningeni T H LN T T
I

o

u % °F
\ J

Sida 50 /100
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'HYDAC Konfigurering av SMU

Konfigurering av SMU

SMU har tva driftlagen (modes) med motsvarande menyer for konfigurering:

Meny Beskrivning Detaljer, se
sidan

PowerUp-meny Installningar for SMU grundinstaliningar 52

, Stalla in matvardesregister, spara
Matmeny oy ; ) 64
matvarden och bendmna matpunkter.
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Konfigurering av SMU

PowerUp-meny

| PowerUp-menyn gors grundinstallningarna for SMU.

Val

Oppna PowerUp-menyn

Lamna Power up-menyn utan
att spara

Lamna Power Up-menyn och

spara

Gor sa har:

Tryck pa valfri knapp och hall den
nedtryckt medan matningsspanningen

kopplas till

Bladdra till L /v L £ L och tryck pa @

eller automatiskt efter 30 sekunder utan

inmatning

Bladdra till & 4 & och tryck pa @

PowerUp Beskrivning Mer
U information
pa sidan
nATT M Stallin systemdatum/-tid 53
AT RESS Ange buss- och IP-adress for 54
SMU
R ESan Stallin dataregistrering 56
TiE M Radera dataposter 57
S5ENS A Valja PowerUp-menyn for den 58
sensor som ar ansluten till
sensorgranssnitt A (CS1000 eller
MCS1000)
SENS F Valja PowerUp-menyn for den 60
sensor som ar ansluten till
sensorgranssnitt B (AS1000)
SEMNA TR Ange sensoradress automatiskt 61
ar R T Aterstall fabriksinstallningar 62
Annullera andringar och lamna 63
SAVE Spara och stanga 63
Tryck pa knappen e for att vaxla till en undermeny.
SensorMonitoring Unit - SMU sV Sida 52 / 100
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Konfigurering av SMU

qHT. T M~ datumltid

<
~e
-,

| denna menypost gors installningar/andringar av systemdatum/-tid.

Om datumet inte ar uppdaterat an eller om batterierna ar urladdade, star
systemdatumet pa 01.01.2000 och tiden pa 00:00.

Datumformatet ar: YY.MM.DD. Exempel: 11.02.25.
Tiden visas i 24-timmarsformat: HH.MM => timme/timme/minut/minut.

Datum och klockslag stalls in pa

foljande satt:

Andra siffrorna

YY.MM.DD

L

’7"7 i7 07 117
[N

Y ‘ I | ‘ ~
{r \
f \

"

HH.MM

=l
|
|
[N

=
==
I___\_

N

=
LN

. . ISO SAENAS Flow Out Drive Temp '/&S )
Andra vardet Beee we s v
(- +) e
/Esc\_] \—-Dsnm ‘ \(nk)
s — 4 b
° Bekrafta | N )L T
" . S . e
andringar YY > Year HH -> Hour
o MM-> Month => Mi
@ Avbryta och ga DD -> Day MM-> Minutes
tillbaka
SensorMonitoring Unit - SMU sV Sida 53 /100
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'HYDAC Konfigurering av SMU

H I H E 5 5 — stall in HSI-bussadress/TCP/IP-adress
| H I E 5 5 ostalls HSI-bussadressen och/eller IP-adressen for SMU in.

Det finns 26 bussadresser fran A—Z for HSI-bussadressen. Observera att en
adress endast kan férekomma en gang inom en buss.

Adressen stalls in med B Contamination O Water Saturation
féljande knappar: 7
J
u Andra Slffrorna ISO SAENAS Flow Out  Drive Temp %S
=] | [m] — &
A d . d t ; _W (O Temperature R
~
@ Bekrafta _ f %
andringar
e Avbryta och ga
tillbaka

ATRES u Beskrivning

HE Stall in HSI-bussadress

rmm o Stallin IP-adress

5w Stallin IP-natmask

;o5 T Stallin IP-standardgateway

Tryck pa knappen @ for att vaxla till en undermeny.

Efter att du har andrat IP-installningarna kraver SMU en omstart. Foljande
indikering visas:

B Contamination O Water Saturation \
oy O I~ i
J [ A R N A IR
ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp %S
| ] O O [m} O O ——&—
,‘ O Temperature
pr—  p— pm—
® S
\ DF DC /
———{+———

Starta om SMU, for att dverta de andrade installningarna. Koppla bort
spanningsmatningen till SMU i =10 sekunder.
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'HYDAC Konfigurering av SMU

Fabriksinstallningarna under ADRESS ar:

H5 H
' PAIR ‘92 168238
! AMAGK ICEE55E558
PROHTE 'He TEHD
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'HYDAC Konfigurering av SMU

K E LM T - stall in dataregistrering

Med funktionen ~ £ L LI I kan typen av dataregistrering &ndras. Det finns

tva olika varianter.
/1 5 Data sparas kontinuerligt. Om minnet ar fullt raderas de aldsta data
for att registreringen ska kunna fortsatta. Denna installning
rekommenderas for stationar drift pa ett matstalle. | matmenyn kan
da aven endast ett matstalle valjas.
7 1 .+ Data sparas tills det tillgangliga arbetsminnet ar fullt. Darefter kan
inga ytterligare data registreras. Tidsperioden beror pa installningen
for REC.TIM i matmenyn. Denna typ av registrering ar avsedd for
anvandning av SMU pa olika matstallen. Funktionen DEL.MEM kan
anvandas for att radera minnet.
Registreringstypen stalls in (T Sod Contamination N ) (T Fud Gonditon ) |
med foljande knappar: — —
; H N

- b
. . . ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
InSta"nIngen = o o = o o (L] Variation / Temperature )

OsP1 sP20

Bekrafta "
andringar @ ‘Dsﬂ o
Avbryta ochga | o B\ T —
tillbaka

Fabriksinstallningen for registreringstypen ar: RInNG

Sakra data pa ett USB-minne innan installningen andras och minnet raderas.

Om minnet inte raderas efter andringen av Nl 1) T

FE L MO T visar SMU N LLL LG IV, LD

Om A E.L ML T redan har dndrats kan data sparas pa ett USB-minne.

Aterstall den ursprungliga instéllningen for att spara data pa nagot annat sétt.

SensorMonitoring Unit - SMU sV Sida 56 / 100

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x sv 2016-04-11.docx 2016-04-05



'HYDAC Konfigurering av SMU

kL ME M~ radera minne
Med I' £ L./ E /M raderas alla méatdataposter ur det interna minnet och kan
inte hamtas tillbaka.

I]g Spara alla matdataposter pa ett USB-minne innan de raderas.

Tryck pa foljande knappar:  ((~ T soma comammaton V| ([T )
Bekrafta radering T DT T 10z
BN Y il N o B i [ e
ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nS/m £ %S
[m] m} (] ] [m] B s B s—"

SP20

Avbryta och ga o
tillbaka

I‘--.
-~
—
)
-

\ % F C
Lamna PowerUp-menyn med £ 1 Hi
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'HYDAC Konfigurering av SMU

HENS  H-sensor A PowerUp-meny

| 5 £ NS Hkan PowerUp-menyn 6ppnas fér den sensor som &r ansluten
till sensorgranssnitt A (CS1000 eller MCS1000).

Vilka menyposter som ar tillgangliga beror pa den anslutna sensorn.
En beskrivning av menyposterna finns i den bruksanvisning som hor till

sensorn.
Medan PowerUp-menyn fér sensor A &r vald visas & & /(9 rusconaen
och i L/ pa den hogra displayen. SEMNA
nSim £ %S
[m] [m] m)
O Variation | Temperature
a1 i
[ A A |
d f 0§
[
Om ingen PowerUp-meny ar (T Sota Contamination N (T conditon ) )
tillganglig for den anslutna W N
sensorn visas meddelandet ST LT L
",.".' f_‘,i L? l': n'l L1 (l ca 2 Sekunder). ISDO SAEErrlqu FIDaw OE‘t Délve TeDmp r“'l?:’lm—é—“{vjs—-:
Osp1 sp20 [ Variation / Temperature
T e
L ) 0/:’ U3 °C
Om ingen sensor ar ansluten (T Sota Contamination N (T conditon ) )
till sensorgranssnltt A visas NI T 0T T
NOMENLL IM L3I T
i i . . i ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
Denna indikering forsvinner o B b o b0 o (T Variation [ Temperatare )
efter 10 sekunder om SMU:s
statuslysdiod lyser gront.
L ) 0/:’ U3 oG
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Konfigurering av SMU

Menyposterna stélls in med foljande

( R
O solid Contamination
knappar:
HAndra vardet
HAndra menypost ISO SAEINAS Flow Out Drlve Temp
o Vilja menypost HSP1 ,‘ sp20]
Bekréafta andringar e ] status e
@ Avbryta och ga tillbaka “
Fabriksinstallning: Se bruksanvisningen till den anslutna
sensorn.
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Konfigurering av SMU

GYY»

.
1o i I

A — sensor B PowerUp-meny

ENG

till sensorgranssnitt B.

=]

H kan PowerUp-menyn 6ppnas for den sensor som &r ansluten

En beskrivning av menyposterna finns i den bruksanvisning som hor till

sensorn.

ISy
ISy

detalj se bruksanvisningen till HLB.

Om ingen PowerUp-meny &r (T Sonid Contamination \) (T Fwaconamon |
tillganglig for den anslutna =y
sensorn visas meddelandet UL YL Y L
MM E N L. (Indikering i %0 ueue v o ofie T LR

= 2 sekunder).

Om ingen sensor ar ansluten (T sona Contamination \) (TP Gonaition )|
till sensorgranssnitt B visas Wi
NOSENS, L
. . . . . ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S

Denna indikering forsvinner 5 =5 8 B F (T Varaton T Tamparatore

OsP1 sPz0

efter 10 sekunder om SMU:s (- b+ N
H —~ Status, - - \ -
statuslysdiod lyser grént. © ‘D‘ © SeEiNS
/3 °F °C

Fabriksinstallning:

AS1000 har ingen PowerUp-meny. Denna post ar avsedd for
anvandning med andra sensorer.

HLB1400 PowerUp-menyn kan inte mandvreras via SMU. Utfor
nddvandiga parameterandringar via HMG eller via CMWIN. For

aspi

[ status,

sP20

~

LI Variation / Temperature

% °F °C

Se bruksanvisningen till den anslutna
sensorn.
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Konfigurering av SMU

AR

4/ v — stall in sensoradressen

1

Via den har menyposten kan sensoradressen for de anslutna sensorerna
anges pa nytt. Detta kravs om AS eller en annan sensor utan fast adress
eller med samma adress som pa sensorgranssnitt A anvands pa

sensorgranssnitt B.
Andra sensoradressen pa féljande sétt:

Anslut CS1000 eller MCS Hill
sensorgranssnitt A och AquaSensor
AS till sensorgranssnitt B.

Starta PowerUp-menyn.

H Andra menypost (

Begara en andring
av
adressinstallningen

Avbryta och ga

-

0 Solid Contamination

-

Al
a

i i
IR v

L |

M

~,
-

ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp
=] o o o

asp1

e . S”‘

sP20

g

g

u’D
[m]

-

-
(O Fluid Condition

nS/m &

(O Variation / Temperature )

%S

tillbaka

SMU faststaller adressen for den
sensor som ar ansluten till
sensorgranssnitt A.

Ta bort Sensorn frén (r O Solid Contamination ) er Fluid Condition Q
sensorgranssnitt A och bekrafta med [N gV = CENA
Ok 150 SAEEI:MS FIDow uélt n[r]iva Tgnp nS/m & %S
2 osP1 SP20 m
Bekrafta "
O 0| |ll2x
Avbryta och ga L i ) J I\ )
tillbaka
Sensorn vid sensorgranssnitt B (7 5o Camtammaton V| [T )

(AS1000) stalls nu in pa nytt.

Pa displayen visas i i1 |

[ B S B
| A1 A '

ISO SAENAS Flow Out Drive Temp
m] m] o m] [m] [m]

Osp1 spP20

A J

o

_J

nSim &

TT Variation / Temperature

%S

Bussadressen for sensorn vid
sensorgranssnitt B stalls in
automatiskt.

For AS stalls B in som bussadress.
Om bussadressen redan ar
upptagen valjs bussadress C for AS.

SensorMonitoring Unit - SMU
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Konfigurering av SMU

Nar det ar klart VISEIS meddelandet (T Sonia Contamination 3) (O Fiua conaition )
L O E Tica1sekund. — i T
L. Lt L Y |
1s0 SAE!NAS Flow Oul Drlve Temp nSim & %S
o a —
Qs sp201 (O Variation | Temperature
oENVo
| © D —
J |-
Darefter VlsaS menyposten a 00 Solid Contamination 3) r’l:l Fluid Condition )
B ENH T igen. ol el Wl w o N
P Y I A B Y N )
Andra menypost |so SAEJNAS Fluw om Drlve Temp nS/m & %S
Ospi P (T Variation / Temperature
Begéara en andring & ) 2
av
adressinstallningen
Avbryta och ga
tillbaka
Anslut sensorn till sensorgranssnitt A igen och lamna PowerUp-menyn med
L HNLELeller 5HY E och starta om SMU.
qF HUL T - aterstall fabriksinstallningar
Med ' F HLiL T kan fabriksinstéllningarna for SMU aterstéllas.
Anvand fOIJande knappar (T Sora Contammation ) (T Fwaconaon |
Ingen funktion JF AL T
ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp \25'5"1_8_'%'2
[m} O [m] a a

T Variation Temperature

Bekréafta andringar & ) 8

Avbryta och ga
tillbaka

Vaxla till nasta oses span]
H menypost o " ©

Fabriksinstallning: Se tabellen pa sidan 93.

Instaliningen av de anslutna
sensorerna andras inte.
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Konfigurering av SMU

Med L H L £ L forkastas alla andringar och PowerUp-menyn stangs.

LHNDEL-avbryt
Anvand féljande knappar:
H Ga till nasta
menypost
o Bekréfta
@ Avbryta och ga
tillbaka
5 H E - spara data

Anvand féljande knappar:

Ga till nasta
menypost

Bekrafta

Avbryta och ga
tillbaka

(, ) )
(O Solid Contamination 7 (" O Fluid Condition 7
[~ idnli— -
L. roav L, L
ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
m} a [m] a [m} a
("7 Variation | Temperature
- " e
@ [Ostatus °
o P
\ <) N~

-

" L sparas alla andringar och PowerUp-menyn stangs.

Ostatus,

[m] o (m} [m] [m]
- "

J

J

( ( )
(0 Solid Contamination ) (~ O Fluid Condition '
I i
P B A
ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m & %S
m)
("TT Variation / Temperature )
sP20

SensorMonitoring Unit - SMU
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Konfigurering av SMU

Matmeny

Via matmenyn kan installningar andras under drift.

Val

Starta matmenyn

Lamna matmenyn utan att spara

Lamna matmenyn och spara

Gor sa har:
Tryck pa knappen e

Bladdra till L. och tryck pa @
eller vanta i 30 sekunder.

SMU vaxlar displayen automatiskt till
visningslaget om inga knappar trycks

ned.
- och tryck pa 0

= dnit i __
LFTI"‘I_ { w1

Bladdra till & M0 &

Matmeny: Beskrivning Mer
H information
pa sidan
7 e T Registrering av méatdata 65
MEMaRE v Indikering av ledig 67
minneskapacitet

RET- T M Registreringsintervall for SMU 68

ZmrEnN T Andra matpunktsbeteckning 69

T T Andra temperaturenhet 70

SEnNS  F Valjasensor A 71

SENEG B ValjasensorB 72

U AN E L Annullera andringar och lamna 72

SCHVE Spara och stanga 73
SensorMonitoring Unit - SMU sV Sida 64 / 100

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x sv 2016-04-11.docx

2016-04-05



GYY»

Konfigurering av SMU

HE DO T - registrera matdata
| posten # £ L [ H

ska sparas.

I faststaller man i vilkken méatpunkt som nasta protokoll

Om instéllningen /' / i\ & (fabriksinstallning) ar vald i PowerUp-
menyn i £ L M0 1 arendast M H N T i 1 tillganglig.

| detta driftsatt ar endast en matstallesbeteckning tillganglig.

i

L T L

m‘l"i'ﬂ_’(_' [
-_ i

Foéljande galler for instaliningen i L
Anvand féljande knappar: (T Sora Contamimation ) (TP conamen )
H G4 till nasta RELORD
menypost 150 SACNAS Flow O Drive Temp nSim € %S
Qs 20 (T Variation 1 Temperature )

o Bekrafta

% °F °C
- o N —————+—
Avbryta och ga \
tillbaka
Anvand foljande knappar: TTSoTd Contamnation N e
Andra urval MENT
ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nSim £ %S
a [m} O a O a
Bekrifta Qse 1 P20 (T Variation [ Temparature )
© o ©
% °F °C

Avbryta och ga
tillbaka

MNPT innehaller 20 fritt definierbara matpunkter. Vid leverans ar

matpunkterna markta med —.

Dessa matpunktsbeteckningar kan anpassas enligt beskrivningen i

EDMNMAT,

Anvand féljande knappar: (T Sota Gontammation ~ (T Fioa Gonditon )
IR G til nasta MPNTAD a
matpunkt ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nSim £ %S
c 8 B 8.0 0 (T Variation TTemperatirs )
e Bekréfta andringar ;1 "53
Avbryta och ga \ S S

tillbaka

SensorMonitoring Unit - SMU sV
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Konfigurering av SMU

T H 5 T Hfor att skapa en ny fil i det interna SMU-minnet i den nya

Valj }l i l'"
matpunkten. Tryck darefter pa @ for att 6ppna = H i £, Tryck pa @ igen.

Anvand fo“ande knappar: (T Sona Contammarion 3) (T Fad Gonamion )|
H Andra urval ETHETH
ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nS/m £ %S
O O (m] O [m] [} ., 8, 8,
Bekréfta Qs P20 (] Variation | Temperature )
© © & ©
Avbrytaochga (L J) G S M)
tillbaka
I]@ Om instéllning n RING (fabrlksmstallnlng) rvald i PowerUp-
menyn i /& L L H T ar menyposten = 7 H 5 T Hinte
tlllgangllg.
SensorMonitoring Unit - SMU sV Sida 66 / 100
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Konfigurering av SMU

MEMOR Y - visa ledigt minne
| ME MO Y visas det lediga minnet for SMU i %.

Denna post &r endast tillganglig om minnesinstaliningen  / L L
har valts i /&L L Il Om instéllningen ' ! /N[5 &r vald kan
menyposten /" £ 11 L] f

Y LY inte valjas.
Observera att inga matdataposter sparas nar minnet ar fullt om

—

Ly

installningen © / L L har valts i menyposten ~ £ ML I,
Exempel: 97 % ledig minnekapacitet.
Anvand fOIjande knappar: (T Soiid Contamination 3) (T Fiuid Condition 3
° Bekrafta &ndringar MEMOR Y g7
ISO SAE/NAS Flow Out Drive Temp nS/m e %S

o o [m] o [m] [m]
aseP1

.

( O Variation / Temperature
SP201

) % °F °C

), \ 0

Spara redan avlasta matdataposter enligt beskrivningen pa sidan 56. Radera
darefter matdataposterna ur det interna minnet med enligt beskrivningen pa
sidan .

Avbryta och ga
tillbaka

p— o—

- ._j
I"'"*l
——

]
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'HYDAC Konfigurering av SMU

T

K E LT ! M~ stall in registreringsintervall

T oA

| & LT ! M stalls intervallet in for lagring av det aktuella matvardet for de
anslutna sensorerna i SMU-minnet.

Valj en tid mellan 10 och 3600 sekunder.

Méttiden stélls in med foljande O Solid Contamination h
knappar:
H Andra siffrorna i 17
s
H Andra vardet ISO SAEINAS Flow Out Drlve Temp
o Bekrafta andringar Hsei " sP20
e [ status e
fvoryta och g2 CinnlD
tillbaka
Fabriksinstallning: 60 sekunder
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'HYDAC Konfigurering av SMU

£ DMNF T - andra matpunktsbeteckning

| & 2N T kan matpunktsbeteckningarna anpassas efter dina behov.
Beteckningen kan besta av maximalt sex tecken. Till exempel , etc.

I]@ Om installningen /' / iV & (fabriksinstallning) ar vald i
PowerUp-menyn i /£ £ 1 Il &rendast M H N T 1417

tillganglig. Det gar inte att valja andra méatstallen i det har

driftsattet.
Anvénd fo“ande knappar: (T Sona Gontamination N ( (T Fra Gonaiiion )

' . . [ RN Y
H Vaxla till nasta [l e A
menypost 150 SAENS Flow Ou  Drve Tomp nS/m & %S

(T Variation [ Tomparaturs )
e Bekrafta andringar é ’D‘é Varaion [ Termperat
Gaald ™ |

° \ % ot o—
Avbryta och ga S 7 g
tillbaka

Anvénd fo“ande knappar: (T Sona Gontamination ) ( (T Fiuid Gondion )

-
Y

H Ga till nasta MENTET .
matpunk‘t IEIO snslgms F::ulw oélt DE‘va Tgﬂp nS/im & %S

("I Variation / Temperature )
- . . OsP1 sp20]
e Bekrafta andringar o Py
N L y % °F °c
Avbryta och ga N S S
tillbaka
Anvénd fo“ande knappar: (T Soia Contamination N) ( (T Fruid Gondition )

= H wA L nil T IA A i
H Vaxla till tecken I R | ¥
ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nS/m £ %S

a [m] u] a a a

EPEER) /inora akiuelt - g (]
tecken —
© o ©

e Bekréafta andringar ) =5

N

.

Avbryta och ga
tillbaka

Tecknen nedan visas rullande nar H trycks in.

HADITEFGH ! UrOMNOFPERSTUy Wy 20 IJ3H956577HY
< >

Mellan 9 och A finns ett mellanslag som bara kan stallas in fran den sjatte
positionen till vanster. Darigenom kan en matpunktsbeteckning med farre an
6 tecken anges.
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Konfigurering av SMU

T
!

enheterna Celsius (°C) och Fahrenheit (°F).

valjs enhet for vatsketemperaturindikeringen. Valj mellan

Anvand foljande knappar:

=
(O Solid Contamination

TLdr I
i R

4 []
i i

Ga till nasta I i
menypost SO SAEAS Flow Out Drie Temp
Bekrafta o e

Avbryta och ga
tillbaka

.

ra
01 Fluid Condition

nS/m £ %S
0O Variation / Temperature )

Y% °F °C

re
(T Solid Contamination

Anvand féljande knappar:
Andra urval dEil L
ISO SAEMNAS Flow Out Drive Temp
[m] [m} ] [m} [m} O
Bekréfta asp1 SP20

Avbryta och ga

@ [ status,

4
(U Fluid Condition

£

%S

nSim o
( O Variation / Temperature )

L ) % °F °c
tillbaka S
Fabriksinstallning: HEL L
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'HYDAC Konfigurering av SMU

HENS H-sensor A matmeny

| 5 £ NS Hkan matmenyn 6ppnas for den sensor som ar ansluten till
sensorgranssnitt A (CS1000 eller MCS100).

Vilka menyposter som ar tillgangliga beror pa den anslutna sensorn.
En beskrivning av menyposterna finns i den bruksanvisning som hor till

sensorn.
. . )
Medan matmenyn for sensor A 1 Fiuid Condion
ar vald visas & £ /M och 5T
f"f’ £ N L pa den hogra "%m’ "g =
displayen. O Variation  Temperature
wA L o nila o
| I I I A )
% °F °c
\ O [m} [m] )
Om |ngen matmeny ar (r [0 Solid Contamination N VWW‘
tillganglig fér den anslutna N
sensorn visas meddelandet LM E N L
NOME N ca 2 sekunder. 59 SIS Flow qut - ore Teme e e
aspi sp20 ( O Variation / Temperature
L ) Yo °F °c
Om ingen sensor ar ansluten till (T Sona contamination N (TP conaiion ) |
sensorgranssnitt A visas e Nl ol YT o
MO ENS INCLL e T
ISO SAEINAS Flow Out  Drive Temp nS/m € %S
o o O O O O FU—\H_DJ
Ospi sP20] Variation / Temperature
© i ©
L ) ﬂ/q aF °C
N J N J
. . - N
Menyposterna stalls in med foljande O Solid Contamination
knappar:
Kl " v
Andra vardet ISO SAENAS Flow Out Drive Temp

O O O O O O

iy " P

[ status

Valja menypost

Bekrafta andringar e

Avbryta och ga
tillbaka
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Konfigurering av SMU

NG

| 5E

A — sensor B matmeny

sensorgranssnitt B.

H kan matmenyn dppnas for den sensor som ar ansluten till

En beskrivning av menyposterna finns i den bruksanvisning som hor till

sensorn.

ISy
ISy

detalj se bruksanvisningen till HLB.

AS har ingen matmeny. Den har posten ar avsedd for senare
anvandning med andra sensorer.

HLB1400 PowerUp-menyn kan inte mandvreras via SMU. Utfor
nddvandiga parameterandringar via HMG eller via CMWIN. For

Om ingen métmeny ar T Soiid Contamination \ (T i Conditon ) |
tillganglig for den anslutna =
sensorn V|sas meddelandet Ll L
"“1}_}‘ ]“’flr I\' ’ ' | Ca 2 Sekunder I[S:‘O SA%?‘\IAS FIDow OE‘Q D&i‘va Tela:lmp nS/m — € %S
Ospi sp20 ( U Variation / Temperature
“mw®
% °F °c
> 7 \ J
Om ingen sensor ar ansluten till (T s contammaton V| (T Fwacenaten )
sensorgranssnitt B visas e Rl el W o
'r\;'f:,ln_.', -,ﬂ'lt_., AT A B i I ey |
ISO SAEINAS Flow Out Drive Temp nS/m £ %S
O 0o o o o O o ——O—
Osp1 sP20 Variation / Temperature
T
y, % °F °C
> y, 0¥
CANCEL- avbryt
Med L H N L L L forkastas alla andringar och matmenyn stangs.
Anvand foljande knappar: (T Soma Contammaton \| ([T rmceamen )
H G4 till nasta CHANDEL
menypost ISO SAENAS Flow Out Drive Temp nSim £ %S
O ] =] ] O a L 8, F

asp1

e Bekrafta

[ status,

SP20

( U Variation / Temperature

Avbrytaochga [\ )\ I
tillbaka
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Konfigurering av SMU

Med 5 /4 & sparas alla andringar och matmenyn stangs.

Anvand féljande knappar:

Ga till nasta
menypost

o Bekrafta

Avbryta och ga

p
(~ [ Solid Contamination

ISO SAENAS Flow Out
[m] ] [m] [m]

Om:

Drive Temp
m}

sP20

~

~

-
U Fluid Condition

nS/m &€ %S

N

( O Variation / Temperature

. L ) Yo °F °C
tillbaka > S —
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'HYDAC USB-granssnitt

USB-granssnitt

Kopiera matvarden till USB-minne

Kompatibiliteten med andra USB-minnen pa marknaden kan inte
garanteras eftersom SMU kommunicerar direkt med
mikroprocessorn. Det innebar att inga dverforingsfel registreras
av programvaran som exempelvis i en dator med operativsystem.

Vi rekommenderar det USB-minne fran
HYDAC som medféljer leveransen, vilket har
testats i kombination med ett stort antal
PC/operativsystem.

En oversikt Over andra testade USB-minnen
finns pa sidan 96.

. . _ (faktisk adapter kan avvika
Vi accepterar inget garanti- eller nagot fran bilden)

skadeansvar avseende USB-minnets
funktionalitet och kompatibilitet med
specifika system. Ansprak pa support
eller ersattning medges ej.

HYDAC artikelnr 3442973

Sparade matdata kan sparas pa USB-minnet som medfdljer vid leverans. Se
till att all matdata kopieras fran det interna minnet till USB-minnet. Data som
har kopierats till USB-minnet finns aven kvar i det interna minnet.

Under nedladdningen sparas inga matdata i det interna minnet. Efter en ny
nedladdning saknas matdata for nedladdningstiden.

Radera data i det interna minnet. Mer information finns i menyposten

I 0 owA (D oA

4L e M pa sidan 57.

Vi rekommenderar att USB-minnet formateras innan det anvands for forsta
gangen. Satt i USB-minnet i en ledig USB-port pa PC:n. Vaxla darefter till
datahanteraren (t.ex. explorer) och formatera USB-minnet i formatet FAT32.
Detaljerad information finns i dokumentationen till det aktuella
operativsystemet.

Det maste finnas minst 10 MB ledig minnesplats pa USB-minnet.

I]@ For att data ska kunna kopieras till USB-minnet ska REC.MOD
vara installt pa den installning med vilken data aven kan
registreras.
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USB-granssnitt

Gor féljande for att spara matvardena pa USB-minnet:

1. Oppna USB-granssnittets
skyddslock genom att vrida
moturs.

Stick in USB-minnet i uttaget.
Observera att USB-minnet endast
kan foras in pa ett satt i uttaget.

USB-minnet ska latt glida in i
uttaget.

2. Nar USB_mInnet ar anslutet 7 Solid Contamination T Fluid Condition Y
registrerar SMU lagringsmediet muNL 0T L 05 g
och borjar genast kopiera matdata. || s wew me o e o & s
"TJ Variation | Temperature )
3. | den VanStra |nd|ker|ngen VlsaS (T Soia Contamination N ( (T Fia Condition 3)
antalet matdataposter som ska 3349 |
kopieras (exempel: 339) 50 9mN e our e Temp T
~TT Variation  Temperatare )
| den Gvre hogra indikeringen e - b * ] P
visas antalet proto.kollu _ \ L« T ») ) S
(exempel: 4). Om installningen . e
/' | 'z har valts visas endast en
1.
4a Minnesinsta"ning }’-— " 'L "_: (T Sora Contamination N (T Fio Condition )
. oy D TD o
Om SMU hittar protokoll som A3
redan finns pa USB-minnet visas R W w T e
detta meddelande pa displayen. e - b * ] P
Exempel: SMU har kant igen L CenlD J] |
protokoll nummer 4 pa USB-
minnet.
Detta ar en praktisk funktion for att
stamma av kopierade data mot det
interna minnet i SMU
(synkronisering). De befintliga
protokollen visas.
4b Minnesinsta"ning f-:‘ " ,"“‘ ,'_:: (T soia Contaminaten N (T Fioa conamion )
. . . by o | !
Om SMU kanner igen filen med Lo
samma datum och nummer fran NI e
samma matstélle pa USB-minnet e (- b * ] P
sa Okas filandelsen med 1. L L« T ) J ——
(Exempel: filen 09 02 06.001 blir
SensorMonitoring Unit - SMU sV Sida 75/ 100
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USB-granssnitt

till den nya filen 09_02_06.002)

5.  Nar alla protokoll kopierats visas
detta meddelande pa displayen.

O Solid Contamination

[ Y N
Iy L

)
I
lso SAEMNAS Flow

o o o

aspi

sP20

(" O Fluid Condition

g L
Py B B A |

6. Taut USB-minnet ur uttaget
genom att dra forsiktigt i det.

Forslut USB-granssnittet genom
att satta dit skyddslocket och vrida
det medurs.

SensorMonitoring Unit - SMU sV
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USB-granssnitt

[ u'_\j

Dataoverféring misslyckas — &= < /7 (/|
Om ett fel intraffar eller om USB- (T Solid Contamination 3) ( (T Frwia conattion 3)
minnet dras ut ur uttaget innan ERROR =
kopieringsforloppet ar avslutat visas || L~ — | T ——
detta meddelande pa displayen. 0,0 n e e T Vet Tamparirs
e =E|sm= o
L 2\ S —)

Atgéarda felet pa foljande satt:

8
oD Beskrivning
1. Stick in USB-minnet i PC:n och radera alla data.
2. Stick in USB-minnet i USB-granssnittet pa SMU igen.
Nedladdningen startar automatiskt
3 ->a. Felet aterkommer -> ga till steg 4.
->b. Felet aterkommer inte -> ga till steg 11.
Stick in USB-minnet i PC:n och formatera det.
5. Stick in USB-minnet i USB-granssnittet pa SMU igen.
Nedladdningen startar automatiskt
->a. Felet aterkommer -> ga till steg 7.
° ->b. Felet aterkommer inte -> ga till steg 11.
Anvand ett annat kompatibelt USB-minne (se sidan 96).
Stick in USB-minnet i USB-granssnittet pa SMU igen.
Nedladdningen startar automatiskt
->a. Felet aterkommer -> ga till steg 10.
> ->b. Felet aterkommer inte -> ga till steg 11.
10. Kontakta HYDAC Service.
11. Nedladdningen har slutforts

SensorMonitoring Unit - SMU
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'HYDAC Bluetooth-granssnitt

Bluetooth-granssnitt

Bluetooth-granssnittet till SMU1200 bygger pa Bluetooth version 1.2 och ar
utfort i klass 3. Det betyder foljande:

¢ Bluetooth version 1.2:
ar inte sa kansligt for statiska stérningar (t.ex. WLAN), den maximala
datadverféringshastigheten ar 732,2 kBit/s

o Klass 3:
en maximal effekt pa 1 mW resp. 0 dBm ar tillracklig for en rackvidd
utomhus pa 10 m. Rackvidden paverkas emellertid i hdg grad av
storningar och hinder i omgivningen kring SMU.

€3 Bluetooth
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'HYDAC Bluetooth-granssnitt

Installation av USB-adapter for Bluetooth

Om den PC som anvands ar utrustad med ett Bluetooth-granssnitt ska
endast detta anvandas for att uppratta anslutningen till SMU.

Innan ny Bluetooth-mjukvara installeras ska alla befintliga Bluetooth-
drivrutiner avinstalleras. Vid parallell anvandning av olika Bluetooth-
granssnitt uppstar drivrutinskonflikter.

Las handboken till Bluetooth USB-adaptern eller kontakta tillverkaren av PC-
hardvaran, om problem skulle uppsta.

Vi rekommenderar HAMA USB-adapter
"Nano" som testats av Hydac i ett stort antal
PC/operativsystem-kombinationer.

HYDAC overtar inget garanti- eller

skadeansvar avseende Bluetooth USB- (faktisk adapter kan avvika
adapterns funktionalitet och nagot fran bilden)
kompatibilitet med specifika system. HYDAC artikelnr. se sidan 94 i
Ansprak pa support eller ersattning kapitlet "Zubehdr”
medges ej.

Garanti pa USB-adapter for bluetooth

Garanti och skadeansvar for denna artikel — oavsett rattsgrund — ar uteslutet.
Denna ansvarsfranskrivelse galler inte vid uppsat och grov vardsléshet. Den
galler heller inte om brist medvetet undanhallits eller vid personskador,
kroppsskador och halsoskador. Vi patar oss inget ansvar for skador som inte
uppkommit pa sjalva leveransartikeln, i synnerhet patar vi oss inget ansvar
for utebliven vinst eller andra ekonomiska skador som drabbar kunden.

Anslutning av SMU via Bluetooth
| Bluetooth-omgivningen heter SMU1200: SMUxxxx.

Om Bluetooth-anslutningen till SMU har upprattats kan matvardena avlasas,
t.ex. via FluMoSm. HSI-protokollet skoter kommunikationen med SMU.

Datadverforingen via bluetooth kan skilja sig at beroende pa PC-hardvaran
och den installerade mjukvaran. Det finns atskilliga Bluetooth-moduler och
mjukvarudrivrutiner pa marknaden som delvis inte uppfyller specifikationen
IEEEE 802.15.

Sakerhetskontrollkoden lyder: 0000
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'HYDAC Utvéardering av sparade protokoll

Utvardering av sparade protokoll

Matprotokoll som lasts avi SMU och sparats pa USB-minnet definieras enligt
foljande:

Protokollkataloger
Minnesinstéllning ~ / L L
Lagringen sker enligt matpunkter om_lnstallnlngen F L harvalts i
PowerUp-menyn i installningen &L L 1. (Se S|dan 56.)

WA T

Om maétdata har sparats i matpunkt /7 /' /v T skapar SMU automatiskt en
katalog for den aktuella matpunkten och lagger protokollen dar.

0l
| I
| & wenos 8
1Q > Kalv A ¥ NENE R Al
x|~ I I I I
F J |§|09 02_05.026 1 kB 06.02.08 1252
+ 2) MNPTOO |§|09 02_06.001 3KB 06.02.09 12,52
=15 MNPTO8 __—b [=f103_02_06 002 2k 06.02.05 1252
4 3 MNPTO09 |§|09_02_N‘003 L KB 06.02.09 12,52
#3 MNPT10 A= 0s_02_06 005 L KB 06.02.09 1256
© MNPT18 |
2 MNPT19 5
Nya métdata skapas i / L-laget, sa snart:

e SMU kopplas fran och till igen

e USB-minnet satts in i USB-porten for datadverforing

J'- T

;;‘.-|r\‘1';_' ;":';':\j

e menypunkten & T H I i matmenyn aktiveras med

knappen @ for att skapa en ny matfil.

ot

Minnesinstéllning /' / /N (3

Lagringen sker i katalogen for matstallet /% /' /v 7 i ;‘Zn' om installiningen
K N[5 har valts i PowerUp-menyn i installningen /' £ M 0 1I. (Se sidan
56.)
STE
_I J »| I
_I |__| MRS o j a
L] clw [ - =
o — | | I
5 = | [ Hies e _o6.oes ] 06,02,0% 12152
T MMETE0 =05 _ng 06,001 3] 0G,02,05 12152
N e e _os.002 zie 06,08,09 L2162
:3105;2;6 o0y LKz 060203 L2i52
H]Eﬁje_l:ﬁ 0% Lm 050203 1250

Om en redan tillganglig datapost kadnns igen vid kopiering fran SMU 6kas
filandelsen med 1.

Sa att den nedladdade filen inte skrivs éver av misstag. Den senaste,
nedladdade filen har darmed den hdgsta filandelsen.
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'HYDAC Utvéardering av sparade protokoll

[ TN B g

Matfilen andras kontinuerligti /' / /i s-laget.
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'HYDAC Utvéardering av sparade protokoll

Protokoll filnamn

Protokollens filnamn bestar av datum AA > &r, MM > manad, DD - dag
och en fortldpande numrering.

09 02 _ 05 . 026
AA°_ MM _ DD . fortlépande numrering

YECMON=F 1L Lvid:

Ett nytt protokoll skapas vid
- begaranfran 5 T HL TH
- en omstart

- en nedladdning av data till USB-minnet

For varje nytt protokoll flyttas den fortildpande numreringen upp ett steg.
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'HYDAC Utvéardering av sparade protokoll

Utvadering av matdatafil

| matdatafilen finns filtillagggen, t.ex. "026". Eventuellt kdnner PC:n inte igen
detta filtilldgg och en installning maste goras, sa att datorn i fortsattningen
Oppnar filen med MS-Excel.

Qppna en protokollfil med MS-Excel genom att hdgerklicka pa filen och valja
"Oppna". Ett dialogfonster visas dar du kan definiera i vilket program filen ska
Oppnas.

Detta kan utforas for varje tillagg fran ".000" till ".999" for protokollfilerna fran
SMU.

En matdatafil bestar av tva delar:

Del Innehall
1 Allman information om register, sensorer och enheter.
2 Efter ordet *Data* visas egentliga matdata pa rader. Den forsta

raden innehaller spaltoverskriften.

A | a s
LIH','HHD BMLU 1280 vO1.00 Cats Ale
2

B
[Istired
[

{riane FELIIY

11 |Paz
12| Eaddriss

13 | Protaced

18 | Chares Cossi

15|

16 | Charns [

Li

17| LarweiRiange i
18| UpzeRunge 4 [ B
19| sliin = L i
0

2l |Camnment

22|

2| 0ata”

24 | unte Tirre =2 0 1504 IS06 150014 SAE A SAEE SAETL SAED Flow Diriem Sl Terrp
25| 03 05 2003 124521 2 2.1 o1 o1 a1 a1 ai a1 41 2050 EET
26 | 03 05 2003 124542 2 a1 o1 o1 a4 a1 a1 a1 =
2F | 03 032003 1246103 E; "y 7 4 4 ar o
28 | 02U 124624
28 | 01 AN 1220
30|13 i A 12807
S| 09 05 2R 1475
50|09 03 2003 1247 45
30 |3 032003 124810
34 | 03 032003 12483

.
b

,

L0

]

E
=
Bz

Lal 053 2558
i 2l . =pe
i 0 i

1
1
=)
k] =34 L az Iz 200
4.1 0.1 20 a1 a1 a1 a1 1
o E 3] (¥ 6 6 11 A 2ok
185 =k ] =11 =4 A T3 e i ME k4B
(£=1=) L 17 a2 £k La LS x5 41 penl=] kI

i ol

e

[X=1=1
0

F
)

3 ad =8 T g Lal 20EH %27
122 (] 4 al =5 L5 52 Ll 20ED .16

=N=N=k=]
3
i

Fel visas som negativa varden, t.ex. —0,1 eller —1.
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'HYDAC Utvéardering av sparade protokoll

Statusen kan anta féljande varden:

Status Beskrivning

0 Driftsklar => Sensor/enhet arbetar.

2 Litet fel/varning => Sensor/enhet arbetar vidare.
Varningen aterstalls
automatiskt av SMU.

3 Medelstort fel => Sensor/enhet uppvisar
felstatus.

Starta om SMU genom att
stadnga av och satta pa den.

4 Stort fel => Sensor/enhet ar defekt.

Kontakta HYDAC Service.
Narmare beskrivning av olika feltyper finns pa sidan 87.

Vardena for matresultaten och enheterna kommer fran de aktuella
sensorinstallningarna.
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'HYDAC Utvéardering av sparade protokoll

Matdata visas som datum
Nar filen 6ppnas visa alla decimaltal som datum. Atgarda pa féljande satt:

1. Oppna Excel.
|
=

2. Utfor 6ppna-kommandot via
menylisten.

Oppna den dnskade
matdatafilen.

3. Foljande Oppnas Textkonverteringsassistent — steg 1 av 3 2] x|
Textkonverteringsassistent — ET—

Vlj den datatyp, som bést beskriver dina data:
{* Separerad
" Fast bredd

steg 1 av 3.

Kontrollera installningarna. mpatbonarparas [ =] Fsne ndens o %]

Bekrafta fonstret med knappen
"Nasta >".

[imestcanpOScace0IS0 2 OIS0 & OIS0 15 ONAE Z-5 ONAS 5-1& ONAS 15ﬂ
0124273702012.4017. 4012308 02207107 . 20203042020, 74025, 710

0124374802015 2017. 4012 e08. 503306207 10205042020, 05025, 700
0124375302015.4017. 40122808 €03 307. 006 . 80202042020, 74025, 710
0184377102019.4017. 4012. 605 S03. 306. 306 . 00204042020, 70025, 710 | &

] H
awryt | <Tiba |[Nesta> | swrsr |

a [[in i oo ra =

4. Textkonverteringsassistent — e
steg 2 av 3.

[~ Flera skiljetecken efter varandra behandlas som ett tecken

Kontrollera installningarna. | Bresos T Sention I~ ko reusonito: [———3]

Mellanslag Amat [
Bekrafta fonstret med knappen . :
"Nasta >".

[~ Visning av data

Timestamp Btate [[S0 2 [S0 5 IS0 15 MAS -5 MNAS 5-15 MNAS 1sfzﬂ
012842737 [ a4 7.4 pz.s -E

01245748 [ Loz 7.4 Lz.e
01248753 [ a4 7.4 pz.2
01843771 F ho.e p7.& 2.6

4 | ) 2l

oo
T T
W oW w0

Avbryt | <Tillbaka iNasta> Slutfor I

5. Textkonverteringsassistent — EE
steg 3 av 3.

& Standard
£ Text

Tryck pa knappen "Ytterligare". )

Ytterligare _

- Visning av data

tandarstandarEtandardetandard Brandard  bStandard

e T80 z [IS0 5 =0 15 MAS 2-5 MAS 515 Masg 15—2ﬂ

Ls.4 7.4 pz.a -

ps.z L7.4 pz. e -

ps.4 (7.4 fhz.s .6
&5

hs.4 fp7.4 fpz.s
| |

T
[ARA AR

Avbryt I <Tillbaka I Nésta >

6. Andra foljande installningar: 2x

Skiljetecken vid numeriska data:

AnVénd punkt som Decimaltecken: ﬁ
decimalkomma och Tusental: |
kommatecken som

tusendelsavskiljare.
Aterstall [ ox | Avbryt |
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'HYDAC Avlasning av matvarden med FluMoS

Bekrafta andringarna med OK-
knappen.

21|

7. Klicka pa knappen "Slutfor" for
att slutféra matdataimporten.

{+ Standard
 Text

 Datum  |TMI -I

importera inte spalter

Ytterligare

| Dataformat i spalterna

hs.z p7.4 hz.s
Ls.4 7.4 pz. e

tandarfcandarteandardicandard Beandard Btondard
e L20 £ [E20 & [I=0 15 A28 2-5 A2 E-1% a8 15-2)%
hs.4 fp7.4 fpz.9 .5 = >

Ls.4 7.4 fz. e

T D
[ERARANAR

.5
-
-E

] 1|

Avoryt | <Tillbaka | Nasta > I Siutfor

8. Decimaltecknen visas nu i
korrekt format.

Avlasning av matvarden med FluMoS

FluidMonitoring-programvaran FluMoS anvands for att avlasa och utvardera
matvarden.

FluMoS Light finns som gratisprogramvara pa -
den medfdljande CD-skivan samt i en i
nedladdningsbar version pa HYDAC
hemsidan www.hydac.com.

Dessutom far du FluMoS mobile till din mobila
terminal eller FluMoS professional
(avgiftsbelagd) for en omfattande analys av
flera sensorer.
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Statusmeddelanden/felmeddelanden

Statusmeddelanden/felmeddelanden

SMU kan ha féljande statusar:

Status  Beskrivning

0 Driftsklar

2 Litet fel/varning
3 Medelstort fel
4 Stort fel

LED Displayindikering/

blinkande kod

= ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
O O O O O O

e N
(" L1 Fluid Condition R
T nl T
b BV RV
nS/m (& %S

% °F 1@
\. S

Gron

10 i

AU

o~

N
Rl

=
-
)
™~

ISO SAENAS Flow Out Dive Temp
O [} O O O

1 1

Rod

Sensor/enhet arbetar.

Sensor/enhet arbetar vidare.

Varningen aterstalls automatiskt

av SMU.

Sensor/enhet uppvisar felstatus.

Starta om SMU genom att stanga
av och satta pa den.

Sensor/enhet ar defekt.

Kontakta HYDAC Service.

Status

SMU
ingen indikering
ingen funktion

Aktiveringstemperaturen
pa HLB1400 har annu
inte uppnatts.

Fabriksinstallningen ar
40 °C

SMU driftsklar

En sensor ar ansluten
till sensorgranssnitt A.

Den registreras inte.

Gor sa har: Status

Kontrollera
spanningsmatningen till
SMU. -

Kontakta HYDAC
Service.

Vanta tills
aktiveringstemperaturen
ar uppnadd eller
korrigera
fabriksinstallningen.
Ytterligare detaljer finns
i bruksanvisningen till
HLB.

Ytterligare matningar 0
kan utforas.

Kontrollera
sensorgranssnitt A — ar
MCS1000 eller CS1000
ansluten? 3

Kontrollera
anslutningsledningen
mellan sensorn und

SensorMonitoring Unit - SMU
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Statusmeddelanden/felmeddelanden

"~

NI
l

N
U i By vy

&
]

Ingen sensor ar

SMU.

Kontrollera sensorns
bussadress.
Bussadressen maste
skilja sig fran

S5ENE  H Sesidan
61.

Stang av och satt pa
SMU.

Kontakta HYDAC om
felet aterkommer.

Anslut en sensor till

) L ! ansluten. sensorgranssnitt A.
CRNDTEE & = Indikeringen forsvinner ~ Stang av och satt pa L
efter 10 sekunder. SMU.
[ R ey a— Sensor A orsakar ett Stang av SMU.
I~ ARAN =L medelstort fel.
Rod ISO SAENAS Flow Out Drive Temp Kontro”era HEen A 3
O D o O O (hjalpmedel HMG3000)
m om felet upprepas
= = e Sensor A orsakar ett Kontrollera sensor A
AN AN =R stort fel. (hjalpmedel HMG3000)
ROd o saemas Flow out omve Tomp 4
O O m} m} m} m}
=ENIN
T Water Setrion ) AS1000 <= fast program  Avvakta nagra
T Vx2.04: matcykler.
LfLd
%) Sensorn vid
Raal == ) sensorgranssnitt B 2
HF NI E befinner sig utanfor
= matomradet.
N
EEINE
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Statusmeddelanden/felmeddelanden

GYY»

~ AS1000 = fast program Avvakta nagra
Vx2.10: matcykler.

Sensorn vid
L ) sensorgranssnitt B

(" O Water Saturation

17 07
f [

==l
-
-l

<=
S
N

Urvattna vatskan i det
mattade omradet.

Gron | | temeerature be_finnero zigtutl?nfirj]r Kontrollera sensorn 2
Farzolmtra. etellerharen  ianfor vatskan eller
. ortsiutning pa givaren. o4 kalibrerings- och
- & 5 balanseringssatsen
(art.nr 3122629).
(T Watr satwraton ) | En sensor ar ansluten Kontrollera
e till sensorgranssnitt B.  sensorgranssnitt B — ar
AU AN R o)
\ %) Den registreras inte. ASIOUY It
(O Temperature ) Kontrollera
LENGY anslutningsledningen
 w mellan sensorn und
i
ooy SMU. 2
> Kontrollera sensorns
bussadress.
Bussadressen maste
skilja sig fran SENS A.
Se sidan 61.
Kontakta HYDAC om
felet aterkommer.
(5 Weter satwraion | Ingen sensor ar Anslut en sensor till
Wi ansluten. sensorgranssnitt B.
SN,
\ %s ) Indikeringen férsvinner  Stang av och satt pa
Gron | [ Ll efter 10 sekunder. SMU. 0
s RS
( (T Water Setration Y | AS1000 = fast program Stang av och satt pa
[Z 37707 V2.10: SMU.
L2 Y LI
\ % ) Sensorn vid Kontakta HYDAC om
REal | === ) sensorgranssnitt B felet aterkommer.
ERIMOH orsakar ett stort fel.
INE
LED Displayindikering/ Status/ Status
blinkande kod Chres B
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(m Statusmeddelanden/felmeddelanden

Iy

W Contamination T Water Saturation Inga |Oggf|ler SparaS |
npeot ] | (2| me
TR E e

o AP Mojlig orsak:
- +
PR Andra eller nya sensorer
i — anslutna
=il Andring av parametern

Radera minnet i PowerUp-
menyn, se sidan 57.
Spara forst data pa USB-
minnet. Om . M0 1
andras maste man aterstalla
installningen innan man
sparar.

N Contamination U Water Saturation Medelstort fel i SMU-

- n"fl n'_’l L‘Tl :‘:' M) ! . N N
e 2 Stang av och satt pa SMU.
R6d . e Kontakta HYDAC om felet 3
= — aterkommer.
=Iir
W Contamination O Water Saturation Stort fel i SMU.
[ i i Yy Y | o M
m’-w’u:; A 2 Kontakta HYDAC.
Réd ~ + Temperature 4
Ty

e ]
0

=1IN )

Beroende pa de anslutna sensorerna visas ocksa meddelandena for dessa
sensorer pa displayen.

En beskrivning av dessa meddelanden finns i den anslutna sensorns
bruksanvisning.
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m SMU - bortskaffande

SMU - bortskaffande

Emballaget ska atervinnas pa ett miljovanligt satt.

Avfallshantera aggregatet efter demontering och sortering av materialen pa
ett miljévanligt satt.

Kundtjanst/service

HYDAC Service GmbH
Friedrichstaler Str. 15A, Werk 13
66540 Neunkirchen-Heinitz

Tyskland
Telefon: +49 681 509 883
Telefax: +49 681 509 324
E-mail: service@hydac.com
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(HYDAC] Typkod
Typkod
SMU 1-2-6-0-TU - 00/ 000
Typ
SMU = SensorMonitoring Unit
Serie
1 = Serie 1000
Dataingang
2 = Digital
Granssnitt
6 = HSI och USB master
7 = Ethernet och USB master
Anvandning
0 = Standard
1 = Bluetooth
Matningsspéanning
TU =12...24VDC
Matsensorer kombination
00 = Se tabellen matsensorer kombination
Modifikationsnummer
000 = Standard
Matsensorer kombination
Sensorindex A B
00 = CS1000 + AS1000/HLB1400
10 = MCS1000 + AS1000/HLB1400
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'HYDAC Fabriksinstallningar

Fabriksinstallningar

Vid &terstalining med funktionen I F /i T &ndras alla senare instéllningar
till respektive fabriksinstallning:
PowerUp-meny Varde Mer information
pa sidan
RECMOT RNG 56
Matmeny Varde Mer information
pa sidan
R 60 68
EOMNET 69
TEUNTT dEL L 70

Alla ytterligare instéllningar berors inte av en aterstalining med I/ F H L/l 7.
Aven IP-adressens installningar bibehalls efter aterstalliningen.
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'"HYDAC | Tillbehar

Tillbehor

Art.nr Beskrivning:
6074886 Bluetooth USB-adapter

3442973 USB-minne

CSI-B-2 Kit

3409462 ¢ onditionsensor-granssnitt

Natadapter PS5 med 5-poligt

3399939  kontaktdon, T AC ” \}E)gé
lingd 1,8 m 50 ... 60 Hz 1000 mA

1.1A

Skyddshylsa/dammskydd for

6079195 kontakten M12

Anslutningskabel, skarmad med 5-

6019455 poligt kontaktdon, vinklad 6ppen 5() ET . %
kabelande, langd 2 m (ZBE 08S-02) " A S(Empm 2
Anslutningskabel, skarmad med 5-

6019456 poligt kontaktdon, vinklad éppen 5 @ iT]:, EéS

kabelande, langd 5 m (ZBE 08S-05)
Anslutningskabel, skarmad med 5-

poligt kontaktdon, vinklad 6ppen A~ -
6023102 | boiande, langd 10m (zBE 08s- S L1 1 1 —EEs
10)

Anslutningskabel med 5-poligt
6040851 kontaktdon <—> 5-polig kontakt,
langd 2 m (ZBE 30-02)

Anslutningskabel med 5-poligt
6053924 kontaktdon <—> 5-polig kontakt,
langd 3 m (ZBE 30-03)

Anslutningskabel med 5-poligt ) o
6040852 kontaktdon <—> 5-polig kontakt, 5G| M =
langd 5 m (ZBE 30-05)

Anslutningskabel med 8-poligt

3281240 kontaktdon <—> 8-polig kontakt, 8@ [MII'T= — M &8

langd 2 m (ZBE 43-05)
Anslutningskabel med 8-poligt

3519768 kontaktdon <—> 8-polig kontakt, 8@ [ D= — 1M &s

langd 3 m (ZBE 43-10)
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Tekniska data

Art.nr Beskrivning:

Bild

Anslutningskabel med 4-poligt

3346100 kontaktdon <—>

RJ45 kontakt — Patch,
langd 5 m (ZBE 45-05)

4@ M= = Eiruas

Anslutningskabel med 4-poligt

3346101 Kontaktdon <—>

RJ45 kontakt — Patch,

langd 10 m (ZBE 45-10)

*) Pa forfragan

Tekniska data

Allmanna data
Monteringsposition

Sjalvdiagnos

Display

Fall och valtning (IEC/EN 60068-

2-31)
Omgivningstemperatur
Lagringstemperaturomrade
Relativ fuktighet
Elsakerhetsklass
IP-klass

Vikt

Elektriska data
Spanningsforsorjning
Rippel
Effektférbrukning

Realtidsklockans noggrannhet

Buffring av klockan

4@ [ D= = Edr4s

Valfri

kontinuerlig med felindikering pa
display

LCD, 6/4/4-raders, 17 segment
Fallhéjd 50 mm

0...55°C

-40 ... 80 °C

Maximalt 90 %, icke-kondenserande
[l (l&gspanningsskyddad)

IP 67

= 1 kg

12 ...24 V DC (£ 10 %)
<5%

15 watt, 1,25 A max.

+ 5s/dag/ £ 0,5 h/ar
=20 ar

SensorMonitoring Unit - SMU
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Oversikt — kompatibla USB-minnen

Oversikt — kompatibla USB-minnen

Har foljer en dversikt dver USB-minnen som har testats med avseende pa
kompatibilitet, skrivhastighet och stabilitet vid anvandning med SMU 1200.

BeWa SMU1200 4130117 V3.0x sv 2016-04-11.docx

SV

Leverantor, beteckning Typ Europeiskt E
artikelnummer S % =
(EAN) 8 8 @
- -_—
22 = i)
SE £ &
N o (%)
HYDAC (ur leveransomfattningen) o)) - ¢
SanDisk 2GB Cruzer Micro SDCZ4-2048-E11 619659023034 =) 7 ¢
Emtec Flash Drive USB 2.0 1GB EKMMD1GC150B 3126170043658 3 9 9
Hama Piko Business 1GB 00090845 4007249908452 3 7 ¢
Silicon Power 2GB Ultima-II SP002GBUF2M01V1S 4710700395035 3 ¢ 7
Platinum ultra high performance 3 7 9
2GB 4027927775046
CnMemory USB-Speicherstick 2GB  85114_2GB 4040348851144 @ A A
Freecom Data Bar 1GB 29321 /1GB 4021801293213 3 9 9
Intenso USBDRIVE 1GB 4034303006397 3 9 ¢
PNY attaché premium 4GB P-FD4GBA2M7-BX 3536401508618 3 7 ¢
Sony Microvault Click 2GB USM2GL 027242737105 = 7 ->
Sony Microvault Click 2GB USM2GLX 027242737204 3 ¢ 9
Transcend JetFlash T5 2GB TS2GJFTST 0760557814030 = ¢ *
TDK Trans-IT 2GB UFD-2GBUEBBL 4902030780036 3 ¢ 7
ExcelStor Gstor Mini 8GB GSMS7008 6935758606102 w0 D =D
CnMemory Micro X 512MB = I I |
Transcend JetFlash V30 8GB ® A 7
Kingston Traveler Mini Slim 2GB DTMSB/2GB 740617131956 x
SanDisk 2GB Cruzer Micro SDCZ6-2048-E11WT 619659025724 x
Emtec Flash Drive USB 2.0 1GB EKMMD1GM200EM 3126170058126 x
Forklaring:
o)) Kompatibel med SMU 1200 ¢ Rekommenderas
X Inte kompatibel med SMU 1200 7 Bra
=» OK
V  Dalig
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'HYDAC Sakordsregister
Sakordsregister
A H
2:::22 thggr;lé """""""""""""""""""""""""""" ig HJalppersonal......cccceeeveeceeecieecie e 15
anslutning.............. 13, 14, 15, 16, 20, 25, 26, 31, 32 HSE.ooee 12,20, 25,26, 28, 30, 31, 32, 33, 54,79, 92
ANsIUtNING ...vvvveeiieiicieeeecee, 11, 25, 28, 32,79 I
Anslutningskabel.........ccccccoeiiiiiiiiiieeennn. 19, 94, 95 IN 26
ﬁnvagd”'”g """""""""""""""""""""""""" 8, ;g' ig' gi INATKEFING wvveveeveeeeeeee e 38, 45, 60, 64
QUASENSOT ovvvsevmsees s o INNENAEIT ..., 3,83
A INSTAIATION e 15,79
P IP-KIGSS ..ceeeettrreeeee ettt 95
YN o [ R 10 so....._____ 37,42, 43, 44
A K
Avsedd anvandning ..c...ccoveesvvessvvss s 11 KN@PPSALS..eccureeiieeciieeieeectee e eteeetee e e sbeeeree s 40
B Kopplingsutgang .......cccccvveeeeciieieiieeeeeiiee e 26, 28
Belaggning.....ccccveeeeeeicciieeeee e 31 L
Beskrivning18, 25, 40, 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48, Lagrinasfarutsitiningar 16
49,50, 51, 52, 54, 64, 77, 84, 87, 94 Lagringstem eraturg ........................................ "
bortskaffande........cooveveieeiiicecee e, 91 gring PEIATUM s esrrvvcssssssmmcs e
M
C
L MANOVIEIING..eveeieeeieiiiirieeeeeeerirreeeeeesessarareeeseeenas 37
ContaminationSensor .......ccceevvvveeevevnnnenen. 20,42, 45 .
MANING .o, 45, 48
[ RPN 20, 31,94 Matningssodnnin 9
CYCLE oo 38, 47 MNESSPANMINEG covvvvvvervvevmmmmmmmmsssssssssssseseeeeeee
MAtEId. .o 38
D Matvariabel........ccccccviviiiiininnnn, 37, 38, 44,47, 49
T 18, 53 m:i;fn";;;{t'{é}{ """"""""""""""""""""""""""""" ;é
DIMENSIONET ....evveeeeieeeeeeeee e eeeee e 21 BSPOSIHION covvvsssvvssssssvsss s
Display 37, 38, 40, 41, 42, 43, 44, 45, 46, 47, 48, 49, N
50, 95
DI e 45 NAS s 37,43, 44
(0]
E
Effektforbrukning.........cccoveeiciieeeiiiiiiiee e, 95 OMGIVNINGStEMPEIALUL . vvvss v %
. (O 1 PR 45
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